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1, UVOD DO AUTOMATICKE TELEFONIE

S g
e

Ve vsech odvétvich techniky jevi se v novéjiéi dobé snaha
nahraditi lidskou pradci pokud moZno praci étrojﬁ, jez pracuji rychle-
ji, presniéji a vytrvaleji. Neni tedy divu, Ze vyskytla se snaha ta
i v telefonii a tc nejprve v mistnim styku ulastnika, kde jednd se
o stdle opakovany a pomérné jednoduchy vykon, t.j.’ spojeni jedunsho
ucastnika s druhym. V automatickych istFednach spojovani to provadé-
Ji strojni zarizeni, tak zv. volice, jez pracuji rychleji a spoleh-
livéji a pri tom téz lewvnéji nez lidské sily. Pri tom i jistota za-
chovani tajnosti hovoru je nepomérné vétsi. . _

Snahy a pokusy y tomto sméru jsou staré, jiz 3 leta po vy~
nalezeni Bellova telefonu byl v Americe pFihlasen prvni patent na
zafizeni pro samoéinné‘spojov&hi“telefonnich stanic. Prakticky wvyho
“vujici reseni podal teprwe American Strowger v roce 1889. SysiLéwn je
‘ho byl béhem let zdokonalevan a nalezi dnes k nejrozSirenéjsim & nej-
dokonalejSim systemum automatické telefonie. Vedle ného vyvimulo se
béhem doby 1 ngkoelik jinych systémi stejné dokonalych. Vzhledem k lo-
mu, ?e Strowgeruv systém uZivi dekadické soustavy, a-je‘gedy pro po- .
“rozuméni vhodnéjii, bude v dalSim nejprve vysvétlen princip autorma-
tické telefonie na podkladé tohoto systému.

V automatickych ustrednach provadéji spojovani wdcastnik
'volide, jichZ pohyb je Fizen ulastnikem pomoci tak zv. &iselnice.
Pochod ten lze v principu vyloZiti pomoci obr. 1., ve kterém je vyz-
nadeno zalizeni, jeZ umoznuje ucdastniku U spojiti se s kterymkoli z
d¢estniki U, aZ U . Na vedeni ucastnika U je v ustfedné pripojen vo-
1i¢ pozletavajici v principu z elektromagnetu E, jehoZ kotva je spo-
Jena se zapadkou z, ddle z rohatky R a ramene r nasézeneno na ose
rohatky. Dale pozistava volié z kontaktového pole, na jehoz kontakty
. jsou zapdjeni-ddastnici U, az U . Vedeni ulastnickd jsou kreslena
jako jednoduchéd, misto ¢iselnice je ve stanici ulastnika U vyzpaceno
tlac1tko L. Chce-1i se udastnik U spojiti na pif. & udsstnikem Ug,
at1301 petkrate po sobé tladitko t, tim uzavre po kazdé obveq 8veho
vedeni, tak Ze elektromagnetem E projde pét fmpulsi z baterie ..

PF¥i kazdém z nich pritdhne elektromagnet kotvu, zapadka z otocf ro-
hatku R o jeden zub, rameno r prejde na sousedni kontakt. Po 5 im-
pulsech zastavi se rameno na pétémxkontaktu) UCastnik U je spojen

s ulastnikem Ug. V naznaleném pf#ya&é mohl by se ucéastnik U spojiti

s dlastniky U, az U, nikoli viak tito s nim po pri, mezi sebou. Jak
je to ve skutecnoat* nhutno. Vedle toho 1e nutno, aby volany ucastnlk
byl pfipOJ&n Jen tehdy, Je <xi volny, =a aby v pr1pade, kdy Jje ob%a&en,
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volajici byl o tom vyrozumén. Témto poZadavkim v principu vyhovuje
zarizeni vyznacené v obr, 2. Kazdy ucdastnik ma v ustredné volicd,
~ucastnické vedeni je spojeno jednak s pohybovym‘'elektromagnetem E
tohoto volidée, jednak probiha kontaktovymi poli véech volili a je
v nich zapojeno na kontakt odpovidajici jeho ¢islu. Ucastnicka vede-
n1 jsou opétné kreslena jako Jednoducha, z volide je vyznaden ele-
ktromagnet I, ramena ry arsa prislusné k nim kontaktové rady, jsou
tentokrate dvé (ve skutednosti 3, nebol abonentni vedeni je dvojité),
rohatka a zipadka jsou vynechany. Rameno rs'je‘na téZze ose jako rys
tak ze se s nim pohybuje synchrcnné a sice po jiné radé kontakti.
Odpovidajici si kontakty této rady jsou u vEech volicéu spojeny draty
¢ spolu a pres odpory W se zemi. Zarizeni toto spolu se zkouSecim
elektromagnetem Z umoznuje kontrolu obsazeni. Elektromagnet Z ma dvé
vinuti spojena v serii, z nichZ jedno ma maly odpor, na pr. 10n, a
druhé velky, na pr. 600 p. Vedeni dlastnika neni spojeno s ramenem
r, trvale, nybrz teprve tehdy, kdyz elektromagnet Z pritahne kotvu.
Dejme tomu, zZe ucastnik Uy hodla se spojiti s ucastnikem
Ug, pak otoéi ¢éiselnici € svého pristroje tak, aby tato pri pohybu
uzavrela pétkrat obvod jeho vedeni. Pak projde elektromagnetem &
volide dlastnikova pét impulsi, zapadka volide pootodi rohatku a
ramena r; a r,, tak, ze tato vykonaji pét kroki a octnou se na pa-
tych kontaktech. Je-1i udastnik Ug volny, projde obéma vinutimi
zkusebniho elektromagnetu Z proud a to pres rameno r, a paty odpor
%. Elektromagnet Z pritahne kotvu a v dotyku zq gpoji ucastnické

vedeni®

ramenem ry a s patym dratem a multiplikace, na néjz je pri-
pojen ucastnik Ug; oba ucastnieci jsou spojeni. Tlektromagnet Z
uzavie vizk soucasné i dotyk z,, ¢imz spoji se vinuti 2 o velkém
odporu nakratko, kotva elmagnetu je dale pridrzovana jen vinutim 1
o malém odporu. Timto opatrenim je vytvorené spojeni blokovano a
Zéddny jiny UCastnik nemiZe se nan pifipojiti. Kdyby na pf. U, 4olal
ucastnika Ug s prevede tymZz zplisobem rameno ry svého volide na paty
kontakt a pripoji obé vinuti svého zkousSeciho elektromagnetu na pa-
ty drat ¢ a odpor W, ¢ili, jak z obr. 3. je patrno, paralelné k vi-
nuti 1 o odporu 10 o elmagnetu Zl' Elektromagnet Z3 nedostane po-
trebny proud, nepritdhne kotvu a nepripoji vedeni na rameno ry.
Volajici ucastnik musi byti vyrozumen, ze volany je obsazen, k tomu
slouzi prerusovac (bzucéak) Bz, je 4.1 volany ucastnik obsazen, zus-
tane dotyk 2, ve stavu vyznadéeném v obr. 2. a na vedeni volajiciho
ucagtnika, v nasem pripadé Ut s zustane pripojen bzucak, jenZ v slu-

chatku pristroje vyvolad tak zv. obsazovaci ton.
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Tim by byl asi v principu naznacden zpisob automatického
spojovani ucastniku, pri ¢epZ ruzné nutné pochody, jako samodinné
vysléni navéitniho proudu do volané stanice, pfefuéeni spojeni po
skoncCeni hovoru a pod. nebyly uvedeny, nebot neni to na podklads
jednoduchého principielniho schematu v obr. 2. dobfe mo¥no. Stane
se tak pozdéji pri popisu Zafizeﬁifskuteéné pouzivanych, K tomu
ucelu je predevsSim tfeba poznati zaFizeni a pusobeni tak zv. linio-
vych volic¢u. Volidh, jichz udprava odpovida v principu oné v_obb;jl.
vyznacené, lze uziti pro vyhledavani a pripojoévani volaného abonen-
ta, t.j. jako liniovych voliéa, jen pri malém podtu uéastniku, na
pr. do 25. Pii vétSim podtu vedeni by priumér vo%&ﬁe vypadl velky a
hlavné pocet otvori Ciselnice a jeji prumér byly velké a pohyb ci-
selnice by vyZadoval znac¢né doby. Proto se pri veétSim poctu vedeni
upravuji volice tak, Ze k vyhledani urditého vedeni je tieba ndko-
likerfno natodeni &iselnice o malém podtu (pravidelné 10) otvord.
Tim vznikne nékolik serii imphlsﬁ, jez dbud vyvolavaji v pohybovych
elektromagnetech volidl serie zcela shodné a nebo se preménuji v
jiné serie, jeZ pak pusobi na volide. Jak jiz bylo redeno budeme
se v dalSim. zabyvati nejprve volici systému Strowgerova, ktery je
dekadicky. Uprava liniového volide tohoto systému je v principu
vyznacena v obr. 4. Vertikalni osa O volide nese na dolnim konci
3 ramena Iy, Ty, T na méz jsou pripojeny draty odpovidaqici dra-
tim @, b, ¢ abonentniho vedeni na vicendsobném prepojovadi. Osa O
je jednak pohybliva ve sméru vertikalnim a jednak otaciva, ramena
r se pri otaceni pohybuji po kontaktech, -je? jsou sestaveny ve tit
kontaktova pole, kazdé pole ma 10 vodorovnych rad po 10 kontaktech
sestavenych v oblouku. Kazdé pole ma tudiz 100 kontaktu, na néz
jsou pripojeny draty a po pr. b nebo c_ jednoho sta ulastniku. Ty
probihaji v multiplikaci téZ kontaktovymi poli ostatnich volicu.
Dejme tomu, ze jedna se o ustrednu pro 100 ucastniku a ze kazdy
Gdastnik md svaj liniovy volié, pak mdme 100 liniovych volidd.
Kazdé ucastnické vedeni Jé'spojeno s rameny 1 liniového volice a
' vedle toho vedeni vSech ucastniki probihaji kontaktovymi poli
vSech volicu v multiplikaci. V horni své cdasti je osa opatrena
10 horizontdlnimi a 10 vertikdlnimi draZkami. Zvedani osy obsta-
rdvé zvedaci elektromagnet Z¥ a jeji otadeni elektromagnet OM.

V klidu stoji ramena mimo kontaktové pole a to o 1 krok pod dolni
fadou a o 1 krok nalevo od 1. kontaktu této rady. Vyvola-1li u-

dastnik natodenim diselnice v 2ZM urcity podet, na pr. 5, proudo-
vych impulsi (desitkovd serie), pritahne ZM pétkrate kotvu a za-
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padka s ni spojena zasahne pri kazdém impuleu do jedné horizontal-
ni drifky a zvedne osu o 1 krok nahoru. Jest-1i e se po skondeni
prvni serie impulsu ZM samotinnd odpoji a pripoji ‘se 0¥, projdou
pri druhém natodéeni cCiselnice proudové impulsy (jednotkova serie)
vinutim OM a osa se pusobenim jeho natoéi na pr. o 7 kroki v pravo,
tak Ze kartalky se octnou na 7. kontaktu paté fady od zdola. Na hor-
ni konec osy, tak zv. hlavu, pusobi spiralové péro s, které se pri
nataceni osy napina, & ma snahu uvésti osu zpét. Aby osa jednak pri
zvedani po preruseni impulsulé-odpadnuti zapadky Z2M vliastni vahou
nespadla dold a Jjedngk pri otaceni po odpadnuti zdpadky OM se .ne-
vriatila pusobenim péra do normilni polohy, je uspoidiiana jeSté tre-
ti zdpadka, na nii pusobi kotva tak zv. vybavovaciho elektromagnetu
VM. Zapadka ta zapadd soucasné do obojich drazek, dovoluje pouze
zvedani osy a natadeni jeji v pravo, nikoli vSak obrécené. Teprve
kdyZ po skonc¢eni hovoru dostane V. proud, uvolni zapadka osu a tato
se pusobenim péra g otoc¢i zpdét aZ se kartacky octnou mimo rady a
pak osa vlastni vahou spadne do normilni polohy. Tim by bylo v prin-
cipu vysvétleno zarizeni a pusobeni liniového volice Btrowgerova
systému. Jeho skutecna uprava v provedeni fy. Siemens a llalske je
patrna z obr. v tabulce I. na némZz jsou zejména patrny osa volile
0, ramena T'ys Tgy Ty kontaktova poleé a, b, c, zvedaci elektromagnet
7V, otédeci OM a &4steénd vybavovaci Vi, dile pak zipadka zvedaci
zz, zapadka vybavovaci zv, kotvae vybavovaci kv a pérovnice, v niz
je ulozeno péro s. Volic¢u takto upravenych je uZito v prvnich praz-
skych automatickych ustrednich (Praha II, Smicpov, Vinohrady). V
posledni dobé uZivd fa Ciemens & Halske volidd, jich? ramena se po
skondéeni hovoru pohybuji pisobenim otaleciho elektromagnetu dale

po kontaktovych Fadach, az je opusti, nale? spadnou dolu a pusobenim
spirdlovéno péra vrati se do pavodni klidové polohy. To ma tu vyho-
du, Zze,pri kaZdém spojeni se ocCisti vsecky kontakty rIady, tak. ze
ani malo uzivané neoxyduji, & viecky se stejnomérné cpotrebuji,
kde’to u voli&d pravé popsanych podléhaji prvni kontakty nejvice
opotiebeni. Vedle toho volid¢ tento je jednodussi, nebol vybavovaci-
ho elektromagnetu neni treba, a je konstruovan tak, Ze zabere méné
mista. V obr. 5.je vyznacena osa O tohoto volide, jeZ je ulozZena
svymi konci ve dvou horizontalnich deskdich tak, Ze se miZe otaceti
ale nikoli pohybovati ve vertikalnim 'sméru. Na osu je nasunut po-
moci dvou prsteni segment valcové plochy V z bronzi opatrené na
vnéj&i strané drazkami pro otacdeni osy. S valcem je spojen plochy
hreben H opatifeny ozubenim slouzicim k zvedani ramen s kartacky
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Ty Ty & Iy Kartacky jsou upevnény na tomto hrebenu. Pri zvedani
zapada zapadka zvedaciho elmagnetu do ozubeni hfebenu, vénec i hre-
ben s kartacky stoupaji na ose, je? stoji. Pri tom se spiralové pé-
ro P stlacuje. PT¥i otdleni osy pisobi zapadka otaceciho elmagnetu
na valec V a ten s kartadky a i osou O se otali. Péro P se zkrucu-
je. Pri otaceni zasahuje zvl. plochy segment upe€vnény na kostre vo-
lice vzdy do 1 mezery mezi zuby vodiciho hreberu Z upevnéného na
valci. SkuteCné provedeni tohoto nového volice z roku 1927 je pau-
trho g iprisl: obr. v: tab. I.

Vzhledem k tomu, co bylo o ¢innosti liniového volice po-
veédéno, je patrno, Ze dolni rady kontaktu vsech tii poli budou od-
povidati ¢islim 11, 12, 13,...aZz 10, druhé rady od zdola éislum 21,
22, 23,...a% 20 atd. Jak patrno, je pri otafeni k dosa’eni kontaktu
odpovidajiciho nule zapotrebi vyslati 1C impulsi, totéZ plati i pri
zvedani osy. Horni rada odpovida ¢isltm 01, 02, 0Z,...az 00. Rozdé-
leni c¢isel po kontaktovych polich je vyznaceno v obr. 6. Jak patr-
no, obsahuje liniovy volié 100 ¢isel od 00 do 99, tedy vesmis Cis-
la dvouciférna.

Pripomenuto budiZ, Ze jde-li na pr. o nastaveni c¢isel 1,
2, atd. je nutno na c¢iselnici natoc¢iti nejprve 0 a pak 1, 2, atd.,
co? zdiraznujeme tim, Ze misto 1, 2, atd., pifeme vidy 01, 02,...

atd.
Ve skutednosti vSak nemi kaZdy ze 100 ufastniku svaj li-

nipvy volidé, nebof by to bylo drahé a neni toho treba. Staci, je-1li
liniovych voliéu na pi’. 10, ovSem musi byti uéinéno opatreni, aby
volajici ucastnik mél moznost néktery volny 2z nich si vyhledati.
Toho dociluje se tim, %e se ka¥dému uéastniku pridéli v ustPednd
jednodu$ti volid, na pF. tak zv. t¥idi&, jenZ pii voldni ulastnic-
ké vedeni spoji s volnym liniovym volidem.

Tridi¢ je mnohem lacinéjsi a jednodussi ne? liniovy voliéd
a zabere také méné mista, coZ vie je velmi dulerité. Zarizeni tako-
vého tridice v upraveé fy Siemens &« Halske je vyznaceno v obr. 7.
Na ose 0, jeZ nese rohatku R jsou upevnény 4 od sebe isolované spo-
jovaci elementy (kartadky), z nich? kaZdy sestava ze 3 ramen svira-
jicich 120°, V.obr. je patrny pouze jeden z nich, je¥to le?i nad
sebou. Ramena ta pohybuji se po 4 dotykovych segmentech (1/3 chvo~
du kruhu), z nichz horni tfi maji po 11 kontaktech C az 1C. Na pr=
vém kontaktu (C) spocivaji ramema v klidu, ostatni 1 az 10 jsou
spojeny 8 liniovymi voli¢i 1 aZ 10. Horni t#i segmenty ‘s rameny
odpovidaji dratir a, b, 8, &tvrty sestgva z jednoho kritkého kon- -
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taktu klidu a jednoho dlouhého odpovidajiciho co do délky kontak-
tim 1 az 1C hornich segmenti a slouzi, jak poznime pozdéji, k pre-
vedeni ramen po skoncéeni hovoru do nulové polohy. .lamena uvadéji ce
v pohyb pomoci otaceciho elektromagnetu OT, kotvy k-a zapadky z,
jez plsobi na rohatku R. Jakmile udastnik zvedne sluchitko (systém
u.b.) uvede se samocinné v ¢innost prerusovaé, jenZ vysilad do vinu-
ti OT proudové impulsy, ramena tridide se uvedou do pohybu a zasta-
vi se, jakmnile najedou na kontakty spojené s volnym liniovym voli-
cem. Po skonceni hovoru se otadeji dale, az stanou na kontaktech
klidu. SkutecCné provedeni popsaného tridice fy Siemens & Hzlske je
patrno z obr. v tab. I. Vedle 10-dilnych ti{idiéd uZivé se téZ 15-

a 25-dilnych. Je tedy celkem v ustfedné pro 100 abonenti zapotre-
bi 100 tridiéa desetidilnych a 10 liniovych voliéa stodilnych;
jich spojeni je naznaceno v obr. 8. Vedeni jsou kreslena jako jed-
noduchi a t¥idide a liniové volide tak, jakoby mély pouze jednu
radu po pr. jedno pole kontaktu.

V kapitole o manuelnich prepojovacich bylo jiz uvedeno,
Zze pocet spojenic potrebnych pro jedno pracovni misto o 1CC abo-
nentech nebyva vzdy stejny, na pr. 10, jak bylo zde predpokladano.
Ve vétsich sitich se silnym provozem byva zapotrebi vétSiho podtu
spojenic na pr. 15 i vice. V byvalé manuelni ustredné praZské melo
kazdé pracovni misto 17 spojenic. Stejné je tomu i v ustrednach
automatickych. V sitich s &ilym provozem je treba pro 100 ucastni-
ku vice liniovych volidéa nez 10, v praZskych ustfednach pripada na
pr. na 100 abonentd 15 liniovych volidh. V dalSich uvahiach budeme
vsak k violi jednoduchosti predpokladati, Ze obecné staci skupiné o
100 vedenich 10 spojovacich moZnosti ¢i vychodli, na pr. v ustredné
pro 100 abonenti 10 liniovych volica.

Nez-1i pristoupime k podrobnéjsSimu pépisu zarizeni takove
ustfedny pro 100 ucastniku a jeho pusobeni, je treba zminiti se
predem struéné o zpusobu zapojeni a konstruktivni uUpravé abonent-
niho pristroje. rutomatické telefonni sité buduji se dnes vyhradne
v systému u.b., zapojeni abonentnich pristroju odpovida tudiz v
principu zapojeni manuelnich pristroju u.b. bud fy Western nebo
Gricsson, viz obr. 9. a 10. Udel kontaktdi p & k poznime v dalSim.
K obr. 10. budiZz poznamenano, Ze pri hovoru je paralelné k mikro-
fonu pripojena polovina vinuti zvonku po pf. zvlaStni tlumivKa.

To délava se i u manuelnich pristroji u.b. a to proto, aby inten-
sita v mapajecim obvodu neklesla pod urcitou hodnotu a zavérecna
navést v ustredné se neuvedla v ¢innost, kdyby odpor mikrofonu,
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jejz abonent pri hovoru drZzi v ruce a uvadi v ruzné polohy, e nsh-
le prilis zvétsil.
Dosud jsme predpokladali, ze ucdastnik uvadi liniovy volid

v ¢éinnost vysilénim impulsu pomoci ¢iselnice, u nékterych starsich
systémd tomu tak skuteéné bylo, na pr. pri natacdeni éisélniceAspo-
joval se drat a vedeni se zemi, pak se spojil jednou drit b se zemi
(pro oddéleni obou serii) a pak nasledovala dalSi cerie impulsi na
dratu a. Dnes se obvykle pri natddeni ¢iselnice proud prerusuje,
pri CemZ odpadnuti kotvy prisluSného relais v ustredné ma vZdy za
nasledek uzavrieni obvodu bud ZM nebo OM. To je jednak lewvnéj&i, ne-
bot neni treba zemé v ucCastnické stanici a jednak se tim odstranily
ruzné potiZe provozniho razu, jez pri uziti zemsé vznikaly. !

 Udastnik sejmutim sluchatka, tak jako v manuelnich sitich
d.b., uzavre obvod svého vedeni} tim se uvede samocéinné v cinnost
tfidié, jenZ vyhledi volny liniovy volié, pak udastnikx voli, t.j.
nato¢i ¢iselnici aZ prst dolehne na narazku, a uvolni. €iselnice
pri zpétném chodu prerusuje napajeci obvod, k tomu ucdelu je do to-
hoto obvodu zapojen pérovy kontakt p. JelikoZ by pri tom vznikaly
ve sluchatku narazy a ucastnik miva obycejné sluchatko jiZ na uchu,
je udinéno opatreni, aby sluchdtko po pr. vinuti indukéni civky by-
lo v kontaktu k spojeno na kratko, pokud ¢iselnice je v pohybu. Pri
tom se spoji téz mikrofon na krétkb, aby se odpbr v obvodu vedeni
znmensil a pisobeni relais v ustredné bylo spolehlivéjsSi. Aby ucast-
nik pred natocenim c¢iselnice neopomél -sejmouti sluchatko, byva u
nékterych pfistroji éiselnice pFri uloZeném sluchatku aretoviana. Ci-
selnice sestava z ciferniku C, viz obr. 11., jenz je opatren 10 ot-
vory pro prsty oznacenymi dislicemi 1 az O. Cifernik natoli se pri
volbé tak, az prst dolehne na narazku n. Pri tom se péro P napina
a zdpadka f tvaru plochého péra prechazi z jednoho vyrezu Sroubové-
ho kola R do druhého. Kolo samo je nasazeno na ose volné a stoji,
jezto jina zapadka rovnéZ tvaru plochého péra nedovoluje mu v tom-
to sméru se otaceti., Po uvolnéni cifernikii otddi se osa O pusobenim
péra P zpét, zdpadka f vezme kolo R ssebou, pohyb kola R prenese se
Sroubovym prevodem na osu O°. Prevod je volen tak, ze otoceni cifer-
niku o jednu rozteé otvorovou odpovida jedna obratka osy O°. Pri
kazdé otadce osy O  kotoudek K z isoladniho materialu prerusi jed-
nou kontakt p. Aby pohyb osy O Dbyl rovnomérny a impulsy stejné
dlouhé, je osa opatrena regulatorem B. Je-1li cifernik v klidu, do-
1éha kolik v na péro Fy» kontakt k je preruSen. Jind uprava ¢isel-

nice je vyznadena v obr. 12. Natifenim ciferniku C napina se péro
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P, zapadka z neeena cifernikem pri tom klouZe po rohatce r, kolo R
stoji. Pri zpétném pohybu ciferniku vezme zipuadke rohatku a kolo R
s sebou, pohyb s kola R prenasi se na osu 0, kotoulek X prerusuje
pérovy dotyk p. Je-1i cifernik v klidu, doléha rameno h na pérovy
svazek f,, kontakt k je prerusen. V pripadé vyznaceném v obr. 13.
pohybuje se kolo R pri natidceni ciferniku s osou O, zle zuby jeho
pusobi na kotoucek K tak, Ze tento nepreruSuje pérovy dotyk p. Te-
prve pri zpétném pohybu prerusuje se tento dotyk. V klidu rameno h
pusobi na svazek f,» kontakt k je prerusen. Z obr. v tabulce I. je
patrna vnéjsi uprava nastégného pristroje fy. Siemens & Halske a’
ris

stolniho pristroje fy. Western.

S
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v dal&im bude popsino zarizeni a hlavni pochody pri spo-
jovani dvou uc¢astnikd v automatické Ustiedné pro 100 ucastniki v
upravé fy. S&H. Zarizeni ustiedny pozustiva ze 100 tridiéd a 10
liniovych volic¢u jez jsou upevniny spolu s prislusSnymi relais ne
zelezném stojanu. Z celého zarizeni ustredny je v obr. 14. vyzna-
¢en tridi¢ volajiciho abonenta (v levo) a pak jeden liniovy volid
(v pravo). ¥azdy abonent mi v ustiedn¢ vedle tridide 1 navistni re-
"lais ¥ a 1 rozpojovaci relais R; k liniovému volic¢i vedle zdvihaci-
ho elektromagnetu 2., otiacdecino QM a vybavovaciho V¥ prislusi jeste
sada ¢ raznych relais. Vinuti relais jsou oznadena velkymi pismena-
‘mi na pr. navéstniho N, jich kotvy a kontakty pak malymi na pr. 0y
n,, atd., a nejsou kresleny u vinuti, nybr? oddélen¢ v obvodech,
jez maji spojovati ¢i prerusovati, ¢imz nabude obraz vétéi prehled-
nosti. Adelais normalné rychle pusobici jsou znalena —_AAMWAA— , TeE-
lais pomalu pusobic{ -—WA\— iznacivaji se téz takto: -;MMANB—— 5

) odpory & odporova vinuti -qunn— . Vedle relaicovych

kontakti mame jeSté pérové kontakty na liniovém volidi samém a tc
kontakty om a vm, na néZz pisobi kotva otacdeciho po p¥. vybavovaci-
ho elektromagnetu a pak kéntakty k a w ve svazcich pérovych, na néz
pusobi v klidu ramena ¢i vystupky na o#e liniového volide. Poéne-1i
se osa zvedati; uvolni se svazek s kontakty k, poCne-1i ee otadeti,
svazek s kontakty w. Veskeré kontakty jsou kresleny ve stavu, ve
kterém se nachazeji, jsou-1li relais po pr. elektromagﬂety bez prou-
du, pokud se tjde osa volife v klidu. : :
Pfistoupime nyni k popisu spojovaciho pochodu. dakmile
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zvedne ucastnik sluchatko, uzavre obvod svého vedeni, navéstni re-

’

lais N dostane proud a uzavre kontakt n, v obvodé otaceciho elektro-
magnetu OT tridice, jenz pusobi jako vlastni preruSovad. Pri kaZdém
zavedeni proudu v jeho obvodé prejdou ramena tridic¢e na ddlsi kon-
takt, a? se posléze zastavi na kontaktech spojenych s volnym linio-
vym volicem. CoucCasné uzavie navéstni relais kontakt nz,'tak ve i
pri pohybu itridide je na vinuti rozpojovaciho relais R a rameno ¢
pripojena baterie. Rozpojovaci relais, jez zkou$i, zda liniovy vo-
1li¢ je volny, md dvé v serii zapojend vinuti o odporech €00ea 100,
Parazlelné k vinuti 10g je zapojeno poclitadloshovori Po. Jakmiie se
ramena tridice octnou na kontaktech spojenych s volnym volidem, '
projde proud pfes obé vinuti rozpojovaciho relais i po draté c,

pres odpor 50 g, kontakt vm, odpor 3500 a odpor 100 g jako? i

pies vinuti pfepinaciho relais C a kontakt k do zeml. Relais R
pritahne kotvu, v kontaktu r, se prerusi obvod OT, tridi¢ se zas-

T

tavi, v kontaktech r, a r, se odpoji navéStni relais I od vedeni a

i
oba draty vedeni pripoji se na prisluSni rumena tridice a na draty
2 a b vedouci k vyhledanému liniovému volidi. Po odpojeni relais N
se kontakt n, prerusi, a jeliko? rameno d té7 opustilo kontakt kli-
du, je 600-ohmové vinuti relais odpojeno, ale 10-ohmove vinuti dos-
tavia nyni proud pres rameno d tridice a kontakt r, a pridrzuje kot-
vu. Tim je vyhledany LV blokovan, t.j. jiny abonent nemiie se nan
pripejiti. Prijdou-1i totiZ ramena tridice jiného abonenta na kon-
takty spojené s timto 1LV, pripoji se vinuti jeho rozpojovaciho re-
lais 2 {610 ohmd) paralelné k 10-ohmovému vinuti prvého abonenta,
tak Ze relais R druhého abonenta nedostane potrebriou intensitu,
nepritiahne kotvu, OT pusobi ddle a ramena prejdou nz dzlii konte)
Jakmile se ramena tridice zastavila na kontaktech spoje-
nych s volnym liniovym volidem, pocnou se uplatnovati relais toho-
to volice. Predevsim jsou to relais A a B, jez jsou pripojena na
drity a a b a pifi hovoru tvori napijeci most. Jich kotvy zistanou
pritazeny pokud ucastnik nezavési sluchatko, pouze pri pohybu ci-
selnice je relais B spojeno nakratko, kdeZto kotva relais A,tak zv.
impulsového relais,pri kazdém preruseni liniového okruau Ciselnici
odpadne & uzavre oxruh bud zdvihaciho nebo otaceciho ciektromagnetu
Vedle toho, jak jiz bylo receno, prcchazi od. toho okamzZi-
ku té? proud vinutim prepinaciho relais C pres 10-ohmové vinuti re:
lais R, kontakt vybavovaciho elektromagnetu vm, vinuti reluzis C a
kontakt k osy liniového volice. Relais C pritahne teprve po odpoje-
ni R €00 ohmd a sice opo’dérn3 proti A a B nebof je to relais pomalé.
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lovnéz pomocna relais via ¥ a po¢itaci relais P jsou
relais pomalu pusobici, u nich? doba, je? potiebuje kotva k odpad-
nuti po pr. i k pritazeni je uméle prodlouzena.

lelais A uzavre kontakt a; a tim obvod relais VI, jez

pritahne, kontakty a. a a, se rozpoji, relais C uzavrie kontakty ¢y

3
az c,. lelais A a B maji jesté druha vinuti, jeZ jsou spojena spo-
lu a s vinutim bzucaku B, v serii, jakmile se uzavre kontakt Cqo
prochazi timto obvodem stridavy proud, jenz se transformuje do 1li-
niovych vinuti relais A & B a dostane se do sluchatka volajiciho
uc¢astnika. To je pro ného znamenim, Ze miuZe politi s volbou (ozna-
movaci ton). Dejme tomu, Ze vola c¢islo 56, zasune prst do otvoru
/oznaéeného 5 2 oto¢i ¢iselnici, ta pri zpétném pohybu prerusi 5-
krate liniovy obvod, kotva relais A S5-krate odpadne. Xotva relais
vl zistane pri tom pritaZena a kontakty vi uzavreny. Pri prvnim od-
padnuti kotvy relais A uzavIe se kontakt a, a relais VII, eZ nor-
malné rychle pritahuje a pomalu odpadava, dostane proud pres kontak-

ty a,» ¢, a w, pritahne kotvu a drzi ji i pri dalSich impulsech,

kontaktySVII zustanou po tu dobu nezménény. Pri kazdém odpadnuti
kotvy relais A uzavre se kontakt a; a jelikoz Cy @ V%I jsou uza-
vieny, dostane zvedaci elektromagnet jeden impuls, v naSem pripadé
tedy v celku pét impulsi, tak Ze zvedne osu s kartacky do vySe pa-
té rady kontaktu volide. Hned pri prvnim kroku preru$i se kontakt

k v obvodu relais C, ale toto pridrzuje didle svoji kotva pfes vlast-
ni kontakt c, a ng ul
rie impulsi je vinuti relais B spojeno kontaktem Va nakratko, aby

az do skonceni prvni serie impulsi. Po dobu se-

pusobeni relais A bylo ucinnéjé&i.

Po poslednim preruseni liniového okxruhu c¢iselnici, tedy
jakmile prvni serie impulsi se skoncila, pritidhne opétné relais A
trvale kotvu a kontakt a, se prerusi, relais gyt je bez proudu,
kontakt ng
pulsi jiz relais C nepritahne. Relais R dostavd dale proud jen

se zrusi a kotva relais C odpadne. Pri dalsi serii im-

pres odpor 100 ohmu zapojeny paralelné k relais C. V dotyku cy

se pripoji misto zvedaciho elektromagnetu ZM otaceci elektromagnet
OM. Abonent otoli pak ciselnici po druhé a ta pri zpétném pohybu
prerusi napajeci okruh 6-kriate. Pri prvnim preruseni a odpadnuti
kotvy relais A uzavie se opétné obvod relais i pres a5, v% a W,

relais VII

opét pritahne, v%l se uzavre. Pri kazdém odpadnuti kot-
vy A uzavre ‘se a, a Ok dostane proudovy impuls, v naSem pripade
celkem 6. Ramena liniového volice se otoli na sSesté kontakty pa-

tych rad, jez jsou spojeny s vedenim abonenta 56. Pri prvnim kro-
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ku volice se sice kontakt w v obvodu relais yil prerusi, ale relais
pridrzuje kotvu dale pres vlastni kontakt vil az do skondéeni druhé
serie impulsi. Jakmile se napajeci obvod po poslednim preruSeni
opét trvale uzavre, prerusi se kontakty a, & &,y kotva relais yii
odpadne, Z¥ i1 OM jsou bez proudu, kontakt aq je uzavren, kotva re-
lais V' 2dstane pritazena aZ dc skondeni hovoru. Dosud vsak je ve-
deni volaného udastnika v kontaktech z, & z, zkouseciho relais 2
odpojeno, pred jeho pripojenim je nutno provésti zkouSku na obsaze-
ni, k ¢emuz slouzi zkouSeci relais Z. To ma dvé v serii zapojena
vinuti o odporech 900 ohmi a 30 ohni, jednim koncem je pripojeno
na rameno ¢ liniového voliCe a druhym koncem pres kontakty véI, Py
vg, a k na zem. Kontakt véy je zapojen do jeho obvodu proto, aby
se relais Z mohlo uplatniti teprve tehdy, kdyZz pohyb volide se skon-
¢il a vamena se octla na kontaktech spojenych s vedenim volaného
ucastnika a nikoli pri pohybu ramene ¢ pres kontakty predchozich
volnych ucdastniku. V prubéhu serie impulsi je dotyk vgl otevien a
teprve po jejim skonceni, kdyZ kotva relais V ~ odpadla, se uzavre.
Je-1i volany ucastnik volny, dostane relais 7 proud a to
pres rozpojovaci relais R volaného ulastnika, rameno ¢ jeho tridice,
odpor 400 ohmu po draté c, pres obé vinuti relais Z, a doteky vgl,
Py vg a k. Rozpojovaci relais volaného ucastnika odpoji jeho na-
véstni relais N, tak Ze tento nemiZe sam volati a kdyZ? po dojiti
navéStniho proudu sejme sluchitko, jeho t¥idid se nerozbdhne. Re-
lais Z spoji v kontaktu z, svoje vinuti o odporu 900 ohmﬁ;nakrétko,
tim je vedeni volaného ucastnika blokovano. Kdyby v ziapdti jiny
ucastnik volal c¢is. 56 v&hledé jim zvoleny LV toto vedeni a pripo-
ji svoje relais Z (900+30 ohmi) na kontakt c, tedy paralelné k vi-
nuti’ 30 ohmi relais Z prvniho LV. Nové pripojené relais Z nedosta-
ne potrebny proud a nepritahne., Tak je tomu v pripadl, kxdy Zadany
ucastnik je obsazen, protoZe byl jiz pred tim volan. Volal-1li vSak
sém,’nenachézi se rameno ¢ jeho tridice v klidové poloze, drat ¢
Je isolovan a kontakt ¢ lin. volice bez napéti, relais Z nedostane
proud. V obou pripadech dostane se volajicimu vyrozum2ni, e vola-
ny je obsazen, a to pomoci bzucéaku, jeho? obvod je v dotecich w a
Zg uzavren (obsazoyaci ton). Je-1i volany volny, spoji relais Z je-
ho vedeni v dotecich z

a z, prubéiZné, téZ dotek z, v obvodu vola-
i :
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ciho relais L se uzavre. Do obvodu toho je zapojen prerufovacé, kte-
ry jej behem kazdych péti sekund uzavira na dobu jedné sekundy. Po
tu dobu je v dotecich 1, a 1, na vedeni volaného ulastnika pripo-

jen zdroj stridavého navéstniho proudu. To se kazdych pét sekund



opakuje; ‘0 tom dostavéd téz volajici ucastniX vyrozuméni pomnoci bzu-
d4ku, jeho% obvod je té? béhem kaidych 5 sekund po dobu 1 sekundj
pres kontakt 1, uzavren \kontakt’ zg Je prerusen), (kontrolni ton);
Jakmile volany ucastni sejme sluchatke, tu v nejbli?si periodé: kli-
du (relais L bez proudu) jde do vedeni proud z napadjeciho mostiyy vy- -
tvoreného z vinuti releis Y a tlumivky D (kontakt zs'Je-uzavfen)
Kontakt ¥y siluzavre alpoc1tac1*re1als P dostane proud pres kdntak-
ty vy Zys Vgo oy Py V5 @ k. Pocitaci relais pritahne. kotvu, kon- -
takt p, se prerusi a vysilani navéstniho proudu zastavi. Také kon-

takt P, se prelozi, ale obvod relais 2 je ddle uzavren pres kontakt

Yoo
i Relais P, které, jak patrno, se uvede v cinnost teprve,

kdyZ se volany ucastnik prinlédsil a relais Y dostalo proud, slouzi
téz k pocéitani hovoru. Pocéitadlo samo Po je zapojeno paralelne k
10~onmovemu vinuti roznogova01ho relais R a ma odpor 100 ohmu.
Dosud a az 4o okamziku, kdy .volajici uéastnik po skonce-
‘ ni hovoru zaveési slgqhatko, je obvod relais R uzavien pres drat ¢
a odpory 350+100 ohmi, poditadlo dostdva tak malo proudu, e se ne-
uvede v &innost. Jekmile poditaci relais P dostalc proud, preloZi
se kontakt p '

=3 ; |
jez se uskutecéni, jakmile volajici ucastnik zavési sluchatkq. Pak

a je pripraveno spojeni odporu 350+1CC -ohmd nakrétko,

relais A je bez proudu, kontakt a, se prerusi, kotva relais VI_od-
padre, kcntakt vé se preloZi do polohy klidu a odpor 3504100 ohmi
se spoji nakrdtko. Intensita v obvodé relais R stoupne tak, Ze se

i Po uvede v cinnost. Prelozenim dotyku vg se prerusi obvod relais
P, ale kotva jeho pomalu odpada, tak ze dotyk P, zastivid jefté pre-
lozen a poc¢itadlo se uvede spolehlivé v Cinnost.

Pri hovoru jsou obvody udastnikiu spolu spojeny translato-
rem Tr, obvod volajiciho je napijen z mostu A,B, volaného z mostu
Y,D. Aby stejnosmérnj proud neprochazel vinutimi translatoru jsou
do nich zapojeny kondensatory. _

Uvolnéni volidh po skonéeni hovoru zavisi na volavsim u-
castniku, jakmile tento zavési sluchatko, tu, jak bylo pravé uvede-

3 a P bez proudu, v dotyku P, S€ vzavre

no, jsou postupné relais A, V
obvod vybavovaciho elektromagnetu a ten uvede linievy volil zpet do
normalni polohy. Vedle toho rozpoji'ﬁm kontakt: vm, obvod relais R

se prerusi, kotva jehc odpadne, kontakt re se nzavre, tridié volav-
£iho ucastnika uvede se v ¢innost a ataci se dale, az ge dostane do
polohy. klidu. Jakmile kartaCky LV opuetily kontakty spojené s vede-
nim votaného ulastnika, prerusi se téZ obvod relais R tohoto ucast-
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nika, kotva odpadne a na vedeni se opét pripoji relais N s baterii.
Jest-1i ze volany jiz zavésil sluchatke, nastane normalni stav; jest-
1i Ze vsak dosud nezave811, dostane jeho relais N proud a uvede v
¢innost tridid, Jenanvyhleda volny liniovy wolié, tak ‘jako kdyZz u-
castnik vola. ;

Zavési-1i nyni velany ufastnik sluchidtko, tu pochoden,
jenz nebude blife popisovan, dostane Z¥ dotydémého 11n1oveho volice
jeden impuls, osa VOllCe se zvedne o jeden krok, kontakt x.¥ obvods2
VM se uzavre, nacez VM dostane proud, vybavi liniovy vol;q, prerusi
kontakt vm a uvede t¥idié do normalni polohy. I na strand volaného
ucéastnika nastane normalni stav. Zavési-1li volany ddastnik dfive
sluchdtko nez volajici, je relais Y bez proudu, v kontaktu N pre-
rﬂéi se obvod relais 2, kontakty zl a z, se prerus1 a vedeni vola-
neho ucastnika OdeJl. Volajici dostane v tom pripadé pomoci bzu-

. 8&ku znameni, jakoby volany byl obsazen, nebol kontakt z, se uza-

vre, a teprve kdyZ sam zavési sluchitko, opakuje se tya gochod jako
drive, vol1ce se vybaV1.

¥a-1i abonent nékolik vedenl, byva ucinéno opatxenl, aby
llniovy volié¢, je-1li prvni vedeni obsazeno, presel samdcinnc na dal-
Si, tak %e volajici abonent dostane znameni teprvevtghdy, kdyz vse-
chna védeni volaného jsou obsazena. K tomu ucelu wnisti se viechna
vedeni v jedné horizontialni fadé volile a obdrZi po sob& jdouci ¢is-
la., Pri volani voli se &islo‘prvniho vedeni, je-1li totq3bbsazeno,
prejde voli¢ samocCinné ma dalsi. K tomu ucelu jsou'osy LV opatreny
zvlastnimi rameny tvaru kruhové vysece, obr. 15, jez maji na obvodé
vystupky tak upravené, zZe prvni z nich dolehne na pérovf kontakt mk
zapojeny do obvodu OM a uzavre jej, kdy? ramena s kartadky se pri
volbé prvniho vedeni octnou na kontaktech spojenych s timto vedenim.
Je-1i toto vedeni veolné, dostane relais Z proud, kontakt zy S€ pre-
rusi, O¥ zUustane bez proudu, ramena se zastavi. Je-1li ale prvni ve-
deni obsazeno, zustane kontakt Zq uzavren, OM dostane proud pres
kontakty z,, mk, b,. Ramena volic¢e prejdou na dalsi kontakt, pri
prechodu se kontakt mk prerusi, ale jakmile se ramena octnou na
sousednich kontaktech, dolehne druhy vystupek na péra a kontakt mk
opét spoji. Vliastni kontakt om otaceciho elektromagnetu OM slouzi
k tomu, aby prodlouzil impulsy proudové v OM a zajistil jeho spole-
hlivé pisobeni. Ramena volile se otadeji, aZz najdou volné vedeni,

pak se kontakt z, prerusi a ramena zastavi. Jsou-li vSechna vedeni

7
obsazena, tu se ramena zastavi na poslednich kontaktech, je%to v

této poloze neni kontakt mk vice uzavren a obvod OM je tudiZ preru-
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sen, Volajici abonent dostane obsazovaci znameni, pochod je tyz
jako pri jednoduchych vedenich. U novych voliéa fy S&H je v tomto
pripadé na ose O proti ramenim ry,» T, & ra,(obr.S) unisténo jedté
ctvrté rameno E. 8 kartacky, jeZz se pri otaceni dotykaji zubu zvl.
véncl a uzaviraji a prerusuji dotyk.

Jak jsme vidéli je vykon liniového volice dosti sloZity,
voli¢ tento nahraZuje manipulacéni silu v manuelnim systému, vyhle-
davé zadané vedeni, zkousi je na obsazeni; vysila k volajicimu u-
castnikue obsazovaci ton, je-1li volany obsazen, vysila naviéstni
proud do vedeni volaného, je-1li volny, a.pak jej pripoji; po skon-
ceni hovoru zavede normilni stav a pod. Tyto sloZité vykony vyZzadu-
ji, jak jsme vidéli, znaéného poltu relais, z nich? mnoha maji znac-
ny pocet kontakti. Aby se zmensSil podet téchto kontakt(, zjednodusil
vykon nékterych relais a docililo se jednodussiho spojeni a spoleh-
livého tvoreni jednotlivych okruhi po sobé&, uzivid se u reléovych
sadeb liniovych voliéi tak zv. rididhd ¢i sestavovatelu. Jsou to
volid¢e s krokovym pohybem téZe konstrukce jako tridice, jenom Ze
podet ramen a podet kontaktl byvd jiny. Obylejné mivaji 5 ramen a
7 az 11 poloh, podle velikosti ustfedny. V malych ustrednach na pr.
pro 100 abonenti obejdeme se, jak jsme vidéli, bez ridic¢u, naproti
tomu se jich ve velkych ustrednach vsSeabecné uziva. Aby jich G8el
a pusobeni mohly byti aspon zhruba nastinény, dejme tomu, Zze bychom
v ustredné pro 100 udastniki, jejiZ zarizeni jsme pravd poznali,
uzili rididd o 7 polohach. Tridié¢ byl by upraven stejné jako plede-
§le a také liniovy volié¢ mél by co do ucdelu celkem ta7 relais a
elektromagnety; jenom Ze jich konstruktivni uprava (pocet vinuti a
kontaktovych per) bylgwbonékud jind, prepinaci relais C by vubec
| odpadlo, nebof jeho funkce obstarivd nyni ¥idi&, a tvofeni okruhl
| d&lo by se nyni jinak, pomoci ridice. K drivéjsim relais a elektro-
magnetum pristupuje relais F, jeZ uzavira okruh otaceciho elektro-
magnetu S ridiée. Pri zavedeni prcudu éimagnet S pritahne kotvu,
pri tom prejdou ramena ridic¢e do dalsSi polohy a soudasnsd kotvovy
dotyk s elmagnetu S spoji vinuti F nakratko, tak Ze kotva relais
F odpadne a obvod elmagnetu S se opét prerusi. Neni-li v nové po-
loze ramen obvod relais F vice uzavren, zustanou ramena zatim v
této poloze, jinak pritahne F znovu a ramena prejdou hned na to
do dal$i polohy. Ridié podéne pusobiti po vyslani desitkové serie
impulsu, tu relais F dostane'proud, uzavre obvod elektromagnetu S
a ramena ridiée prejdou z polohy 1 do polohy 2, zdwihaci elektro-
magnet ZM se odpoji a pripoji se otaceci elektromagnet OM, relais
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F je opét bez proudu. Ulastnik vySle jednotkovou serii, po skondéeni
této dostane relais F opét proud, Fidié se posune do polohy 3, v
této poloie jsou spojeny okruhy pro zkouseni obsazehi. Je-1i vola-
ny udastnik volny, dostane relais F opét proud a ridié se posune do
polohy 4, ve které se vySle navéStni proud do vedeni volaného ucast-
nika. Kdyy se volany udastnik pFihldsil, dostane relais F opétné
proud a ridié¢ se posune do polohy 5, vyﬁiléni navéstniho proudu se
prerusi. Hned na %6 dostane relais F opétné proud a Fidié se posta-
vi do polohy 6, ve které jsou ucastnici prubé&iné spojeni a mohou
hovoriti. Po skonéeni hgvoru se Fidié stejnym zplisobem dostane do
polohy 7, v niZ se uzaviou okruhy potiebné pro vybaveni; a po vyba-
veni prejde zase do polohy 1.

k u
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3, Ustfedny pro vétsi pode t 4 &as t_n

v systému S8trowgeroysé-,

V dalsim bude nejprve naznaciena principielni uprava ustfed-
ny pro 1000 udastniki, pak pro 10,000 a 100.000, Ustfedna pro 1000
Udastnikd obsahuje vedeni 000 a¥ 999, tedy &isla vesmés tiimistnd,
jichZ volba vyZaduje troji natoceni Ciselnice, t.j. vyslani t¥i
‘serii impulsl. ' iy

V principu bylo by sice moZno upraviti ustfednu tu obdob-
né jako pri 100 abonentech, kdybychom uzili tisicidilnych liniovych
voliéd, jeZ by mély na pi. 20 fad po 50 kontaktech, ale zarizeni to
bylo by drahé, nehospodarné a nepraktické, nebof &iselnice by muse-

’ v

la miti 50 otvoru, éislovani udastnikiu nebylo by vice dekadické atd.

Je proto snahou zvétsSiti-kapacitu ustfedny tak, aby deka-
dicky systém byl zachovédn a bylo mozno uZiti tychZ volidd jako v
ustrednach malych. Toho dociluje se tim, Zze mezi liniové volice a
tridide vkladaji se dalsi volide tak zv. volide skupinové, jeZ jsou
u Strowgerova systému upraveny podobné jako liniové volide. Tedy
pocet volicich afupﬁﬁ se zvétSuje. Disposice takové ustredny je
. vyznacena v principu v obr. 16. Abonenti Jsdu rozdéleni a to jak ‘
na stréné, kde jsou volani, tak i na stran&, kde volaji, na 10 sku-
pin po 100, prvni skupina obsahuje abonenty cisel 100 aZz 199, dru-
ha 200 aZ 299 a konecné desatd 000 aZ 099. Na strané, kde jsou abo-
nenti volani, ma kazda tato skupina 10 liniovych volid&d, jich% kon-
taktovymi poli probihgji abonentni vedeni v multiplikaci. Na druhé
strané, kde sami volaji, mé& kazdy abonent svij tFidié a kazdé sku-
ping o 100 tF¥idiéich prislus{ 10 skupinovych volidi. (Mame tudiZ
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celken 10 skupin skupinovych volicu po 10). Prvé kontakty viech
1CO trididi prvni stovky jesou spojeny spolu a s prvnim skupinovym
volicen prvni skupiny (s jeho rameny), druhé s druhym atd. a stejné
je tomu i u dalSich stovek., crespondujici iady kontaktd vEech 100
skupinovych volidéd jsou spolu spojeny v multiplikaci (viz obr. 16.)
a zavedeny na odpovidéjici skupiny liniovych voliéd, tak na pr.
prvni kxontakty prvnich fad vSech 100 skupinovych voliét jsou spolu
spojeny & zavedeny na prvni liniovy volié¢ prvni stovky, druhé kon-
takty vsech prvnich fad skupinovych volidl jsou podobné spojeny s
druhym liniovym volicem této stovky, kontakty druhych rad skupino-
vych voliéd jesou spojeny s liniovymi volic¢i druhé stovky atd.

Timto zpusobem je moZno pomoci skupiriového volide vyhle-
dati nejprve skupinu (stovku), v ni? se volany abonent nachazi, a
sice néktery volny liniovy volil této skupiny, & ten pak vyhledad
volaného abonente uvnitr skupiny stejné jako v ustredné pro 100
ucastniki. Gpojovaci pochod je v principu tento: Jakmile volajici
abonent sejme sluchatko, uvede se samoc¢inng v ¢inncst jeho tridid
a vyhleda volny skupinovy volicé, uUCastnik dostane oznamovaci ton a
vysle prvni serii impulsli odpovidajici co do podtu dotydné stovce,
kartacky skupinového volide stoupnou, tak Ze stoji proti radé kon-
takti spojenych se skupinou liniovych volidu volané stovky. (To je
tak zv. volba Fizena,) Pak se kartacky samoc¢inné natoléi a vyhledaji
néktery volny liniovy volié této skupiny, (to je volba samodinnd &i
volnd), to se musi stat v intervalu mezi prvni a druhou serii im-
pulsu. Liniovy volié pak pfi druhém a tretim natodeni éiselnice vy-
hleda znamym jiZ zpusobem vedeni volaného ucdastnika.

V celku je zapotrebi pro 1000 abonenti 1000 tridiéd dese-
tidilnych, 100 skupinovych voliéd a 10C liniovych volida stodilnych.

V obr. 17. je vyznadena v principu disposice ustfedny pro
1C.000 ucastniki. Poéet volicich stupni je rozmnoZen o dalsi, mezi
tridice a liniové volile jsou vloZeny dvoji skupinové volice, prvni
a druhé. Ulastnici rozdéli se va skupiny po, t¥sici, prvani sKupina
obsahuje ¢isla 1000 az 1999, druha 2000 az 2999, desata 0000 aZ 0999,
veskera Cisla jsou Ctyrciferna. Jednotlivé tyto skupiny jsou dale
jeSté rozdéleny na skupiny po 100 ucéastnicich a to shodné na strané,
kde jsou volani, i na strané, kde sami volaji. Na strané, kde jsou
volani, je ka’dé stavce pridéleno 10 liniovych volicu, jichZ kontak-
tovymi pold probihaji vedeni této stovky v multiplikaci. Na strané,
kde abonenti volaji, mé kazdy z nich svij tridi¢, tridile kazdé
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stovky jsou spojeny v multiplikaci s 10 prvnimi skupinovymi volici.
Je tedy kazdé skupiné po tisici abonentech na této strané pridéle-
no 100 prvnich skupinovych volidi, mame tedy celkem 10 x 100, t.j.
1000 prvnich skupinovych wolidi. Na strané, kde jsou abonenti vo-
lani, je dale kaZdé skupiné o tisici abonentech pridéleno 100 dru-
hych skupinovych volidl., je? jsou rozddleny v 10 skupin po 10. Spo-
jeni t¥{did% s I. SV. je provedeno uvnit¥ kadé tisicovky stejnd
jako v ustfedné pro 1C00 abonentu, rovnéZ tak i spojeni II, SV,
voliéh s LV. Spojeni mezi I, SV. a II, SV. ruznych tisicovek je
pak provedeno tak, Ze prvni Fady kontakti I. SV. vSech tisicovek
jsou spojeny s II. SV. prvni tisicovky, druhé rady s I1I. SV. druhé
tisicovky atd. Blizsi je patrno z obr. Volajici abonent mia moZnost
pomoci I. skupinového volice spojiti se s II. SV. kterékoli tisi-
covky a ten pak vyhleda mu podobné jako v ustredné pro 1000 udast-
nikua LV prislusné stovky. Postup pri volbé je struéné tento:

, Vola-1i néktery uéastnik na pr. ¢éislo 2547, zvedne slu-
chatko, t¥idié¢ uvede se samodinnd v pohyb a spoji vedeni s volnym
I. skupinovym volidem. Ulastnik natodi na ¢iselnici ¢islo 2, kar-
tacky I. 8V. stoupnou o dva kroky a pak samolinné se otadeji po
kontaktech druhé rady, az najdou volny II. SV, druhé tisicovky. Na
to natoc¢i abonent &islo 5, druhy skupinovy volié stoupne o pét kro-
ki, nade? se samolinné otadi po kontaktech paté rady aZ najde volny
liniovy volié¢ paté stovky. Pak natoCi uCastnik postupné Sisla 4 a 7
a liniovy voli¢ vyhledd znamym zplisobem vedeni 47 paté stovky dru-
hého tisice t.j. ¢islo 2547. Celkem je pri tomto usporddani uUstied-
ny pro 10.C00 udastniku treba 10.000 trididéu, 10C0 I. skupinovych
volidh, 1000 II, skupinovych volidd a 1COO0 liniovych volida. Ve
skuteénosti je v tak velkych sitich telefonni provoz tak silny, Ze
skupiné o 100 vedenich nestaéi 10 spojovacich moZnosti, nasledkem
toho pocdet skupinovych a liniovych volidG bude o néco vétsi. V praz-
skych Ustrednidch pripada na pr. na 100 abonenti 15 liniovych volidu.

Jde-1i o sit jeStd vitsi, ve které je,nékolik desetitisicu
abonenti, jako je tomu na p¥. v Preze, je nutno zvysSiti podet stup-
nu volby jesté o dalsi, jeZ slouzi k vyhledani prislu&ného desetiti-
sice. Tak v Praze mame vedle liniovych volidu troje skupinové volice
(I., II., a III. skupinové volide) a vedle toho dvoje tr¥idile, pzv-
ni a druhé. Ulel tohoto posledniho opatfeni seznime v dalSim. Uspo-
raddni takové ustfedny vyznadujeme v principu jednoduchym zpusobem

patrnym z obr. 18,
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Jak jsme jiZ pri manuelnich ustfednich poznali, musi byti
podet spojovacich moZnosti, tedy v manuelnich ustTednach pofet spo-
jenic, prfizplisoben maximdlnimu poltu spojeni, jez se spulasné pri-
hazeji, Vidéli jsme na pf. u jednoduchych p¥epcjovadu, Ze pro 10 u-
castniku je treba as tri spojenic, pro 20 uGastniku 5, spojenic, pro
100 uéastniki 10 spojenic. Kdyby bylo mozno pridéliti jednomu pra-
covnimu mistu na p¥. 2d0 po pf. 500 abonenti, bylo by zapotFebi asi
16 po pf. 30 spojenic. Jak z uvedeného je patrno, neni pri dvojna-
sobném podétu ulmstniki zapotrebi ‘dvojnascbného podétu spojenic, ny-
brz stadi mensi poéet. Pridina toho spoliva v tom, ?e na pf. p¥i
500 abonentech nevyskytne se ve veech péti stovkach soudasné maxi-
malni pocet spojeni. Podobné je tomu i v ust¥ednach automatickych,
v pripadech, které jsme dosud uvazovali, méli jsme vidy ulastniky
rozdéleny ve skupiny po 100 a ka¥da skupina méla }Q spojovacich
moznosti, kdybychom ufastniky rozd&lili ve skupiny po =00, 500,
1000, 2000, 5000, po pr. 10.000 udastniciéh bylo by pro jednotlivé
skupiny za tychi predpokladi jako prve zapotrebi pouze 16,‘30, 54,s
100, 230 po pf. 450 volidu. Tohoto poznatku lze vyuziti d¥ojim zpli-
sobem k zmendeni podtu volidh a to predevdim uZitim volifd o vétdim
poétu vychodld, na pr. 200 nebo 500, tu pak stali pro. skppinu o 200
pe pr. 500 vedeni 16 po pr. 30 volidu. Pak ovSem sousmtava neni vice
dekadicka & je tjeba tak zv. registra &i &islovniki (mfenisSedd),
ma-1i byti pro ¢isla ulastniki a vysilani impulsi &ise€lnici podrien
systém dekadicky. Tim se ziskana Uspora na poctu volidd ponékud
snizuje.

; Druhy zpusob je uZiti dvojich tFididi. V ustiednd pro
10.000 ucastniki bylo zapotrebi na strand, kde abonenti volaji,
pro kazdou skupinu o 100 Udastnicien 10 I. SV, tedy celkem 100 x 10
= 1000 I. SYV. Rozdélime-1i udastniky na vétsSi skupiny na pf¥. na 5
skupin po 2000 pak stadi pro celou ustfednu 5 x 100 = 500 I, 8V,
Ovéem musi kazdy ze skupiny 2000 udastnikd miti moZnost spojiti se
5 kterjmkoli ze 100 valiéd této skupiny. Toho dociluje se uzitim
dvojich trfididd. Princip dvojitého roztfidovéni je naznalen v obr.
19. Zvedne-1i volajici ucastnik sluchatko, rozbéhne se prvni tri-
di¢ 1.T a zkousi po Yadé vedeni 1., 2. aZ pd pi. 3. vedouci pfimo
k I. SV, neni-1i z téchﬁo.SV Zz4dny volny, prejdou ramena 1.T na
kontekt 4. Na tento. kontakt je zapojeno vedeni vedouci k druhéau
t¥7di%1 2.T, ktery je konstruktivnd upraven podobni jako 1.T. Pokus
je niktery z I. 8V, je: 2.T ovlada, volny, je navéStni relais 2 ¥,
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které je zapojeno na drat ¢ vedouci od 1.T, druhym koncem uzemnéno,
(kontakt g, viz obr. 21,,je uzavien). Rozpojovaci relais 1 R a na-
vé5tni relais 2 N dostanou proud, 1.T sé zastavi, 2.T se uvede v
pohyb a zkousi ve svém dotykovém poli vedeni, jei odchizeji k dal-
§im SV, pri tom po pr. prezkousi znovu_ _téZz SV pTed tim zkousSené,
nebol se mohl néktery z nich zatim uvolniti. M4 tedy ulastnik k
disposici jednak nékolik SV zapojenych na kontakty 1.T a jednak
fadu SV zapojenych na 2.T spojené s kontakty 1.T. Vedeui P spoju-
jici 1.T se SV primo sluji "prima", vedeni N vedouei od 1.T ke 2.T
"neprimé® a vedeni R “prevddéci®. Tak je upraveno dvojité tridéni
v prvnich prazskych automatickych ustrednach. V novéjSich dstred-
nich jsou vsecka vedeni nepfima. Spojeni 1. a 2. tridiéu pro tento
pripad a jich seskupeni je vyznadeno v obr. 20. Abonenti Jsou.roz—
déleni ve skupiny po 2000, kazda takova skupina je sloZena ze 20
skupin po 100, kazdy abonent ma svuj prvni tridié o 10 kontaktech,
mame tedy celkem ve skupiné o 2000 %bonentech 20 skupin po 100
prvnich tfidicél o 10 kontaktech. Druhé tridide jsou rovnéZ deseti-
kontaktové a jsou sestaveny v 10 skupin po 20. Zplisob spojeni prv-
nich a~druh§ch t¥idiéu mezi sebou, jakoZ i pripojeni I.»skupino-
vych volidd na druhé t¥idide, je patrny beze vSeho z obrézku. Jak
patrno, ma kaZdy abonent moZnost pomoc{ svého prvniho tiidife spo-
jiti se s urditym t¥ididem viech skupin druhych t¥ididu a tedy moz-
‘nost spojiti se se viemi 100 I. skupinovymi voliéi, coZ bylo poZa-

davken. : ‘
V drive uvazovaném pripadé (skupiny po 1CO abonentech)

bylo v ustFfedné pro 10.000 uéastniku tF¥eba 10.000 t¥idicéu a 1000
I. skupinovych volidi, nyni je tfeba 10,000 prvnich tF¥idida, 1000
druhych t¥idiéi a 500 skupinovych volidd, coZ je znadné lacinéjsi.

Ve skuteénosﬁi_v tak velkych sitich byva provoz tak sil-
ny, ze pro skupinu 100 vedeni nestadi 10 vichodﬁ'a tudiZ také pro
skupinu 2000 nestadi 100 vychodu, ¢ili pro 10.000 ucastnikd 500
I. S8V., 2.T mivaji na p¥. 15 kontakti, tak e polet I. SV je moZno
voliti dle potreby 5 x 10 x 10 ¢« 5 x 10 x 15 t.j. 500 + 750, Prvé
tridicde maji uréitou zakladni polohu, tedy nulty Kontakt, na ktery
se vidy vrati po skonleni hovoru. (Nulty kontakt slouzi k oznaleni
volné etanice jak pro mistni tak i meziméstsky hovor.) K uvedeni
1. tF¥idiée do klidové polohy slouzi plny (Eétvrty) segment. Druhé
tridie nemivaji uréité klidové polohy, po skopdeni hovoru zista-
nou ramena v poloze, v niZ pravé byla. Opotfebeni souddsti je u

t¥idid% s nulovou polohou vétdi, ale za to nevy¥aduji Yddnych:zvl.
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ru¢ny popis_pochodu pri_ spojovini udastniki praiské sité.

S

5. &

(Novejsi ﬁstfedny). Qbr;:2):h 38,

Jak bylo redeno, je prazska telefonni sit vybudovdna v
stotisicovém systému fy. Siemens. Obsahuje nékolik ustreden, z
nichZ pro ka?dou je vyhraZena jedna desetitisicovka ¢i "“dekada".
A sice obsahuje ustredna

Prahd - hlavni posSta II. dekddu, tedy ¢isla pocéinajici 2....
Praha - hlavni poSta III. -"- S -y - e
Smichov . IV. . =he L - $iiis
{Vinohrady a Vrsovice V. -"- “he  ehe =" B.inis -
S LA VI. ="« - | -Ma 8,44
Letna Vii, -"- -"a - M- - Veesn

Nékteré dekady nejsou vSak 91lné. Prvni SV maji vZzdy ulastnici v
istfednd, jiZ jsou pridéleni, a ty je pak’spoji se I1I., SV ve volané
uatredné. Spojovaci pochod je strucéné tento:

Uéastnik sejmutim sluchatka uzavre obvod svého vedeni, na-
véstni relais 1N dostane proud v obvodu: baterie, odpor 500 o, vede-
ni a pristroj ddastnika, vinuti relais 1F (1000), zem&. V dotyku ny
se uzavrie obvod otddeciho elektromagnetu o1,y prvniho tridice:

bat., kontakty n; a ra, vinuti 0Ty, prerusoval Pr a zemd,
1.T se uvede do pohybu. :

V dotyku n, se na vinuti rozpojovaciho relais 1R a na rameno ¢ pri-
poji baterie, rameno ¢ se pohybuje a hleda volny druhy tridic¢, na
ktery je pripojen aspon jeden volny I. SV. U volného tridice je re-
lais 2R bez proudu a v dotyku r, je pripojeno na drat ¢ vinuti re-
lais 2N (350) a je-1li aépoﬁ jeden z jeho I. SV volny, je dotyk -
uzavren. 4

Poznamka. Od vinuti relais G vychdzi 15 privodu k 15 I. SV, na pri-
vodech vedouciech k volnym volidum je zem. ;

KdyZz se ramena 1.T octla na kontaktech spojenych s takovym
2.T, jde proud v obvodu: :
bat., vin. 1R{600+10), drét ¢, dot. r,, vin. 2N, dot. g,

zemé. ; : :
Relais 1R pritahne, prerusi v dotyku r, obvod otaceciho

elektromagnetu 0Ty, 1. tridié se zastavi. V dotecich r, a ry se od-
poji relais 1N a vedeni ulastnika se spoji s rameny a a b. Soudasné
se pripoji baterie pres rameno d a dotyk r; na vinuti 10 g relais
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1R, vinuti 600 a se odpoji, tim je zajistin vyhledany 2.T proti

obsazeni jinym uéastnikem.

Relais 2N pFipoji v dotyku n; na drit ¢ vinuti 2R (25047),
¢imz se pripravi zkouSeci okruh k I. skupindri. V doteku n, se uza-
vie okruh otaceciho elektromagnetu : :

bat., vinuti OT,, doteky r, & ng, prerudovad PI a zemd.
Ramena 2. tridice se pohybuji aZ rameno ¢ najde vychod vedouci k
volnému I. skupinari. Pak se uzavie obvod z bat. v 1.7 pres vin.
1R{10) po dratu ¢ pres odpor 450 &, obé vinuti relais 2:(250+7),
rameno ¢ 2.T, odpory 40 a 200 o I, SV, doteky 2y bl’ vy il, k1
a vedlejsi vinuti (50 a 50 &)_relais A a B k zemi. Cb& vinuti re-
lais C(1004100) jsou pri tom spojena na kritko. Relazis 23 pritdhne
a pierusi v dotyku r, obvod otdleciho elektromagnetu OT,, 2.T se
zastavi. V dotyku r, se odpoji relzis 2N a spoji se vinuti 250 o
relais 2R nakratko, tim je vyhledany I. SV blokovan. V dotecich ry
a r, spoji se ucastnické vedeni s rameny 2. tridice a s driuty 2 a
b k I. skupinari.

Poznamka: V dobé silné korespondence stane se nikdy, ?e neni v né-
které skupiné (2000 ab.) volného I. SV, pak bty se 1.T bezucelné
otadel a zbytedné opotreboval.(2.T se nerozbéhne, neboi relais 2N
nedostane proud). Proto se &ini opatreni, aby se v takovém pripadé,
bud &innost preruSovade 1.T zastavila a nebo se obvod OTl prerusi;
1.T ma k tomu uéelu o 1 kontakt vice. Ulastnik dostane obsazovaci

znameni .
Na I. skupindri dostanou proud hlavni vinuti relais A(500)

a B(350+150 a); v kontaktech a; a by se zrusi kratké spojeni obou
vinuti relais C(100+100), jeZ se vepnou do obvodu dratu ¢ a dosta-
nou proud. V dotyku a, se spoji vin. V(80) nakratko, dot. a, se ote-
vie a dotyk bz uzavrie. Relais C pritahne a zistane pritaZeno aZz do
konce hovoru; dot. Cys Cy & Ca B€ uzavrou, c, se otevre. V dot. ¢y
se uzavrie obvod:

 Bat., OM(55), k,, by, T(1000), J(250), c,, zemé.
Otacdeci elektromagnet OM nepritahne, jelikoZ prochazejici proud je
prilis slabdy, za to relais J pritahne.sPritdhnutim relais C a J
znéni se v dotycich c, a i, okruh na dratu ¢ v definitivni pridr-
Zovaci okruh mezi 2.T a I.SV a to z 1.T po dratu ¢ pres 2.T, odpo-
¥y 404200 o na I.SV, vinuti relais C(100+100), dot. :a,, odpor 100 a,
dotyk Co»

proud .a to ; 2
transformator oznam., iy, kl,_A(SO), B(50), zemé.

zemé, PreloZenim dotyku i, uzavie se obvod pro oznamovaci
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Z vinuti A(50) a B(50) transformuje se oznamovaci proud do vinuti
A(500) a B|500) a preniasi se do vedeni a do sluchdtka udastnika®

Béastnik voli na p¥. &islo 34567. PFi prvnim natodeni
§iselnice prerusi 3-krét obvod svého vedeni (3-krdt na 60 milli-
sekund se 40 millisek. prestdvkami). PFi prynim’ pFerusSeni proudu
odpadne kotva relais A a kratké spojeni relais V(80) v dotyku a,
se zrusi. Relais V pfitéhﬁzcko%vu,‘ale jeliko? pomalu odpadiva,
zistanou jeho kontakty zavieny i pFi dalSich 40 millisek. spoje-
nich na kratko (uzavren1ch vedeni), tedy po celou dobu prvni serie

impulsi.
P¥i tom se v dotyku a, spojuje nakratko také relais C,

Jeho kotva ale neodpadne, nebof jeho doba odpadu je delSi nez 60
millisekund. Pri kaZdém preruseni proudu ve vedeni se uzavre a, a
zvedaci elektromagnet ZM dostane proud, ramena I.SV stoupnou o 3
kroky. ‘PT¥i prvnim kroku prerusi v dotyku k, obvod oznamovaciho
proudu, v dotyku k, se odpoji relais J. PritaZenim relais V se
uzavie vy & spoji se vinuti 150 g relais B nakrétko{ to mad za na-
sledek, ze kotva relais B neodpadava pri prerusSovani proudu ¢isel-
nici. Dotyk v, se otevie. Po poslednim prerugeni pfitahne relais A
trvale a také relais B zustane pritaZeno, v dotyku ay spoji se re-
lais V{80) trvale na kridtko, dotyk a, se prerufi. Relais V zpoZdé-
né odpadne, a dotyk v, se opét uzavre. Qtééeci elektromagnet OM(55)
~ dostane proud v obvodu

bat., OM(55), kz, Zq» igs Voo
se otoli na prvni dotyk treti rady.

zemé a pritahne, kartadky

Na rameno/c je pres relais Z{60+750) a relais J(250) v
dot. c, pripojena zemé, a rameno to hledia volny vychod k II.SV. Na
11.8V je pripojena na drat ¢ baterie pres odpor 400 g a vinuti re-
lais C. Je-1i prvni vychod (II,SV) obsazen, je ne drat c pripojeno
vinuti o odporu 60 o relais Z jiného I.SV, na II,8V je relais C
pritaZeno, dotyk k, je otevren, ¢y prelozen. Do dratu ¢ jsou zapo-
jena obé vinuti (15041200 a) relais C. Relais Z naseho I. skup. ne-
dostane potfebny proud a nepritédhne, PritaZenim OM uzavre se dotyk
om, vinuti J(500) dostane proud, dotyk i, se prerusi a OM opét od-
padne. Tim se zrusi dotyk om, relais J odpadne, i, se opét uzavre,
OM dostane dal%i impuls, ramena I.SV se oto¢i na dalSi kontakt. Je-
1i druhy vychod volny, dostane relais Z proud po dratu ¢ z II.SV,
dotyk z;, se otevie a kartacky se zastavi. V dotyku z, se spoji vi-
nuti Z(750) nakratko a vinuti Z(60) se pripoji primo na zem. (Dotyk
c, Je otevien.) Vyhledany II.SV je tim blokovan. Na I.SV se v kon-
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taktech z, a z, spoji drdty a a b prubéiné.

Z toho co bylo uvedeno, je mozno utiniti si predstavu i o
funkei II. a III. skup. volide, podrobnéji nébude o tom a také ne
o funkci LV jednano. Pouze budiZ pripomenuto toto: Pri dalsich na-
todenich &iselriice odpaddvd a pfitahuje relais A na I.8V, na dals{
SV a LV se prenaseji impulsy po dritu a a to pﬁsdbenim kontaktu a,
relais A na I.SV, II. SV zachyti druhou serii impuls®k, vyhledd III.
SV volané tisicovky a ten pak pfi dalSim natoleni volny LV pFislus-
né stovky atd. Neni-1i v nékterém stupni SV Zadny volié volny (Zad-
ny volnjevjchod) dostane ulastnik -z tohoto stupné obsazovaci ton.
(Tak je tomu v novych praiskych Ustfednich, ve starSich to nebyilo.)
P¥i hovoru tvo¥i relais A a B na I.SV napdjeci most pro vedeni,io-
lavSiho ucastnika, mikrofon volaného je napajen z LV,

Kazdy LV je opatren ridicem s 5 rameny o 11 polohach. V
star$ich Ustfednach jsou 8. a 10. poloha prubéné (jsou dvé), vo-
lany udastnik miZe v 8. poloze zavésiti jednou sluchatko, pak prej-
de ridié do polohy 9. a kdyZ ucastnik znovu sejme sluchatko prejde
do polohy 10. a tUcastnici mohou hovofiti dale. V novéjsich praz-
skych ustrednach je vyznam jednotlivych poloh tento: 1.) zvedani,
2.) otadeni, 3.) zpétna kontrola, zda volajici mezitim nezavésil
sluchatko, 4.) zkouska na obsazeni, 5.) vysilani obsazovaciho tonu,
je-1i volany obsazen, 6.) prechodna poloha, 7.) prvni zazvonéni a
jeho kontrola, 8.) periodické vyzvédnéni v 10 sek. intervalébh a je-
ho kontrola, 9.) prﬁbééné spojeni, 10, a 11.) zavér a uvolnéni LV.

V poloze 9. miZe volany ucastnik zavésiti sluchatko kolikrat chce s
a po sejmuti hovoriti ddle, pokud oveem volajici nezavésil také, v
této poloze se téz po skonéeni hovoru a zavéseni sluchdtka volav-
$im Udastnikem uvede v ¢innost poditadlo hovord. Nulta dekiada insta-
lovanid na hlavni ﬁoété obsahuje vedeni sluZebni, na pr. pro hléseni
poruch, prihlaSovédni meziméstskych hovoru.-a pod. Soucasné slouzi
nultda dekada pro pripojovani udastniki vedlejsich ¢i okrajovych u-
streden. Na nékteré z uvedenych hlavnich Ustreden jsou totiz pripo-
jeny vedlej$i ustfedny jako Radotin, Zbraslav, Branik, Modfany, Tro-
ja, Kobylisy a pod. Volé-1li na p¥. udastnik letenské Ustfedny ucast-
nika na Zbraslavi, je postup tento: Po sejmuti sluchatka 1. a 2.T
vyhledaji I.SV letenské ustfedny, pak volbou cisla O se dostane u-
castnik na II.SV nulté dekady na hlavhi posSté, volbou &isla 4 Se-

+ ’ ! ’ - 7’ v . 4 ’ ’ v
) (nesmi to byti déle nez 5 min., nebol pak se rozsviti v ustr.

. Zarovka, uvede v c¢innost zvonek a dozoréi organ zakrodi)
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dostane dale na III. SV na Smichové, volbou dalSiho ¢isla na IV,SV
v Radotiné a dalsSi volbou na LV na Zbraslavi. Je tedy treba v tomto
pri
tézko pamatovala, uziva se kombinace pismen s Cislicemi. V uvedeném
pripadé by stanice volaného ucdastnika byla oznalena na pr. RF 3865,

<

s v

ri demz ® je vlastné nula a F &tyrka. Vola-1li naproti toru Zbras-

o

¥

laveky icastnik, tu po sejmuti sluchatka dostane se samocinné pres
Radotin na I.SV ve smichovské ustfedné a pak voli obvyklym zpusobem

6, Hl edade vedeni.,

V predeSlych tvahdéch, je? mély osvétliti princip automa-
tické telefonie na podkladd Strowgerova systému v provedeni u nas
uzivaném, jsme vidéli, Ze spojeni volajiciho Ulastnika s LV po pF.
SV (ve vétSi uUstredné), provaddéji jednoduSsSi volile zvané tridice.
Ulastnicka vedeni jsou spojena s jich rameny, je jich tudi? tolik
kolik je udastniki, a na jich kontakty jsou zapojena vedeni vedou-
ci X LV po pf. SV. Po sejmuti sluchitka se t¥idié samolinné roz-
béhne a vyhledid volny LV po pf. SV. Vlastni volbé, kteri je Fizena
natadenim éiselnice, predchazi samodinnid volba predchozi, proto
volide sprostredkujici spojeni ucastnického vedeni s liniovym Ci
skup. volidem nazyvame voli¢i pro predchozi volbu ¢i predvolici.
Tridice spfedstavuji jeden druh téchto volicd.

Je vsSak moZno zarizeni ﬁro predchozi volbu upraviti téz
jinak, na pr. v pripadé uvaZované uUstfedny Strowgerova systému pro
100 abonentl, je mo¥no misto 100 t¥{didl desetidilnych u’iti pro
predchozi volbu 10 voliéd stodilnych, abonentni vedeni fsou pak
provedena kontaktovymi poli téchto volidu v multiplikaci a ramena
voliél jsou spojena s rameny 10 liniovych volicu. Je tedy v tomto
pripadé v Ustifedné pro 100 abonenti zapot¥ebi 10 predchozich voli-
¢u stodilnych a 10 liniovych voliéu rovnéz stodilnych. Jich spojeni
je vyznaéeno v principu v obr. 22, Sejme-1li volajici abonent slu-
chatko, uvede se v ¢innost na pr. jeden voli¢ pro predchozi volbu
spojeny s volnym liniovym volicem a jeha ramena pohybuji se tak
dlouho, aZ se zastavi na kontaktech spojenych s vedenim volajiciho
ucastnika. Predchozi voliée tohoto druhu nazyvame hledadi vedeni.
Nékteré firmy uZivaji jich i u Strowgerova systému. (V nejnovéjsi
dobé buduji se v Némecku malé automatické ustiedny v Strowgerovéd
systému s hledadi, nebof jsou lacindjsi nez s tridici.) Fy estern
Electric a Ericsson uZivaji u svych systémi vyhradné jen hledacu

vedeni. _
U nékterého systému uvede se v dinnost pouze prvni volny
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hleda¢ v radé, pri c¢emz poradi je bud pevné, tak e se .wychizi vidy
od téhoz hledacde, nebo se pocatek poradi méni, pocinid se vZdy od
posledniho uzitého hledade, a nebo se koneéné uvedou v ¢innost vse-
cky volné hledace skupiny a pohybuji se, a? jeden z nich najde ve-
deni volajiciho uéastnika. Ve velkych ustrednich se z tychZz divodd
jako u tridicéu uZiva dvojich hledali. Z obr, 23. je patrno sesku-
peni I. a II. hledacu a jich spojeni spolu jako? i s dlastnickymi
vedenimi a s I. SV pro pripad, ze I. i II. hledade jsou stodilné.
Abonenti jsou rozdéleni ve skupiny po.IOO, kazda tato skupina ma
10 az 15 stodilnycﬁnhledaéﬁ. Uréity pocdet téchto skupin je spojen
v jednu velkou skupinu. Tim je dan pocdet I. skupinovych volidéu a
tedy i II. hledadu; II. hledace jsou rovnéZ stodilné, jsou rozdé-
leny rovnd? ve skupiny a jsou spojeny s I. hledadi tak, aby kafda
skupina I. hledadl byla spojena se vSemi skupinami II. hledacdq.
Maze tedy kazdy z abonenti skupiny dosici vsech I. skupinovych vo-
1ié%, co¥ bylo predpokladem p¥i urdovani jich podtu. Bli%?3i je pa-
trno z obrazku.

Na podkladé obr. 24. bude v dalSim naznaceno, jak se pri
volani abonenta uvedou I. a II. hledade v pohyb a jak pusobi. Vy-
znatené spojeni odpovida v principu onomu uzivanému firmou Western
u tak zv. systému s otacdivymi volidi, o némZ bude red pozdéji.
Pripomenuto budiz pfedem'pouze to, e abonenti na strané, kde vola-
ji, jsou rozdéleni ve skupiny po 100, kaZdé skupiné je pridéleno :
10 aZ 15 stodilnych I. hledali, do chodu se uvedou vZdy vsSecky vol-
né hledade prislusné stovky; IJ. hledacde jsou rovnéz stodilné. Ani
I. ani II. hledace nemaji urc¢ité polohy klidu. Do pohybu neuvadéji
se proudovymi impulsy, nejsou to tedy volide s krokovym pohyben,
nybrZ osa kartalku spoji se pomoci'elektromagnetu na dobu pohybu
s hnaci osou pohanénou motorkem, jsou to tedy volile se strojnim
¢i motorickym pohonem. KaZzdy ucastnikx md v ustfednd navésStni a roz-
pojovaci relais. Vola-1li udastnik, uzavre obvod svého vedeni, nav.
relais N dostane proud a uzavre kontakt n,, tim se jednak drat d
uvede pod napéti a vedeni volajiciho uUlastnika se tak oznaCi, a
jednak spoustéci relais gl (to je jedno pro vSech 100 ab.) dostane
proud a uzavre kontakt sI. Tim dostanou proud relais PI, jez uzav-
Tou kontakty pf, pg, atd. v obvodech elektromagnetu HY v3ech I.
hledadi skupiny, v ¢innost se vSak uvedou pouze volné I. hledace,
nebot obvody elektromagnetu Ht obsazenych hledadd jsou v kontak-
tech f, po pf. z, preruSeny. JelikoZ se rozbihaji vSecky volné
hledade, je intensita jiZ berou jich pohybové elektromagnety
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znacna, \nekolik amperu),proto Je nutno mezi relais SI & elektro-~
magnety hledacdl zaraditi nékolik pomochych relais.P aby se inten-
sita rozdélila na vétsi polet kontakti. Elektromagnety HI volnych
hledadld dostanou proud a spoji osy téchto hledadl s hnaci osou,
hledace se uvedou do pohybu-a pohybuji se az kartacek d jednoho.

z nich dospéje na kontakt d volajiciho abonenta. Pak zkouSeci re-
lais Z a sice vinuti o odporu 300 g dostane proud pres odpor 250
obvod elektromagnetu H' tohoto hledade se v z, prerusi a hledac se
zastavi., Prelozenim dotyku 2, pripoji se baterie %?V'na drat 4 ve)
douci k I1I. hledadi; vinuti I,relais F a relais S°° dostanou prouc
telais F' uzavie kontakt f1, k vinuti relais Z o odporu 300 g se
pfipoji‘pnfalelné vinuti o odporu 6 o, &imZ, je vedeni obsazeno.
Ostatni volné hledade se pohybuji jedts okamiik, ne’ kotvy relais
P a-SI & elektromagnetu H postuprd odpadnog. Je-1] néktery z nich
blizky prvnimu, jenZ vedeni nasel, miZe se Btati, 3e jeho kartalky
se octnou na kontaktech spojenyech 8 vedenit wolajiciho ulastnika,
relais 2 (309) téhoto hledace nedostane ale pdotFebny proud a hle-
dac se pohybuje ‘d4Ye. PFi tem soudasné klesne proud v relais SI

tak ze kotv¥a jeho odpadne, kontakt sI se otevre, rela1s P%, Pé

atd. jsou bez preudu, kontakty pl, pé se oteviou a téz vSecky
ostatni I. hledace se zastavi. Konecné se prerusi téZ kontakt fo
v obvodu elektromagnetu obsazeného I, hledace.

‘ Kontekt s 1 relais S1' uzav¥e obvody v3ech spouStécich
relais,P{I, Pgl, atd., jez uvedou pak v Cinnost wolné II. hledace.
KdyZ jeden z niclh nasel prislusny drit d, zastavi se a na drat ¢
pripoji se zem, vinuti II relais F dostane proud po dratu ¢ pres
rozpojovaci relais R.'Rozpojovaci relais odpoji relais N pFerule-
nim kontaktua r, & r,. Kontakt n, se prerusi, drat d je bez napéti
a obé vinuti relais Z bez proudu, pouze rozpojovaci relais I a vi-
nuti II relais F dostdvaji ddle proud, kontakt f, je otevren, abo-
nentni vedeni a prislusny I. hledad jsou blokovany. O ¢innosti II.
hledadl lze si z predeslého uliniti predstavu, blize nebude o tom
jednano. !

U popsahého pravé systému fy “estern uvedou se v Jinnost
vSecky volné hledace dotyéné skupiny. To md tu vyhodu, ze spojeni
provede se rychle a spolehlivé, vold-1i soudasné i jiny udastnik,
pripoji jeJ v zdpéti dals{ hledal. Ovsem opotfebeni hledadl je v
tomto pripad® znadné. Tento zpisob hodi se hlawvné pFo velké tstFec
ny se strojnim pohonem volidd. V menSich Ustredndch s krokovym po-
hybem volidi, uvddi se obyiejné do pohybu jen prvni volny hledac
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' Tad@. Aby vSecky hledade byly stejnomérné zaméstnany, je uZito
vl. volide na zpusob tfidide tak zv. Fadide hledadld, na jehoZ kon-
akty jesou zapojeny hledade. Radié nemd nulové polohy, pi i kaZdém
avoléni pohybuje se dile, a’ najde volny hledad.

V ustredné pro 100 ucastnikiu riSskonémecké statni spravy
- roku 1931, jez bude v dalSim strucné popsana, je to upraveno tak,
e radié, pridéliv volajicinu uéastniku volnou dvojici Hl1 - 1V, po-
ybuje se dale a zastavi se na kontaktech spojenych s dalsi volnou
vojici, ktera je pak pripravena pro dalsi zavolani.

U nékterych systémi uziva se pro predchozi volbu kombina-
e hledaldd s t¥ididi, na pr. u systému R 6 fy Thomson - Houston v
afiZzi, je uZito pro 1. stupen predchozi volby stodilnych hledacdu
. pro 2., stupen desetidilnych t¥ididd. Seskupeni & spojeni hledadl
- tridiéi v takovém pripadé lze provésti na pr. zplusobem vyzn. v
br. 25. za predpokladu, ze jde o skupinu 2000 ab.

: V obr. 26, je schematicky vyznadena uprava systému R 6,
okud jde o pfedchozi volbu. Skupina 100 uUéastniki U md k disposici
kupinu hledaéh H, (10 + 15), skupinové volice SV jsou zapojeny na
ontakty tridiéu T. Sejme-li ucastnik sluchatko, uzavre jeho navést-
i relais N okruh relais A radice R a toto uzavie okruh pohybového
lektromagnetu ER Ffadide. Radid, ktery je spoledny celé skupiné hle-
a¥8, nabihd a jeho kartiade hledaji dvojici H - T, ktera je jednak
olnd a u které, je ze SV pripojenych na tridi¢ aspon jeden volny.
0olné dvojice je vyznalena tim, Ze na dratu V. Je napéti; je-1i nék-
ery ze SV tridide volny, je v tridi¢i na dratu Vo zem. Octne-1i se
adi¢ na kontaktech takové dvojice, jde proud z baterie, pres pohy-
cvy elektromagnet EM hledale, (EM nepfitdhne, nebol odpor obvodu je
elkj),'VH relais B v reléové sadé RSR 'Fadile, Voo zemé. Relais B

astavi radi¢, na to radié uvede v Cinnost tridic¢, ktery vyhleda

o

lny SV. Kdyz se tak stalo, uvede Fadil v pohyb hledal, ktery vy-
leda vedeni volajiciho ucastnika. Na to dostane proud relais R,
teré spoji Hs T a SV, rozpoji obvod pohybového el¥ktromagnetu EM
ledace, ¢imZ je dvojice obsazena. Pak dostane pohybovy elektromag-
et BR radicée proudovy impuls & ramena prejdou na dalsi kontakt,
im se fadi¢ odpoji od pfedeSlych okruhi a je pFipraven pro dalsi
avolani. Hledade ani t¥idice nemaji polohy klidu. 2adite jsou de-
etidilné a hemaji rovnéz polohy klidu.
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7. Yové aut. vstiedna z r. 1931 pro 100

‘spravy s hledaCi vedeni.

V roce 1931 zavedla némecka telefonni sprava jakcZto nor-
malni novy vzor telefonni uUstredny pro 1C0 ucdastniki a to s hledacli
vedeni. Zarizeni pozustava ze 2 podstavel, ka¥dy Jje pro 50 abonenti
a ma 5 hledaél, 5 liniovych volidéu a 1 Fadid hledadi. Hledzle jsou
upraveny podobné jako tridice fy S&H z roku 1927, ale maji 50 vycho
di (50 \ddastnikld) a to v 8 radach po 25, liché Yady tvori jednu pét

dvacitku, sudé druhou, kartddky tvori 2 skupiny po 4 diametrilné
pcloZené ( jako u hledacu fy ‘estern). Liniové volife jsou nového
vzoru M 27 fy S&H. Radié¢ je o 10 vychodech z je upraven podobné ja-
ko tridié fy S&H z roku 1927. Obsahuje -tudi? nova lUstiedna vedle 10
liniovych voliéa o0 100 vychodech, 10 hledald po 50 vychodech a 2
fadiée hledacu po 10 vychodech, & je tudi? lecinéjsi ne? starsi,
ktera méla vedle lin. volida 100 trididd po 10 vychodech.

NivéStni relais N uUlastnika je tak zv. relais stupnové,
dostane-1i proud pouze vinuti NI, pritahne relais kotvu jen tak,
ze tato pisobi pouze na kontakty prvniho stupné (1), teprve kdy?
dostane proud i vinuti N'%, pfitdhne se kotva ddle, tak e pisobi
i na kontakty  druhého stupné (II). Vold-1li uc¢astnik, uzavie sejmu-
tim sluchatka obvod svého vedeni (viz obr. 27.), jeho nivésStni re-
lais dostane proud v obvodu -60V, NI\SVOO),n%I, drat &, pristroj
ucastnika, drat b, ngI, zemé. Relais pusobi pouze na kontakty stup-
né I. Kontakt n% uzavie ‘obvod relais AO a RO Fadice hledaca RH. Ra-
meno radic¢e, jak dale pozname, prejde totiZ v?dy po pridéleni dvo-
jice Hl - LV volajicimu déastniku, na kontzkt spojeny s dalsSi vol-
nou dvojici. Je tedy uzavien obvod -60V, A {180), k '), e, RH,
RO (150), n;', nj, AO (45), zem. Relais 0 pFitihne ihned, relais
AO opozdéné. Kontakt ro, se drive rozpoji, nez ao, se prelozi, ota-
deci elektromagnet OR radide hledadlii nedostane proud, radié zustane
v klidu. Kontakt ro, je rozpojen. Uzavrenim kontaktu n% pripoji se
na drat a doteky ¢ ;apéti -60V, tim je vedeni volajiciho ucastnika

oznaceno. Relais A lin., volice uzavre v kontaktu &, obvod relais

J:
C \2000), a toto pripoji v kontaktu ¢, zemi na zkouseci relais 2
hledace, ¢imZz se pripravi zkousSeci okruh, & v kontaktu cy uzavre

obvod otiddeciho elektromagnetu OH hledace. Elektromagnet OH dostavi

+) pérovy kontakt na LV, ktery se otevie pri vertikalnim pohybu
\tedy je otevren, je-1li LV obsazen).
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z prerusovace Pr proudové igjpulsy a ramena hledale se pohybuji po
kontaktech spojenych s ucastnickymi vedenimi. Jakmile dospéji na
kontakty volajiciho ucastnika dostane zkouSeci relais Z proud v ob-
vodu -60V, N''(450), n, rameno c, Z (30+600), c,, zem. Zkuiebni
relais prerusi v kontaktu z, obvod elektromagnetu OH, hledac se
zastavi. V kontaktu z,, spoji se vinuti relais Z o odporu €00 a na-
kratko, na drat ¢ je pripojeno - pouze vinuti o odporu 30 g, &imZ

je znemoznéno jinému hledadi, aby se na tomto kontaktu zastavil.

V dotecich z., a z, se spoji vedeni s liniovym volicdem a v doteku Zg

se uzavrie obvod relais E, JelikoZz nyni dostalo proud téZ vinuti
NII\450), pritihne relais N kotvu v druhém stupni, tim se prerusi
n%l a né*, HI\37OO) se odpoji, v nZI se odpoji Fadié hledadl RH,

Relais E odpoji v kontaktu e, baterii od RH a pripoji A (180) na

zdroj oznamovaciho proudu f=i50, ktery se prenasi do vinuti A(500)
a z ného do vedeni a do sluchdtka ulastnika. Na to pochodem, jenZ
nebude bliZe popisovédn, se uvede RH do pohybu & pohybuje se, aZ se
Jjeho ramena octnou na kontaktech dalsi volné dvojice Hl - LV. Je
také uc¢inénoc opatreni, aby radi¢ hledacu, jestliZe vyhledany volny
hlecac¢ spatné funguje (na pr. se nerozbéhne), vyhledal samodinné
po 4 + 5 sek. dalsi dvojici H1 - LV, Tuto funkci obstarava tepel-

né relais Th.

Jakmile uCastnik dostal oznamovaci ton podne voliti; ten-
to pochod, jakoz i ostatni dalsi pochody neliSi se podstatné od po-
chodl ve stovkové Ust¥ednd s t¥ididéi a nebude o nich dile jednano.
V obr. 28. je vyznaceno stupﬁové relais; je to znamé relais fy S&H.
8 plochym jadrem. Kotva K nese ploché péro f s régulacnim sroubkem
§, jehoZ konec prochazi volné otvorem v kotvé. Dostane-1i proud
pouze vinuti NI, pritahne jadro kotvu jen tak, Ze sSroubek dolehne

’ o . . ’ II v v s Vv . v - ’ ’
na jadro. Dostane-li proud i vinuti N °, zvetsi se pritazliva sila,
kotva se pritahne zcela, jadro vytlaci ponékud sSroubek a péro se

ohne.

Thermorelais.

Thermorelais pozistiva z pasku

th ‘ slozeného ze dvou vrstev ruzné-

ho materialu a to 1.) slitiny

médi a niklu a 2.) niklové oce-

1li, na némz se nachizi odporo-

odp. vin. 200 g vé vinuti 300 g.
dvojity péisek

Prochazi-1i odporovym
vinutim po uréitou dobu (4 az 5
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sek,) proud, ohfeje se.pdsek a ohne se nasledkem ruzné roztaZlivosti
obou kovi (dolni vrstva méd-nikl mid vétsi roztaZlivost), a jeho vol-

ny konec pusobi pak na kontakt th.

8. ¥Y¢ 13 &8 4t nvyaeh 8 skt

Vedle Strowgerova systému, jenZ byl v upravé fy. Siemens
& Halske popsan, existuje jesté nékolik jinych stejné dokonalych a
rozsifenych systémi, zejména firem Automatic Electric Co v Chicagu,
Western Electric Co v Chicagu a Ericsson ve Stockholmu.

Fa Automatic Electric Co uziva volicéu s krokovym pohybem.
Tridi¢e o 25 kontaktech jsou upraveny podobné jako u fy Siemens,
liniové a skupinové volide jsou typu Strowgerova. Nebudeme se tudiz
tinmto systémem ddle zabyvati.

Naproti tomu uzivaji fy V“estern Electric a Ericsson voli-
¢, jez 1iSi se od volidu Strowgerova systému co do konstrukce, poc-
tu kontakti a i zpusobu pohonu. V dalSim bude kritce vysvétlena jich
uprava a pusobeni., Predem vSak budiZ predesldna strucni vseobecna
uvaha o volidich vubec.

Kazdy volié af jakéhokoli druhu slouZi k tomu, aby spojil
2 vedeni ruzného druhu spolu a pozustavd v principu vidy z kontakto-
vého polé, na jeho? kontakty jsou zavedena vedeni jednoho druhu, a
pak ze spojovaci éasti ( kartacki, ramen a pod.), jez se pri volbé
uvadéji do'pohybu, tak Ze prichazi postupné ve styk s jednotlivymi
kontakty pole. S témito pohyblivymi spojovacimi castm1 (elementy)
- jsou pak spojena vedeni druhého druhu.

Kontaktové pole miuZe byti ruzné upraveno, tak bywaji kon-
takty sestaveny v oblcukové rady nad sebou, nebo v rovné rady, tak
Ze lezi v jedné roviné nebo tvori rady vybihajici radidalné ze stre-
du kruhu a pod. Celkovy podet kontaktd byvé rizny, na pF. 10, 15,
26, 50, 100, 200, 300, 500 a pod.s, dle toho mluvime pak o volidich
deséti-, padesiti-, stokontaktovych po pf. deseti-, padesdti-, sto-
dilnyech nebo téZ o deseti, padesiti, sto atd. vychodech. Prevedeni
spojovaci ¢éasti do urcité polohy, na urcéité kontakty, jmenujeme

volbou. Tato je bud volnd &i samodéinni, na pf. u t¥{diéd a hledadd,
nebo nucena &i Fizend, na pf. u liniovych volidéid, kde pohyb spojo-
vaci $4sti je Tizen &iselnici (podtem. impulsd) a nebo konednd je
velba dastedné Tizend a Céetednd volnd, tedy smiéené; jak je tomu
ne pf. u skupinovych velidd.
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Spojovaci ¢ast uvadi se v pohyb v principu &vojim Zpi-

sobem & to : :
: 1.) U volicu, na pF. Strowgerova systému, jak jsme je

poznali, prochéazi pri volbé vinutim elektromagnetu volide fada
proudovych impulsi a kotva elektromagnetu pusobi pak pomoci za-
padky a rohatky na spojovaci Cast, tak Ze tato kona “krokovy" po-
hyb. Volide toho druhu nazjvime volidi s krokovym pohybem.

2.) U volidu jinych systémii, na pF. firem Western a
“ricsson spcji se pri volbé spojovuci cast pomoci spojky s hnaci
osou, ktera je uvadéna v trvaly pohyb pomoci elektrického motorku,
a zustane s ni spojena a kona souvisly pohyb, dokud nedospéje na
kontakty pfisluéného”vedeni. To jsou volile se strojnim pohonem ¢i
systémy strojni.

PFi tom kond spojovaci &dst, af u® je uvddéna v pohyb
jakkeli, u volicu ruznych systémi pohyb po pr. pohyby ridzného dru-
hu.U voliél o menSim pocdtu kontaktu kond pouze jeden pohyb, pravi-
delné otadivy, na pr. u tr¥rididd Strowgerova systéﬁu, hledadh fy *
Western a pod., u volicu o vétSim poCtu kontaktd kond bud pohyby
dva, na pr. jeéden primodary (vertikalni) a druhy otdlivy u volidd
typu Strowgerova, nebo jeden otéEivj'a jeden primocary (radidlni)
u volidu fy. Ericsson & nebo kond jen jeden pohyb na pr. primolary
{vertikalni) u panelového systému fy. Western po pr. otadivy u ota-
¢ivého systému fy. Western, ale pak je zapotrebi jeSté jednoho ota-
¢ivého pohybu k uvolndni urdité sady kartacka. :

V dalsim budou strulné popsany volice firem Uestern a

Ericsson. ;
Firma Western ma 2' hlavni systémy

&) tak zv. panelovy ¢i s tydovymi volidi, jehoZ se uziva v Americe a
b) s ofééivjmi volidi ¢i "Rotary", jejZ vyrabi "Bell Telephone Manu-
facturing Co" v Antverpach a jehoz se uziva v Evrope, Australii

a i jinde. Oba maji motoricky pohon volidd.

Kontaktové pole skupinovych a liniovych volilli tohoto
systému obsahuje 500 vedeni, na pr. abonentnich, mime-1i na mysli
liniovy volié, 2z nichZ kaZdé je zapojeno na 3 mosazné pasky Lo Ly
& L,.\Viz obr. 29a). Kuidy z téchto paski mz na obou stranich 30
vystupkd, jeZz slouZi jako kontakty; vystupky péasku Lo» Ly a Ll té-
hoZ vedeni jsou proti sobé posunuty; 100x3 takovych pasku, tedy
pro 100 vedeni, je uloZeno isolované nad sebou a tvoii 1 tabuli ¢i
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_panel, viz obr. 29b, 5 takovych tabuli umidténych nad sebou ve vzda-
lenosti 60 mm tvofi pak 1 kontaktové pole. Prvni kontakty paskd a
viech 500 abonentd le?i po obou strandch pole nad sebou, rovni? ta
i prvni kontakty pasku b a ¢, to plati i o druhych a dalSich kon-
taktech. Kdyby se tedy sada kartdlki a,b,c pohybovala podél nékteré
z téchto vertikalnich rad pfes vSech pat poli (panelu), mohla by
dosici spojeni s kterymkoli z onéch 500 abonentl, jelikoZz mame

b ]

K

2 x 30 vertikalnich rad, mame 60 spojovacich moZnosti. JelikoZ vSak
kontaktové pole pozistdvajici z 5 paneld je dosti vysoké, konaly by
 kartadky prilis dlouhy pohyb, coZ by bylo pomalé a nepraktické.
Proto je celé pole rozddleno v 5 paneld a mame pro kardou vertikal-
ni Fadu 5 sad kartdlki K;, K,,....Kg, Jei;Jsbu‘upevnéhy na verti-
kalni tyci T,» viz obr. 29c, pro kazdy panel je urcena jedna sada.
PF¥i volbé kond tyé T, s kartdlky K vertikdlni pohyb odpovidajici
pouze vysce jednoho panelu, a je ‘inéno opatfeni, aby se uplatni-
la pouze ta sada kartéékﬁ, kterd se pohybuje po stovce, v ni? se
nachazi hledané vedeni. Péra kartacku jsou normdlné rozehnuta, tak-
ze se pri pohybu nedotykaji kontaktl panelu, a sice je mezi né vsu-
nut klinek z iso}aéniho materialu, jenz je upevnén na ramena P, Da-
ky P, viz obr. 29d a e. Paka P je uloZena na rameni R tyce T, a ma
jesSté dalsi dvé ramena Py @ Pg- Ma-1i se nékterd sada kartdcku u-
platniti, musi se paka P pootoéiti tak, Ze rameno P prijde do po-
lohy pé, pri tom isoladni klinek uvolni péra, tak?e tato dotykaji
se pri dalSim pohybu kontakti panelu. Viastni volbe t.j. volbe ve-
deni musi predchdzeti volba kartiéki. Na podstavci volide je upev-
néno 6 loliskovych desek Q, jimiZ prochdzeji *a jsou v nich uloZdny
tyce Ty- Tyé T, Je dutd (je to trubka), privody ke kartiadkim jsou
vedeny uynitr ni a vystupuji z ni otvory k jednotlivym sadiam kar-
tacki. Na dolnim svém konci nese tyé T, bronzovy pds F, na ktery
doléhaji s jedné strany 2 kotoude 2 a V obloZené korkem, jez jsou
uvddény do trvalého pohybw a sice v opaéném smyslu, a s druhé stra-
ny dva kotoudéky z & v uloZené na kotvach elektromagnetu ZM a VM.
Dostane-1i elektromagnet ZM proud, pritladi kotoudek z bronzovy pés
. na kotoué¢ Z a fyé T, pohybuje se nahoru. Dostane-1i elektromagnet
A2 proud, pohybuje se tycé Tl dolu. K volbé sady kartalki slouzi
dalsi tyé Ty nachizejici se mezi tyd&i T, & kontaktovym polem. Ty&
tato nese 5 palcu nl, n, az ng a sice nachazi se nl nad sadou kar-
tacku K1 ve vysi rovné 1/6 vzdilenosti této sady od kontaktového
pole, raménko mn, ve vySi 2/6, atd. aZ raménko ng ve vysi 5/6 této
vzddlenosti nad prislusnou sadou kartalki. V. klidu je tydé T, dr¥e-



PR EE

na pérem v ur¢ité poloze. Dolni konec tycde je spojen s kotvou elek-
tromagnetu OM, tak Ze ty¢ se pooto¢i, dostane-1i elektromagnet OM
proud. Dejme tomu, Ze hledgné vedeni se nachazi ve tfeti stovce a

ma tedy byti volena treti sada kartacku; tu nejprve ZM dostane proud
a T, se zvedne do vyse 3/6 vzdélenosti kartadku od kontaktového pole,
tak ze treti sada kartacku octne se proti palci n; a tam se zastavi .
Pak dostane OM proudovy impuls, tyc T, se pootoéi a palec N narazi
na rameno p, paky P (viz obr. 29d), jeZ se pootodi a uvolni péra kar-
t4¢ka treti sady, jez pri dalsim pohybu tyde T, nahoru, jenZ v z4peé-
ti nasleduje, dotykaji se kontakti tretiho panelu.

Ve skutecnosti jsou elektromagnety ZM dva, jich kotouce
Z jsou upraveny tak, ze jeden elektromagnet uvadi tyc Tl do pomalé-
ho pohybu; to se déje pri prvnim pohybu tyde Ty pred volbou kartacé-
ku a pak pri vlastni volbé, nachdzeji-li se kartacky jiz v prislus-
né desitce, kdeito p¥i pohybu kartiadkl pres predchozi desitky, ob-
starava pohyb tyce druhy elektromagnet, ty¢ pohybuje se v tomto

pripadé rychleji. Pri vybaveni volide dostane VM proud,. tyé T. se

1
pohybuje dolu, ke konci pohybu rameno P paky P narazi na lozisko-
vou desku Q, paka P se pootodi a isoladéni klinek wnikne opétné me-

zi péra kartadka a rozehne je.

V horni ¢asti volide je umisténa isolaéni deska D, na
teré je nékolik pasku, po nichZ se pohybuji kartacky f. Prvni tri
4asky a kartacky slouzi jako privody k vlastnim kartadkim K volide,
alsi dva KM, a KM, jsou vlastné dva rozvinuté kolektory; pri pohy-
u tydée nahoxu, pusobi vidy jeden z nich na zvl. zarizeni tak zv.
egistr ¢i prenifed, ktery ¥idi pohyb tyle a zastavi ji, kdyZ do-
ahla prislusné polohy.(Kolektor vysila impulsy do registru, ktery
e zaznamenava a kdyZz jich podet dosdhl prislu$mé hodnoty, prerusi
broud v pohybovém elektromagnetu.) i

Skupinové volide a i hledade jsou upraveny obdobné. Hle--
lace byvaji pouze pro 200 vychodi. ¥ tomtd systému buduji se ustred-
y ve velkych americkych méstech, na pr. v New Yorku, kde bylo po-
dtkem roku 19320 celkem 186 ust¥eden v tomto systému o dhrnné kapa-
ité 1,811.000 abonentu. Také fa "Nationale Telephon- und Tele-
raphenvwerke" ve Frankfurté n/M. zavedla v posledni dobé podobné

olide (systém Xerk) o 300 vychodech. Xontaktové pole ma panelovou
ravu, spojovaci elementy tycového tvaru jsou v klidu drZeny na-
re a pri volbé pohybuji se pusobenim vlastni vahy dolu po kontak-
ch pole. Po skonéeni hovoru uvedou se mechanicky (pohon obstara-
4 motorek) do pivodni polohy.
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tbg Volic¢ otacivého systému 7-A \Rotary 7-A) fy “estern. (Bell Tele-

phone_llanufacturing Company, aAntverpy) (obr. 30. a,b,c.)

JNékdy byva oznatovan téZ jménem svého autora Mac Berty-ho.)

Zontaktové pole tohoto volile pozlstdvé z koliki zasaze-
nych do isoladni hmoty, je? jsou sestaveny v 30 horizontdlnich fad
obloukového tvaru. Vidy tifi Fady nalézajici se nad sebou odpovidaji
dratim a,b,c vedeni, tak Ze, hledime-1li na vedeni jako jednoduché,
mazeme rieci, Ze mame 10 rad kontakti. Podet kontaktl v jedné radé
byva 20 nebo 20; skupinové volide mivaji obylejné 300 vychodi, li-
niové 200 vychodi, leva polovina tvori jednu stovku, pravi druhou.
Spojovaci element tvori 30 kartadlki, je? jsou uloZeny na tak zv.
“voziku" upevnéném na ose 0,. Osa O, nese nahofe a dole dva ramny
Q & %> dolni z nich je patrny z obr. 30c. V obou ramech je upev-
néno nékolik tyéi; na tyci T, Jje nasazeno isolované 30 kartackid K
(viz obr. 30b), na né pusobi péra £, tak ze kartacky maji snahu
natociti se ve sméru Sipky, normalné vsSak to neni moZno, nebot jsou
drzeny zapadkami 2z z tvrdé gumy, jez jsou nasazeny na tyci T, .

Vzdy pro tri kartacky a,b,c jednoho vedeni je zdpadka spolelna, je
Jjich tudiZz 10. Na zapadky pusobi péra £ Kartiéky jsou .drZeny
zipadkami v takové poloze, Ze se pri pohybu osy 0, nedotykaji kon-
taktd. Dalsi osa vpliée 0,, tak zv. vieteno, nese 10 palcu n,
jichZ tvar je patrny z obr. 30 b,c; nachdzeji se nad sebou ve vysi
jednotlivych zdpadek z a jsou proti sobé o 1/10 obvodu pootoleny.
Na osy 0, & 0, prenasi se pohyb pomoci ozubenych pfevodﬁ.z osy O,
jeZ je trvale pohanéna motorkem. K pohonu osy 0O, slou?i ozubena
kola R, a Rgs jez jsou z argentdnového plechu. Spojeni obou os ob-
staravd elektromagnet Eg, jehoZ kotva je opatfena ramenem p,, kte-
ré, pokud je elektromagnet bez proudu, pusobenlm péra F tladi v
mistd zabéru na okraj kola Ré a’ ohne jej tak, “e zuby ObOu kol se
nestykaji. Teprve dostane-1i elektromagnet E2 proud, pritshne kot-
vu, rameno p, uvolni kolo Ré a osa 0, s kartadky pocne se otaceti.
Podobné je upraven pohon osy 0y pomoci dvojitého prevodu & Ri a
Rf . R{' a elektromagnetu Ei. Kola Ri'a 3{ jsou nasazena na ose O,
volné, Ya dqlnim'konci‘osy'o1 je nasazen desetidilny kolektor K, ,
na jehoz obvod doléhaji kartacky Ky liniovy volié ma také na dol-
nim konci osy 0y podobny kolektor Ry \dvacetidilnj) s karticky K,
skupinovy volié jej nemé. Na podatku volby dostane elektromagnet
E, proud, osa 0, se uvede do pohybu, pfi tom kolektor Ki, v inter-
valech odpovidajicich 1/10 obridtky osy 0, plsobi‘na registr, kter)
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¥idi sprivné nastaveni volice. KdyZz pocet impulsd dosihl patridné
hodnoty, vypoji registr elektromnagnet E1 a osa 0l se zastavi. Dej-
me tomu, Ze jde o volbu abonenta, jenZ leZi v paté horizontdlni ra-
dé kontaktového pole, pak se osa 0y otoéi o 5 roztedi a zastavi v
takové poloze, Ze paty palec leZi ve sméru osy O,. Na to dostane
proud elektromagnet E2 a osa O2 se uvede do pohybu; kdyi vozik s
kartacky dospéje proti ose 0y, uvolni paty palec patou sadu kar-
tacka tim, Ze narazi na vystupek v pité zapadky z. Kartilky a,b,c
paté rady se as o 1 mm pootodi, pohyb jich je omezen_tyéi Tsy &
pri dalSim pohybu prichazeji ve styk s kontakty paté rady. Pri tom
zase kolektor KM, pusobi v intervalech odpovidajicich otoleni o
jednu kontaktovou rozted na registr, ktery, kdyZ podet prijatych
iméuls& dosahl patriéné hodnoty, odpoJi elektromagnet E,, rameno
P, zruéi‘zébér kol R, a Ré a zastavi osu 0, (zabrzdi). Tim je vol-
ba v poslednim stupni skondena a spojeni provedeno. Po skonceni
hovoru dostane elektromagnet El proud a osa Ol gse otaci dale, a?
pirijde do normalni polohy, pak dostane elektromagnet E, proud, osa
O, s vozikem pohybuje se také dale v témZ sméru, pri tom, kdyZ
k;rtééky opustily kontaktové pole, narazi vybavené kartacky paté
rady na valeéek V, ktery je pootoli, takze zapadka je opeét zachy-
ti. Kdyz osa vykonala plnou obréatku (260°), zastavi se samodinné

a nastane opét normalni stav. KaZdy liniovy a i skupinovy volid

je opatren ridicdem. Z obr. v tab., I. je patrno skutediné provede-
ni skupinového volice.

Voli¢d tohoto druhu uziva fa Uestern jako skupinovych a
liniovych voli¢u u tak zv. systému “Rotary 7-A", jenZ je urcien pro
velkd mésta. U nis tento systém provadi fa "Telegrafia" a je v ném
vybudovana ustredna v Brné.

Pro piedchozi volbu ufivéd fa Western hledald o 100 vycho-
dech s jednim otadivym pohybem. Kontaktové pole pozistivd z 8 pil-
kruhovych Fad po 51 kontaktech; prvni, tFeti, patd a sedmd Fada
prislusi jedné padesitce abonentl, druha, &tvrtd, Sestid a osmd dru-
né padesdtce. V disledku toho nese oss dvé skupiny po StyFech kar-
tadéecich, jeZ jsou proti sobé o 180° posunuty. Vedeni pozlistiva v
tomto pripadé ze 4 -dratd, zkouSeni vedeni pri vyhledavani déje se
na draté d (viz kap. 6.). Kartddky jedné skupiny dotykaji se pri
pohybu 1., 3., 5. a 7. rady a vyhledavaji tedy vedeni jedné pade-
satky, kartaéky druhé skupiny dotykaji se pri pohybu 2., 4., 6. a
8. fady a vyhledavaji tedy vedeni druhé padesitky. Po skondeni ho-

\
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voru zistanou v poloze, v niZ byly. Pohon je upraven stejng jako u
liniovych volida. ]

Volidd téZe konstrukce o 100 vychodech uziva fa Western
a u nias Telegrafia téZ jako skupinovych a liniovych volidl u tak
zv. systému “"Rotary 7-D", jenZ je urcen pro menSi mésta. Skutecné
provedeni takového voliée je patrno z prisl. obr. v tab. I.

c,) Volié fy Dricsson {(obr. 31 a, b.)

Volice tyto byly vypracovany na zikladé patentl Svédskéhc
inZenyra Hultmana, byvaji proto nékdy zvany téZ "Hultmanovy", nebo
¢astéji podle upravy kontaktového pole kulisové. Kontaktové pole je
totiZ u téchto volidu vytvoreno z vertikalné napjatych bronzovych
drati o priméru 1.26 mm a je pro 40, 50 aZ 60 volicdu spéleéné. Dra-
ty Jjsou sestaveny v 25 radialnich rad, ka?da z nich ohsahuje 20 ve-
deni, na pr. abonentnich, jde-1i o LV, je tedy kaZdy volic o 500
vychodech., V kazdé z té&chto 25 radidlnich kulis je 40 drati a, b
v jedné fadé a 20 dratu ¢ v druhé radé. Vzdalenost drati je mala,
na pf¥. u dratd a a b téZe rady-Cini 3.5 mm. Spojovaci element po-
zustiva z tyle T opatTfené na jednom konci tremi kartadky, jez je
ulofena na kotouéi S, tak, Ze se jednak spolu s kotouclem mize ota-
¢eti a jednak na kotoudi ve sméru rgdiéinim posunovati. Kotoué S,
je uloZen uvnitl kotouce Sq» jenz mid tvar mélké nadoby, oba kotoudle
Jjsou nasazeny na ose 0. Horni okraj kotoucle B, Je v jedné éasti
opatren ozubenimrzl, uvnitf tohoto kotoude je jeSté dalsi ozubeny
vénec (segment) 22; V kotouéi 8y je uloZena osa 0, a na pi dvé ozu-
bena kola R, & Ry, z nich R, zabira do vénce z, & Ry zabira do ozu
beni tydée T. Kotoud S5, Je opatTen v jedné Casti svého obvodu ozube-
nym segmentem V, do néhoZ zapadd jako zdpadka kotva elektromagnetu
E,. Tyé T je opatFena v dolni své Gasti téZ na druhé strané ozube-
nim, do néhoZ zasahuje jako zapadka kotva elektromagnetu E,. Pri
volbé je vzdy kotva prislusného ehiktromagnetu pritazena. Na dru-
hém konci nese tyé T kartadky pro vytvoreni kontaktu s draty a,b,c
hledanéhg vedeni; privedy k témto kartalkim nejsou kresleny. Ty¢é
je ulozena mezi vodicimi kladilkami, tak Ze se muZe posunovati v
radidlnim sméru. Pohyb prenasi se na volié z osy O, kterda je trva-
le v pohybu; proti kazdému volic¢i nese tato osa 2 ozubena kola ry
a ry3mi-1i byti volié uveden do pohybu, zabere koledko ry bud do
ry, volié se otaéi v jednom sméru, nebo do r,, voli se otacdi v
druhém sméru. Osa kolelka r, je ulozena v spoledné kotvé dvou ele-

ktromagne ti E, a Eé; dostane-1i jeden z nich proud, pritahne kotvu
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tak, ze kolelko r 'zabere do Ty dostane-1i druhy proud, zgbere Ty
do Ty
hyb na kotouéd Sy. Na podatku volby dostane elektromagnet E1 proud,

pritahne kotvu, uvolni kotoud Sz, a zapoji elektromagnet E Bas ten

: o
Na ose koleéka.\‘r‘.5 je dalsi kolecko Ra kterym se prenasi po-

spoji kotoud S1 s osou. 0O tak, ze se pocne otaceti kotoud 91 T 82,
obé kola Rl,_R2 a tyc T kol osy O1 ve sméru hodinové rucicky, pri
dosaZeni polohy kazdé jednotlivé kulisy pusobi zvl. vénec (segment)
upevnény na kotouci S, nad véncem V a opatfeny vystupky na pérovy
svazek a vysle zpétny impuls do registru. KdyZ bylo dosaZeno Zada-
né kulisy, prerusi fegistr proud v elektromagnetu E.» zapadka za- -
‘padne do ozubeni vénce V, obvod E:5 se prerusi, kotoud 82 se zasta-
vi. Nyni dostane proud elektromagnet E,, jeho kotva uvolni ty¢ T a

zapoji E,, pri pohybu kotouce Sl pocnou ge nyni otadeti kola Rl a

R, kol viastnl osy O,. Z kola R, prend$i se pohyb na tyc T, ktera
se poéne pohybovati v radidlnim smdru. PF#i tom se kartécky dotykaji
postupné dratu a, b, ¢ jednotlivych vedeni. Pri dosazeni kazdého
jednotlivého vedeni pusobi zvl..kotoudé upevnény na ose O, a opatfe-
ny na obvodé vystupky na svazek pérovy a vySle zpétny impuls k re-
gistru; kdy? dosahly kartadky Zadaného vedeni, vyvolid registr pre-
ruseni proudu v elektromagnetu'Ez,‘Jeho kotva zapadne do -zubu tyde-

T a prerusi obvod E,, tyé¢ se zastavi. Po skondeni hovoru dostane

- .
proud nejprve E, a Es, ty¢ se uvolni a kotoué'S1 se spoji opétné

s hnaci osou ale tak, Ze se nyni ota&i obricené, tyé vraci se v ra-
dialnim sméru do normalni polohy, pak dostane E, proud a uvolni ko-

toué¢ S,, oba kotoude i s tyéi T otodi se zpét do polohy klidu, na-

2
¢ez se spojeni s osou O samocinné pFerusi. Skupinové volide a téZ
i hledade vedeni spoéivaji na témZ principu. Jak LV tak i SV a i

Hl jsou opatfeny ¥ididi./¥ posledni dobd fvajl téi bez ¥{di&d./

Také svycarska firma Hasler v Bernu uzivd u svého systému
kullsOVJch volidd podobné upravenych o 100 vychodech s krokovym po-
hybem bud s registry nebo bez nich.

9. Princip registri v automatickych systémech.

Jak jsme poznali, uZivaji posléze uvedené tri systémy vo-
1liéu o vice nez 100 vychodech a to 200, 300 po.pf. 800, To =4 tu '
vyhodu, %e se podet potfebnych volidh zmen${ a sice znensi se nejen
pocet voli¢h pot¥ebnych pro uréity stupen volby, ale hlavné i pocet
téchto stupni, coz se projevi zvlasté ve velkych sitich. Na pr. pro
100.000 abonentl je u Strowgerova systému tfeba, nehledé k dvojna-
sobné predchozi volbé, 3 skupinovych a 1 liniového volide, tedy 4
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stupﬁﬁ,'kdgito na pf. pri uziti volidd o 500 vychodech stadi 2 sku-
pinové a 1 liniovy volid, tedy 3 stupné. Na pr. fa Ericeson u svého
systému af do kapacity 250.000 ucastnikd (na p¥. Stockholm) vysta-
duje s 2 skup., voliéi a pri tom uZiva pouze 1 hledace. Uziti téich-
to volidu ma vSak i svoje nevyhody a to hlavné tuto: na pr. linio-
vy volié¢ fy. Ericsson pojme 500 abonentid, jiz jsou rozdéleni po
kontaktovém poli tak, Ze prvﬁf‘kulisa obsahuje vedeni 000 az 019,
druha 020 az 039, treti 040 aZ 059 atd. az konecn& posledni 480 az
499. Abonent na pr. ¢islo 356 nachazi se v 18. kulise na 17. mis-
té. Jak patrno, ¢islo abonenta v dekadické soustavé neodpovidé je-
ho umisténi v kontaktovém poli, podet serii a podet impulsd v téch-
to seriich vyslanych diselnici neodpovidd pohybu spojovaciho ele-
mentu. Serie dané &iselnici jsou 3-5-6, kdezto nastaveni spojova-
ciho elementu vyZaduje serie 18-17. Ndsledkem toho je pak v ustred-
nach tohopb druhu zapotrebi zvl4Stniho za¥izeni, tak zv. registra
¢i &éislovniki (prendsedu), jeZ zachycuji béhem volby serie impulsi
vyslané &iselnici v dekadickém systému, pretvoruji je v soustavy
odpovidajici uZitym volidim a vysilaji je takto upravené do volicu.
Ve skutelnosti nevysilaji obydejné registry impulsy k volidum, ny-
brz volicde pri pohybu vysilaji impulsy do registri, které je za-
chycuji, jich podet kantroluji, 2 pri naleZitém poétu jich volicd
zastavuji. UzZiti registri je vSak u systémi se strojnim pohonem
nutné. jesté z jinych divodd; &iselnice pohybuje se urditou rychlos-
ti, spojovuci &ast volidu pri strojnim pohonu mi rovnéZ urdéitou ry-
chlost, obé nebyva moZno uvésti.v soulad, rychlost vysilani impul-
su pak neodpovidd rychlosti pohybu spojovaci casti. ¥ezi jednotlivy-
mi vysilanymi seriemi impulsl vznikaji obvykle mezery 0,2 a? 0,5
sek., béhem této doby mél by skupinovy voli¢ provésti volnou volbu,
otalivy volid fy. Western m&1 by v této kratké dohé prebdhnouti 30
a panelovy 100 kontakti. Rychlost spojovaciho elementu by musela by-
ti pFilis velikd, depu? se hledime z rdznych divodd pokud mo¥no vy-
hnouti. Jak patrno, nemife se u tdchto volidh vysilani impulsd a
pohyb spojovaci cagti diti soudobé jako u systém Strowgerova. Je
nu%nd,serie impulsi vyslané diselnici nejprve zachytiti a pak te-
prve ve vhodné upravé nechati pasobiti na volide rychlosti volicum
vlastni. To, jak bylo feéeﬁo, obstaravd registr. Z duvodu praveé
uvedenych byvd systém Strowgeruv bez registri, jak jsme jej pozna-
1i (nékteré firmy uZivaji i u Strowgerova systému registrd, na BF,
Automatic Electric Co u tak zv. direktorovéhc systému), zvan téz
synchronnim, kdezZto systémy uZivajici registri systémy asynchron-
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nimi. Ukoly, jeZ se registru ukladaji, je moZno splniti bud ulitim
voliéd s krokovym otaéivym pohybem a'neb5 uzitim reléovych sadeb
\Fetézecl). v

Firma Ericsson uzivd voliél s krokovym pohybem, u tichto
volicu uvadéji se ramena do pohybu pomoci pérz, které ce na konci
pohybu vzdy znovu mechanicky napne. Prichizejici impulsy pusobi na
elektromagnet, jehoz kotva uvolni vidy na okam?ik rohatki na ose
ramen & rdmena vykonaji krok. Firma estern uZivd voliCi s kroko-
vym pohybem a i reléovych sadeb. Registry byvaji na prijimaei i
vysilaci strane opatfeny jednim Iididem, ktery prepinid postupné
okruhy. Pred pocetim vlastni volby Jje ucastnlcke vedenlJﬁ druhym
hledacdem spojeno nejprve s radiCem registru, v1z oBr. 2. 7‘A
vyhleda samodinné volny registr. Pak obdrZi ulastnik znameni a poc-
ne vlastni volba, kdyz registr prijal serie impulsu vyslané cCisel-
nici, a predal. je pretvorené skupinovym a liniovému volidi, odpoji
se registr a uCastnické vedeni se spoji pr&bé%né.‘Vzhledem k- tomu,
Ze registr je v ¢innosti jen po dobu provadéni spoje, neni treba
tolika registru jako volic¢u, pro 100 ab. stadi na pr. 2 registry.
Podrobnéji neni moino o téchto zafizenich zde pojednati.

10,8 vy st émv nrBovact.,

Volice s dvojim pohybem, jak Strowgerovy tak i firem
.estern a Ericsson, jsou dosti slozité a drahé a vyZaduji odborného
udrfovani. Proto jevi se v poslednich letech, zvl14asté v mensSich u-
strednach jak privatnich tak i statnich, snaha obejiti se bez nich
a uziti jen volidld s jednim otadivym pohybem. Ponejvice uZiva se
volidd o 100 vychodech, a to stejné konstrukce jak pro predchozi
tek i pro vlastni volbu, pouze polet kontaktovych Yad a kartadki
byvd ruzny. Jsou levnéjsi a jich udrZovani jednodusSsi, ale vyZadu-
Ji'nékterjch pridavnych za¥izeni. U voliéd s dvojim pohybem slouZfi
jeden pohyb k volbé urdéité skupiny vedeni a druhy k volbé urcitého
vedeni v této skupiné (to je tak zv. "mechanické" déleni skupin).
U voliéd s jednim pohybem uZiva se v posledni dobé k tomuto ucelu
ponejvice pomocnych volidl, pro néZz se ujal u nas nazev "urdovatel".
MySlenka tato pochdzi od Francouze Barnaye. Princip tohoto zatizeni
bude v dalSim vysvétlen na podkladé systému "R 6" fy Thomson Houston.
UZivd volicéh (SV a LV) o 100 vychodech s krokovym pohybem. Kontakto-
vé pole ma 7 fad po 51 kontaktech, fady 1, 3, 5 obsahuji vedeni jed-
né padesatky (liché desitky) (draty a, b, c), a rady 2, 4, 6 vedeni
druhé padesatky (sudé desitky), drat d (fada 7.) jé spoledny. Dvé
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sady kartadkd (celkem 7) jsou umistény nad sebou a pohybuji se sou-
casné po kontaktech, ale pouze jedna sada je vzdy spojena s vedenim.
‘Skupina nékolika na pr. 10 SV nebo LV ma k disposici 1 desetidilny
_urcovatel. Ten, jde-1i na p¥. o vyhledani volného LV urcité stovky,
pfijme serii impulsld, odpovidajici &islu této stovky, jeho ramena
prejdou na pfisluéné kontakiy. Pri tom rameno 2 octne se na kon-
takti spojeném s kontakty d vSech vedeni na SV vedoucich k LV do-
tyéné stovky a uvede je pod napéti, obr. 33., ¢imZ jsou tato vede-
ni vyznadena (to je tak zZv. "elektrické® ddleni skupin). Jakmile
urcovatel opustil klidovou polohu, uzavre jeho rameno b obvod po-
hybového elektromagnetu SV a ten se uvede do pohybu (poh. elektro-
magnet pﬁsobi'jako prerusovadé vlastniho obvodu). Pri tom .je udiné-
no opatreni, aby SV nepredb&hl urcovatele. SV se pohybuje az se
octne na prvnim z.vyzﬂééenych vedeni; je-li toto volné je jeho-
drat ¢ pod napétim a SV se zastavi, neni-li volné pohybuji se rame-
na na dal$i dotyk ‘aZ najdou volné vedeni (volny LV) této skupiny.
Ne to se urdovatel uvolni pro dalsi zavolani. Kontakty 1 a 2, 3 a
4 atd. urcovatele U jsou spojeny spolu, aby volba ClSEl 3 12 u-
vedla SV do téZe polohy, nebol tyto 2 skupiny (stovky) jsou vidy
nad sebou. Pomoci relais se pak spoji pouze prisl. sada kartadku s
vedenim a uplatni se. JelikoZ u LV je oboji volba rizend, je treba
dvojiho uréovéani, jednoho pro desitky a jednoho pfo jednotky, pri
tom se urlena pripojka oznadi opét napétim na dratu d. Spojeni ur-
Sovatelld s LV je vyznaleno v obr. 34. Desitkovy urdovatel prijme
desitkovou serii impulsi na pF. 3 a oznali prvni vedeni treti de-
sitky, LV se uvede do pohybu a zastavi se na tomto vedeni. Jednot-
kovy urdovatel prijme jednotkovou serii impulsi na pi: 5 a oznadi
pata vedeni vSech desitek, LV volié se pak pohybujevdéle a zastavi
se na 5. vedeni 3. desitky. U tohoto systému maji SV a LV polohu
klidu. Jak patrno pusobi SV a LV jako hledale, vyhleddvaji ozna-
Sené vedeni, jenom %e na pF. u 1. H oznad{ se vedeni volajiciho
idastnike prosté sejmutim sluchitka, kdefto zde se vedeni volané-
ho oznadi pomoci urdovatele, jeho? pohyb je Fizen &iselnici.

Princip pfedchozi volby u tohoto systému byl jiz dfive
uveden, v disledku toho miZeme tento systém vyznaditi schematem v
obr. 35., kde obdélnicky zna¢i skupiny relais, na pf. 1 relais vo-
lajiciho uéastnika All(névéétni a rozpoj. relais), 2 relais dvojice
H- T, 4 relais SV atd. N je zvlastni skupina relais tak zv. "napa-
jeé", je zapojen pred 1. SV a obstardvid napajeni obou vedeni pTi
- hovoru (dvojity most), pFenos impulsi p¥i volbé na pFislusny volig,
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dava oznamovaci po pr. obsazovaci ton, zkousi vedeni volaného d&ast-
nika na obsazeni a vysild do ného navésStni proud, spojuje obé vede-
ni, zruSuje spojeni po hovoru atd. Pro velké sitd s vice ustFednami
vypracovala fa Thomson - Houston variantu systému R-6, pri ni? je
uzito registru. U tohoto systému nemeji SV a LV polohy klidu. U vo-
1iéu tohoto druhu musi se kartadky pohybovati znadnou rychlosti,
voli-li na pr. abonent ¢islo 9, musi kartacky SV v dobé této serie

a mezery mezi ni a nasledujici serii pfebéhnodti 40 kontakti pred-
chozich dekédd a po pr. 10 kontaktd volené dekidy, tedy celkem 50
kontaktu.

Nékteré firmy vypracovaly volide s rychlym pohybem tak
zv. rychlovolide, jez prebdhnou pres 100 ba a? 200 kontaktd v sek.
Na pr. u rychlovolide fy. Schuchhardt (Aldendorff) je pohon upra-
ven tak, ze v klidu pasobi na osu kartackli, kterd jeé aretovina
kotvou elektromagnetu, napnuté péro. Po uvolnéni aretace, pohybuji
se kartddky velkou rychlosti, jeZ je regulovana brzdou. Po skonde-
ni hovoru pohybuji se kartalky dale do klidové polohy, kde silny
elektromagnet opét péro natahne. |

Jiné velmi slibné resSeni v tomto sméru pochazi od anglic-
ké fy. Siemens Brothers v Londyné, kteria k pohonu kaZdého jednotli-
vého volide uziva zvl. jednoduchého motorku. Motorek ten sestava ze
2 elektromagneti k sobé kolmych, jeZ po uvolnéni brzdiei zdpadky
dostavaji st¥idavé proud a pisobi na otddivou kotvu, ji% uvddéji
do pohybu. Pohyb prenasi se pak ozubenymi koly na osu kartadku.
Zavadéni proudd obstarivd kotoud nasazeny na ose kotvy. Pri dosa-
zeni urdeného kontaktu se brzdovy elektromagnet a tim i pohybové
elektromagnety vypnou, osa se zabrzdi. Voli¢ tento pracuje spole-
hlivé pri rychlostech 200 kroku za sek. a i vice a pri tom je moz-
no, zménou dasové konstanty pohybovych elektromagnetl,jeho rychlost
v $irokych mezich méniti. Také fa. S&H v Berliné poéind uZivati v
posledni dobé (1936) téchto volidl, prozatim pro domdci ustredny.
Kontaktové pole ma 10 Fad po 50 kontaktech. :

U systémi, jez uZivaji registri a u nichZ pohyb volice
neni vézan na pohyb &iselnice, je tomu oviem jinak. Zde vystadime
s voliéi o mendi rychlosti na p¥. 40 kroku za sek. Tak je tomu na
pf. u urdovacich systému 7-D a 7-B fy. Western (Bell Telephone).

V obr. 36. je vyznadena z Sasti principielni dprava sys-
tému 7-D, jenZ je urden pro mensi sité. Uziva dvojich hledacu,

SV a LV o 100 vychodech (2 x 51 kontaktu) se strojnim pohonem, jez
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jsou provedeny podobné jako hledace systému 7-A. UZiva rovnéz ur-
Covatelu ale vedle toho také registri &i dislovnikid (RR je Yadid
registri a R je registr).

Hledace, SV a LV maji pohon motoricky, urcovatelé kroko-
vy, registr vysila v tomto pripadé impulsy do urdovatele. Systém
7-D vyrabi u nas fa "Telegrafia" v Pardubicich, jsou v ném vybudo-
vany ustiedny v Mar. Liznich, -Usti n/L, Karlovych Varech, KoSicich,
Strakonicich, Pardubicich & jinde. Systém 7-D piizpisobeny pro vel-
ké sité oznaduje firma jako 7-B, uZivAa rowvné? volidd o 100 vycho-
dech a desetidilnych urlovatellu, ale pohon urcovateld je v tomto
pripadé motoricky, urcovatel vysila pri pohybu impulsy do registru
jako u systému 7-A). U vSech téchto systémi se pripojuje pri vol-
bé k SV a LV paralelné urcovatel, tedy k cesti spojovaci paralelné
cesta sestavovaci (path - bypath, Verbindungsweg, Einstellweg,
Kreislaufsysteme).

11. Systémy s obejitim volié pro vlastni volbu.

Skupinové a liniové volile zlstdvaji po vyhledini volané-
ho ulastnika po celou dobu hovoru zapojeny do spojeni, bylo by vel-
kou vyhodou, kdyby bylo moZno po provedeném spojeni je uvolniti pro
daldi zavoldni. Zejména se to tykd LV., ktery miva idié a znalny
pocet relais 2 je tudiZ drahy. Princip takového systému s obejitim
LV je vyznalen v obr. 37. pro ustiednu na 1000 Ufastnikd a s volili
Strowgerova typu. Udastnik na pr Ay vyhleda pomoci SV a LV zndamym
zpusobem vedeni ulastnika Ay, @, je-1li tento volny, spoji se s nim,
pak se rozbéhne tridic T, & Do zpusobu hledade vyhledd uZité vedeni
mezi SV a LV, pomoci relais odpoji vedeni to od LV a gpoji je s Ty
Pak se LV vybavi & je wolny pro dalsi spojeni. Tfidide maji k tomu
ucelu o & rady kontaktu vice, na kterych vyhledivaji a prevddéji
vedeni od SV. V tomto pripadé stadi pro 100 uUcastniki 2 LV, usSetri
se tedy v ustfedné pro 1000 ucastnikia 80 LV, ovSem 1000 tridicd ma
o 3 kontaktové rady vice a téZz pocet relais je vét$i. Byly vypraco-
vany téz systémy s obejitim jak LV tak i SV, ale ty jsou tak sloZi-
té, Ze praktického uziti nedosly.

v o

12. Uprava multiplikace volicu.

Dejme tomu, Ze na 100 tridicéd o 10 vychodech je zapojero
10 volicu, prvni kontakty véech 100 trididi jsou spojeny spolu a s
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prvnim volilem, druhé s druhym volilem atd. Je patrno, ¥e pri tomto
zpisobu spojeni budou prvni -volide uZivany nepomerne vice neZ po-
sledni. V uréitém takovém prlpade bylo zjisténo, ze v dobé 1 hodiny
byl 1. volidé uZit po 56 minut, 2. po 52 minuty, 3. po 43 min., 4. po
31 =ain., 5. po 14, 6. po 6 min. atd. Proto upravujeme spojeni v po-
dobnych pripadech a to nejen mezi tridici a volidi, ale i mezi sku-
pin. volidi vyS8S8iho a niZ$iho stupné a i mezi LV tak, aby volice

¢

byly vyuzity pokud moZno stejnomérné. Jeden zpusob spojeni spolivi

v

v tom, Ze prvni volide jsou spojeny s menSim podtem kontaktd, na pr.
prvni volié je spojen tieba jen s 50 ti¥ididi. Tim se umoini také
zvétSeni poltu volidl p¥i zachovéni 10-dilnych t¥idi¢h. Jiny zplsob
spociva v tom, Ze se nespojuji v.multiplikaci spolu korespondujici
kodtakty, nybrz na kaZdém trididi Jiny na pr. na jednom prvni, na

druhém druhy atd.

Obydejné se oba tyto zpusoby kombinuji.

13. Prineip zabfigseni s tvusobeni repgpis-

tr'a sy téanu Rotar . 2 K Ly . West e ra

Nez-1i bude prikrocéeno k vlastnimu predmétu této kapltoly,_
budiZz struéné predeslano toto:

" Ke kaZdému II. hledaci prislusi jeden I. SV, oba tvofi tak
zv. spojenici ¢i napadjeé, podobné jako 2 Sniary s koliky na manuel-
nim prepojovadi. Ruzné ukony, jeZ na manuelnim prepojovali obstara-
v4 rudné menipuladni sila, Pidi zde samolinné ¥idi& &i sestavovatel
{combineur), ktery je soudasti ka?dé spojenice. Vedle toho md kazda

s

spojenice 1 rfadi¢ registri, kdeZto registry samy jsou spoleéné.

Kombinér pozistivé z fady prepinacich elementd nasazenych
na spolefné ose, jez se na dobu pohybu spojuje s hneci osou pomoci
pohybového elektromagnetu. Jednotlivé elementy jsou oznaceny pisie-
nami A, B, C, D, ... a¥ Y (25), a pozistivaji ka®dy z kotoude z iso-
laéniho materidlu, jen? je na obou strandch opatfen kovovymi prsteny.
rizného tvaru, po nichf se pohybuji na kaidé strané 2 kartalky (péra).
Oba prsteny jsou spolu spojeny, od kartdlki vedou privody k riznym
okruhim. Jedna obratka je rozdélena na 18 dilu, tak Ze kombinér mu-
Ze zaujati 18 poloh (obr. 3¢2). Octnou-li se péra v urditych polohach
na kovovych prstenech, jsou spojena s prsteny po pf.'spolu. V obraz-
cich vyznalujeme jednotlivé elementy zpisobem patrnym z nésledujiciho
obrazku
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4, 8/9, 5 3/4 z néhoz je patrno, e na pr.
11/0% 118 15 &/7 1/2 horni levy kontakt je spojen
3 //; 1/2 s prstenem v polohiach 4, 8+9,
11412 =2 18, pravy horni kon-
: B 4 takt v polohdch 5 3/4 a¥
3, 5/7, }{\1/2 7 1/2, atd. Kontakt, ktery

10, 17 je spojen trvale je vyzna-

-Een,Jt.. (Jediné u elementu
A, ktery Tidi pohyb, uddvaji pripojena &isla polohy, ve kterych do-
tyk neni uzavren).

V klidu je kombinér v poloze 1, jakmile II. hledal vyhle-
dal I. hledaé s vedenim volajiciho udastnika, dostane pohybovy ele-
ktromagnet proud a kombinér prejde do polohy 3. V této poloze jsou
uzavieny obvody nutné pro uvedeni v chod radide registri a vyhledi-
ni volného registru. {Volny reglstr je vyznaden napétim na urdéitém
kontaktu).

Radié¢ je upraven podobné jako- hledade, zle obé sady kar-
tacki jsou nad sebou, nebol pro spojeni registru se spojenici je
tfeba vice nez 4 dratu. (Je tedy jen o 50 vychodech). Na to prejde
kombinér do polohy 4, v ni? je vedeni volajiciho spojeno s regis-
trem, ktery vysle do vedeni oznamovaci ton(vyzvu k volbeé). V polo-
2¢ 4 prijimd registr' prvni serii impulsl, nade? prejde kombinér
do polohy 5, ve které se uvede v pohyb vreteno I. SV a provede se
volba kartadku. A podobné v dalSich polohach ridi kombinér spojo-
vaci pochod aZ do vyhledani Zadaného vedeni, nace? se registr od-
poji, vedeni se spoji pribéZnd a vySle se niavéStni proud po pF.
obsazovaci ton atd. {Kontrolu obsazeni provadi LV). Registr obsa-
huje kombinér vstupni a vystupni (prijimaci a vysilaci), a pak né-
kolik jimacich elementi ¢i jimadlh, jeZ zaznamendvaji serie impulsi
vyslané udastnikem a kontroluji podet impulsi vyslanych komutdtorem
pri pohybu volide. Jako jimadl uZivd se bud mechanismi s krokovym
pohybem pomoci rohatky a zapadky, jako je tomu na p¥. u tridicu fy.
Siemens, nebo reléovych sad. Nékdy se nékterého jimace uzZije dva-
krate, na pr. desettisicového téZz pro jednotky a pod.

v daléim'bude vysvétleno pusobeni registru pro pripad, Zze
je uzZito jimaéi reléovych. Jimaé na pf. tisicovy sestdva z 10 pard
po¢itacich relais Aer 1, 2, 3, ...0, 10 relais Ber 1, 2, 3, ...0,
viz obr. 41., dale relais Scr, Tcr a Fer (zruSovaci relais +))a

+) Relais zruSovaci jsou bud v kazdém Jlmac1 & nebo jsou pro veiecky
jimace spoleéné a prepinaji se.
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kombinéru vstupniho R, a vystupniho Rgs jez ridi postup spojovani,
pripojuji jednotlivé jimade atd. Na vedeni volajiciho udastnika,
tedy na strané prijimaci je pripojeno relais Isr, jehoZ kotva pri
kazdém preruseni proudu ¢iselnici odpadavd. Relais Lbr zajistuje
spojéni registru se spojenici, relais Lmr pisobi na pohybovy elek-
tromagnet 34; jsou to relais, jichz kotvy pomalu odpadaji ikotva
Lbr zustdava pritazena od polatku ¢éinnosti registru a? do skondeni
volby, kotva Lmr je pritaZena po dobu ka’dé serie). Na strané vys-
tupni je zapojeno relais Osr, (okruh zpdtnych impulsi), jeho? kot-
va pri pohybu vretena odpadava. Dejme tomu, Ze jde o ustrednu na
nékolik tisic ucastnikl a Ze prvni volend &islice jsou tisice.

4 Kombinér spojenice R je v poloze 4, kombinér vetupni ],
\v poloze 3, vystupni Ry v poloze 1. Pri prvnim preruseni obvodu
¢iselnici odpadne kotva Jsr, uzavie se obvod :

bat., Acr 1, kontakt Ber 1, F4-3 kombinéru 34, Lmr, zemé.
Lar pfitéhpe kotvu a uvede v ¢innost R4; jenz prejde do posice 4.
Relais Acr } pripoji Ber 1, toto ale pritdhne teprve kdy? Isr pri-
tdhne opét kotvu a odpoji Lmr a zem, pak dostane Ber 1 proud pres

kontakt Acr 1 a eleménty‘m a N kombinéru R,. PritaZenim kotvy Ber 1

se dvojice Acr 1, Ber 1 odpoji a dalsi impgls vyvolany odpadnutim
Isr jde pres Acr 2 atd. Natodil-1i ddastnik na pf. &. 3 jsou na kon-
ci serie pritaZeny kotvy Acr 1/Bcr 19 "'i‘.c’r 2/Bcr 5s Acr :s/Ecr 5. Kot-
va relais Lmr na koneci serie odpadne a uvede R, do polohy dalsi, ve
které se uzavfe téZ elektromagnet kombinéru Rg a ten prejde do polo-
hy 2, ve které je pripojen okruh zpétnych impulsi. V posici 2 kombi-
_her Ry uzavre okruh relais Glr (obr. 40) pFés elementy F a E kombi-
néru spojenice R a relais Osr a kotoude Dy a Pg. Relais Glr uzavre
okruh pohybového elektromagnetu R, kombinér R prejde do polohy 5.
Relais Glr pfidfiuje svoji kotvu ddle i v posici 5 pres F a vlastni
dotyk. PritaZenim kotvy relais Glr uzavie se téZ obvod pohybového
elektromagnetu M vietene I. 8V, vieteno polne se otdleti. Vieteno
je v klidu postaveno tak, Ze po otoeni o 1 desetinu obratky octne
se v poloze, v ni% se uvolni prvni (horni) sada kartadkd, po otoce-
ni o 2 desetiny druhd atd. Pri tom v prubéhu xaidé desetiny komuta-
tor K spoji relais Osr nakratko, tak Ze xotva jeho odpadne a ke kon-
ci desetiny opét se pritahne. Pri prvnim uzavreni okruhu relais Osr,
(po prechodu Ry do polohy 2)‘dostalo proud relais Acr 4 pres element
Fg kombinéru Ry @ dotyky relais Bor 1. '8 & pfitéblo kotvu a pri-
. pojilo vinuti Ber 4. Rélais Ber 4 vSak zatim nepfitdhne kotvu, neboi
je spojeno nakriatko, teprve, kdyZ pri pohybu vretena kotva Osr odpad-
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ne, zrusSi se kratké spojeni a Ber 4 dostane proud pres elementy My

a Ng. Kdyz se vieteno otoCilo o 1 desetinu obriatky a Osr opét pFi-
tahlo, dostalo proud relais Acr 5 atd, pri otoceni o.6 desetin dos-
talo proud relais Acr 0, v priubéhu 7..desetiny Ber O a na konci 7.
desetiny relais Scr, které pFripoji relais Ter a Fer. V prabéhu 8.
desetiny dostanou tato relais proud, Fecr otevre obvod Osr, Glr drz{
kotvu dédle aZ do konce 8. desetiny, kdy zem na komutatoru se odpoji,
kotva Glr odpadne a vieteno se zastavi. Rélais Ter uzavie obvod elek
tromagnetu R, kombinér Ry prejde do dalSi polohy, ve které je dotyk
v elementu Mg otevren, tak Ze relais jimale odpadnou. Komutator vre-
tena vysild jek patrno do registru podet impulsi, jen? je doplnkem
natodeného ¢éisla na 11, to jsou tak zv. impulsy doplnkové ¢i comple-
mentdrni. P¥i ndsledujicim pohybu voziku uvolni ce 8. sada kartddki,
jez se pak pohybuji po 8. Yadé dotyki. Kdybychom na 8. radu dotyku
zapojili vedeni 3. skupiny na pr. tisicovky, stovky a pod., dostali
bychom se pri natodeni éislice 3 skutedné do treti skupiny a pod.
Tak by tomu bylo v dekadickém systému, v systému "Rotary 7-A" neni
viak vzhledem k uZitym volidim usporddéni vedeni dekadické, nybr?

je uzito tak zv. parovani skupin. Na kaZzdou dotykovou Ffadu I. SV
jsou zapojeny 2 tisicovky (pojme tedy I. SV 20.000 &isel od 10.000
do 29.999, obycdejné se vSak nebuduji vétsi ustredny ne? 10.000, pak
Je oRsazeno abonenty pouze 5 rad I. SV, kdezto zbyvajicich pét slou-
i pro pripojeni vedeni pro zvl. ulely, na p¥. prihlaSovani mezim.
hovorii a pod., po pr. pro pfipojeni sprostredkdvacich vedeni do ji-
nych ustfeden, je-1i jich v siti vice), 1 lichd a 1 sudd, na ka?dou
Yadu II. SV 2 stovky a na kazdou radu 1V 2 desitky~zp&sobem patrnym
z nasledujicich tabulek. Abychom p¥i tomto rozdéleni vedeni dosahli
vidy spravné skupiny, je nutno poclet iipuléﬁ vysilanych volilem poz-
méniti, coZ déla se tak, Ze se k impulsim vyvolanym natalenim c¢isel-
nice priddvaji na vstupni strand dalsi impulsy tak zv. pridavné &i
suplementdrni. V dalSich tabulkich je vyznadeno, kolik musi byti
téchto impulsu, aby bylo dosazeno spravné skupiny.

Yo SV - 1,8V
rada vedeni rada vedeni
P i 18.000 + 19,999 1 12.800 ¢+ 12,999
2 28.000 ¢+ 29,999 . 13.800 ¢+ 13.999
o 16.000 ¢+ 17.999 3 12.600 4+ 12,799
4 26.000 ¢« 27,999 4. 13,600 + 13.799
5 14,000 + 15,999 8 12.400 ¢ 12,599
6 24,000 + 25,999 8§ 13.400 ¢ 13.599
4 12,000 4 13.999 7 12.200 ¢+ 12.399
8 22.000 + R23.999 8 13.200 4 13.399
9 10,000 s 11.999 9 12,000 ¢+ 12.199
10 20.000 + 21.999 10! 13.000° I 13.199
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L BV
volba tisicl prvni desettisicovky volba tisicd druhé desettisicovky
vol,.8is. p¥id.imp. zpét. zvolend  vol.dis. pridav. zpétné zvolena

imp. rada o imp, - - imp. rada
1l 1 9 ] p o 10 10
2 1+1 7 g P 4§ 8 8
3 1 7 4 5 - 8 8
4 1+1 5 D 4 3 £ 6
5] i § 0 1y 2 - 6 6
é $41 ) S 6 b 4 4
7 1 S 3 7 - 4 4
8 1+1 3 4 8 1 2 2
9 il g b 9 - 2 2
0 1+1 9 g 0 1 10 10
dls SN
volba stovek lichych tisicu volba stovek sudych tisicu
vol.¢is. p¥.imp. zp.imp. Tada vol.éis. p¥.imp. zp.imp. rada
1 - 10 10 ' 1 1 9 9
2 1 5 8 2 1+1 7 7
3 - 8 8 D 1 7 7
4 1 6 6 4 TG i 9 o
5 3 6 6 5 1 5 5
6 1 4 4 6 1+1 & S
7 - 4 4 14 i ¥ o X,
8 i & 2 2 8 i g 1 8 1) i §
9 - 2 2 9 1 i 1
0 1 10 40, 0 141 g 9
LY

volba desitek (je pro obd stovky taz)

s

volené éislo zpét. impulsi  zvolena rada
10 i 10
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volba jednotek sudé stovky Pri volb: jednotek liché
vol. Cis. zpét.imp. hrot j stovky se spojuji 2 Tetézce
J i 10 10 v serii, tak Ze pocet zpdt-
2 G e ’ g &
7 8 8 nych 1mpulsu e tedy dislo
4 ? 7 dosereného hrotu se zvitsi
5 6 € 10 '
€ 5 5 ° ==
4 4 4
8 o %
9 & 2
Q 1 3

Relaisové jimace mivaji casto misto 10 pArk poéitacich
relais pouze 6 para (Brno), tak e nékteré zachycuji 2 impulsy a
to: 1 a7, 2a8, 3a9, 4 a0, 5 6, a vedle toho 2 relais pomoc-
na na pr. Bxr a Byr. V ustfedné pro 20,00C ddastnikd jsou 4 jimade
Acr/Bcr, Ccr/bcr, Ecr/’Fcr a Gcr/ﬁcr, prvni z nich Acr/Bcr jind de-
settisice a jednotky, Ccr/bcr se spojuje s nim v serii, jde-1i o
jednotky lichych stovek. ZrusSovaci relais Scr a Tcr jsou pro vsecky
jimace spolecna a prepinaji se.

¢, By a8t é&myY t.aleew-e

VeSkeré spojovaci vykony provadiji se jen pomoci relé;
volidh zde neni. Reléovy systém nodi se dobre pro maly polet tdast-’
niku a ma mnohé vyhody, zejména vyroba a udriovani jsou jednoduSsi,
nebol neni zde volidli, opot¥ebovini neni témii Zddné, spojovani

rychlé a pod. Hlavné na lodich je tento systén obliben. Pri veétsim

po¢tu 1idastnikd je vsSak polet potrebnych relé prilif velky, nebof

roste asi s kvadratem poctu ucastniki.

Spojovani vedeni ruzného druhu spolu déje se u reléovych
systému obdobné jako u krfiZovych piepinalia, kde vedeni_jednoho dru-
hu jsou zuavedena na horizontdlni lamely, vedeni druhého druhu na
vertikalni, vedeni jednoho druhu kfiZuji tedy vedeni druhého druhu,
pomoci koliku lze spojiti kterékoliv dvé horizontalni lamely s kte-
rymikoliv dvéma vertikalnimi.

V reléovych ustfednach spojeni to provede samoCinné relée,
viz obr. na nésl..strénce. V dalsim bude vysyctlen princip reléové-
ho spojoviani Gdastnikd na podkladé dstiedny pro 50 Ulastnixi systé-
mu firmy "The Relay Automatic Telephone Co" v Londyné, jeho? oviavod-
cem je Evéd Betulander a jejz déla naSe firma“Telegrafia". Uclastni-
ci jsou rozdéleni na skupiny po 5.
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V obr. 42. jsou vyznaleny 3

takové skupiny a to 21 a? 25, 26 a? 20 a
31 aZz 35.
Kezda takova skupina ma k dis-

posici na pr. 4 pricnia vedeni &i pricni-

ce, kazdé ucdastnické vedeni mid vedle na-

véStniho a rozpojovaciho relé v ddast-
4 nické sadée jesté 4 spojovaci relé LC,
pomoci jichz se spojuje & volnou pric¢nici. Pricnice pak spojuji se
pomoci relé OTC s vnéjSimi spojnicemi ¢i vychody, vola-1i ulast-
nik, po pr¥ip. pomoci relé ITC s vnitrnimi spojnicemi ¢i prichody,
je-1i volan.

Ka¥da spojnice je piipojena na nékolik pfiénic v riznych
skupinach multiploveé. Kazdy Vychod je spojen s napajefem, ktery ma

tyZ tkol, jako u systémi dfive uvedenych.

VSechny vychody a prichody kFizuji se v tak zv. spojova-
cim poli, kterykoliv vyjchod muZe byti spojen se kterymkoliv pricho-
dem pomoci relé OT/IT.

Vola-1li na pr. ucastnik &. 26, uvede sejmutim sluchatka
v ¢innost navéstni relé v ucdastnické sadé, to uvede v Eihnogt dal-
&{ relé OTT -, jeZ vyhledd volny vychod. Na to relé OTC spoji
vychod ten s pri¢nici kX ndmu prislusnou a relé LC pak pricnici s
vedenim téastnika. V obr. bylo predpokliadano, fe byl vyhledén vy-
chod 2 & k nému prislusni pridnice 1 (vytuZeno silnd). Pak relé
R spoji vychod s volnym ¢islovnikem (pro 50 ulastnikl stadi 2),
v obr. je predpokladano, Ze byl pripojen cCislovnik Cl.

Cislovnik sestiavd z reléovych retézca, jeZ prijmou a.
zaznamenaji serie impulsd vyslané &iselnici, na pF. 2 a 5, je-1i
volan ucastnik ¢islo 25. KdyZz se tak stalo, uréi ¢islovnik vedeni
volaného udastnika po urcovacich dratech a oznali je. Funkce ¢is-
lovniku je obdobna funkci registru a LV. Relé ITT pétky, ve které
se nachazi volany ucastnik, dostane po urcovacim draté pétek proud.
Pak se pripoji baterie na vSechna relé ©OT / IT ve vodorovné ra-
d& vychodu 2 a vyhledd se volny prichod k urlené pdtce. Prislusné
relé OT / IT spoji pak tento pfichod s vychodem 2 a relé ITC
spoji prichod s pfislusnou k nému pricnici. Na to dostane proud po
uré¢ujicim dratu jednotek relé - LC volaného ulastnika a spoji jeho
vedeni s vyhledanou pfidénici. V obr. je predpokladano, ie byl vy-
hledan prichod 1 a k nému prislusni pFicnice 1.
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Pak se vysSle z napijele navéStni proud do vedeni volaného
Gastnika a &islovnik se odpoji & je volny pro daldi spojeni. Kdyz
se volany prihlasil, vypoji se v napajeci naviéstni proud a pripoji
se na vedeni napajeci mogt, ulastnici mohou hovoriti., Jak patrno,
je to systém s obejitim spojovacich organu (voliéd) pro vlastni

volbu (¢islovniku a urcovatele).

15. Systém " S unds vall®" ¢i se souradnicovymi volili.

.

Betulander navrhl jesté dalsi automaticky systém a to s
tek zv. souradnicovymi volidi &i s kriZovymi spojovacimi elementy,
¢i jak jej Svédskd statni telefaonni sprava nazyva podle mésta, v
némz byl poprvé zaveden, systém "Sundsvall". V tomto systému je
vybudovino ve Svédsku jiZ nékolik Ustfeden a mi byti zaveden ve
vsech novych ustrednach stitni sprivy. V dalsim bude struéné popsa-
no zarizeni a pGsobeni LV pro 100 abonenti. Na jeho levé a pravé
strané (viz obr. 43. a 44.) je umisténo 10 relais DR, jeZ slouZi
k nastavéni desitek. Kotvy dvou z nich, na pr. I a I1I, III a IV
atd., jsou vzdy spojeny s jednou z 5 desitkovych tyéi DTy 119
DT;yq.pyi dostane-1i proud na pr. relais DR, pootocéi se ty¢ v jed-
nom sméru, dostane-li proud relais DRy v opaéném sméru. Mame tedy
celkem deset poloh desitkovych tyéi. Do kazdé tyde je zasazeno 10
tenkych ocelovych dratu d, velmi ohebnych a pruzZnych a to tak, Ze
konec zasazeny do tyce (viz obr., 44.) tvori malou spirilku pro
zvys$eni ohebnosti. Na podélné horni strané je umistino 10 jednot-
kovych relais JR; 10+ KaZdé z nich pisobi na kotvu, jeZ pfi pohybu
pootodi jednu z 10 vertikalnich os O, na nichZ jsou zpusobem patr-
nym z obr. 44. upevnéna vertikalni pravitka s. Vedle ka?dého pra-
vitka je umisténo nad sebou 10 svazkl spojovacich per. Celkem je
tedy téchto svazki 10 x 10 = 100, svazky ty odpovidaji kontaktum
stodflného LV. KaZdy svazek obsahuje péro F, které je pfoti pra-
vitku s prohnuto zpusobem patrnym z obr. Péro toto nese kolik k,
ktery ,pusobi na pruini péra a, b, ¢ a pritlaci je, byl-1i konec
péra F ohnut na pevna péra‘gi b, ¢. S péry a, b, ¢ jsou spojena
abonentni vedeni, odpovidajici si péra a, b, ¢’ jsou uvvéech 100
svazki spojena spolu a s vedenim vedoucim k volidGm pFedchoziho
_voliciho stupné. KaZdy dratek d desitkové tyle ovlada.dva svazky,
pokud se néktera tyé nepootoli, stoji dratky (viz té¥ obr. 43.)
mezi témito svazky. Otoéi-1i se tyé, postavi se dratek proti jed-
nomu z obou svazku, konec jeho stoji proti fl4ibku v péru F. Dosta-
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ne-1i nyni proud jednotkové relais, otoéi se osa 0 a pravitko vejde
do zlabku, které jsou volné, aniZ by na svazek néjak plsobila. PFri
tom se dratky, jeZ zustaly mezi svazky, pomrékud ohnou, jak je vy-
znadeno plné v obr. 44. Je-1li vSak Zlibek kryt dritkem, ktery na
konci je dosti nepodajny, ohne pravitko tlakem na dratek péro F a
kolik k ohne péra a, b, ¢ tak Ze se vytvofi'dbvzky 8. pery a, b;.c.
Na privod od predchoziho voliciho stuﬁné pripoji se -zadané vedeni.

16. Podrobnéjsi popis aut. systému "Ro tary ., 7 -D",

A) VSeobecnd uvaha.

- Jek jiz bylo uvedeno uziva systém Rotary 7-D pro pledcho-

zi i vlastni volbu volicu stejné konstrukce o 100 vychodech s jednim
‘otddivym pohybem. Pohon téchto volici je motorovy. Urcity pocet vo-
1iéa je umistén vzdy nad sebou a podél nich prochazi vertikilni hna-
ci osa 0m (viz obr. 46 a prisl. obr. v tab. I.), se Xteré ce prena-
8i pohyb pomoci plechového delniho soukoli na osu O kartadku volide,
je-1i tento v &innosti. N&kolik vertikdlnich os je hnéno spolecnou
horizontalni osou uvadénou v pohyb elektr. motorkem. Dotykové pole
volide je sestaveno z 8 nebo i 10 pulkruhovych rad plochych dotyku
(p1i8kd), jez jsou uloZeny v isoladni hmoté, viz obr. 45. Ka’dd sa-
da obsahuje 51 dotyku, z nichz 50 slouzi k pripojeni vedeni, na pr.
abonentnich ¢éi jinych, a 51. pro ucele zkuSebni. Liché iady'jsou'
spojeny s vedenimi jedné padesitky (1450), sudé s vedenimi druhé
padesatky (51+4100). Spojovaci element tvori 8 (po pf. 10) pari kar-
tadku sestavenych ve dvé diametrdlné poloZené sady tak, ze pri po-
hybu se dotykd v jedné polovind obritky jedna sada (na pr. a, b, c,
d po pF. e) lichych dotykovych Tfad a v druhé poloviné obratky druhi
sada \a, b, ¢, d’ po pr. e’) sudych rad. Tyto kartacky jsou spojeny
pomoci 4 po pr. 5 sbéracich per f,, f5, f5, f, po pi. fg & dotyko-
vymi plisky umisténymi na pravé strané dotykového pole. Usporadani
dotykovych kartacki, jich spojeni jakoz i umisténi sbéracich per

je patrno z obr. 45 a skuteéné provedeni volicCe z obr. v tab. I.
Vertikalni osa O kartadkid ma 2 kulovité cepy, jimiZ je uloZena v
loZiskdch a na dolnim konci nese plechovy kotouéek &, jeho? obvod

je rozdélen na 102 éislovanych dilki. To dovoluje ve spojeri s pev-
nym ukazovatelem.n odelisti éislo dotykd, na nichz se kartacky zas-
tavily. Pod kdtduékem je upevnéno ozubené kolo K z pruzného plechu,
jez pri pohybu volide zabird do podobného kola k na ose hnaci. V
klidu doléha v misté zabéru na okraj kola K konec ramena R upevné-
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ného na kotvé pohybového elektromagnetu E (magn. spojka), a ohyba
jej tak, Ze kola do sebe nezabiraji. Pri tom pritladuje rameno R
okraj kola K na naraznik N, tak Ze osa s kartiacky je zabrzdéna a
poloha kartddkd zajiSténa. Ma-1i se volid uvésti do pohybu, dosta-
ne elektromagnet E proud, pritdhne kotvu & rameno R uvolni kolo K,
jeZ zabere do kola k. KdyZ kartdcky vykonaly prislusny pohyb, pre-
rusi se opét proud v elektromagnetu E, jeho kotva odpadne a rameno
R zrusi spojeni obou kol a osu s kartadky zabrzdi. Kotva elektro-
magnetu E je upevnéna na plochém péru F. U volidd, jeZ maji se vra-
titi do nulové polohy, dostane po skondeni hovoru elektromagnet E
proud, kartacky pohybuji se dale, aZ pri dosaZeni nulové polohy
naraZka upevnénd na kotoudku & dolehne na pérovy svazek a vypoji
prowd v elektromagnetu E.

Volidh téZe konstrukce je také uZito jako radiéld registru,
jenom Ze pocet dotykovych Fad je zde vétsi, nebof pro pFipojeni re-
gistru je treba vétSiho podtu dratd (6 po pr. 7). Mi-1i se na kon-
taktové pole fadic¢e pFipojiti méné vedeni neZ 50, miva 7 Tad kon-
takth po 51, kartalkiu byva 7 (1 sada). Je-li vedeni vice mivad Fadid
14 Fad kontektd a 2 sady kartilkd go 7.

Jako urdovatelli je uzito volidl s krokovym pohybem o 10
vychodech. Jich dotykové pole je Wytvofeno z rad plochych bronzo-
vych per 0410, viz obr. 47, tak upravenych, Ze jich konce tvori
pulkruh. Ve trech Yadach byva po 11 kontaktech (10 vychodi a kli-
dova poloha), ve ¢tvrté radé pak jeden kratky kontakt nulovy a je-
den dlouhy odpovidajici co do délky 10 kontaktlm, jen? slou?i k

‘uvedeni volice do klidoyé polohy. Po nich pohybuji se kartacky

ky + k, tvaru 8, nasazené isolované na horizontdlni ose 0. PFivody
ke kartddkim tvori plochid sbéraci péra d1‘4, jeZ se jich dotykaji.
Na ose kartdlki je nasazena rohatka, jeZ v obr. neni patrne, a na °
niz pusobi zipadka zy uvéddéna do pohybu kotvou K elektromagnetu E.
Kotva je na levé strané opatiena vertikalnim ramenem r, které nese
isolaéni kolik d. Na rameno pusobi spirdlové péro, tazk Ze kotva je
v klidu odtaZena a kolik d nepusobi na pérovy dotygfgtgﬁpgjgggvgo
obvodu elektromagnetu. Dosgtane-1li elektromagnet prbud,‘zgpadka zi
se posune na rohatce, jez stoji, o 1 zub, spirilové péro se napne
a na to se dotyk f prerui a elektromagnet je opdt bez proudu. Pi-
sobenim spirdlového péra jde kotva zpdt, zapadka z, posune rohatku
o 1 zub, kartdlky piejdou na dalsi dotyk. Zapadka z, zabranuje po-
hybu v opzéném sméru z soudasné zajiStuje spravné postaveni kartalk
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Pro oznadeni prislusného vedeni na voliéi,'SV‘éiiLV% je na urcove-
teli zapotrebi jedné dotekové rady (0+410), pro uvedeni urdovatele
do klidové polohy po skoncéeni jeho ukolu, je treba druhé Fady o 1
nulovém dotyku @ 1 dotyku desateronasobné délky. Tato uprava urlo-
vatele by vyhovovala, kdyby kazdy voli¢ mél svij urcovatel, jeliko?
véak z uspornych duvodu se vZdy nékolika volidim (5 ¢ 10) pridéluje
1 urdovatel, musi po zabrani nékterého volile této skupiny urdova-
tel nejprve zabrany volié¢ vyhledati a jej si prisvojiti. X tomu
slouzi zvl. vedeni vyhledavajici a prisvojovaci, jeZ jsou zavedena
na dalsi 2 dotykové oblouky urdovatele a pred prijetim impulsové se-
rie musi kartadky urcovatele probéhnouti celé dotykové pole. Pokud
vyyhledani a prisvojeni zabraného volice neni skonceno & kartacky
urcovatele nejsou opét v zakladni poloze, nesmi zad¢iti vysilani im-
pulsové serie. Obdobné miZe nasledovati vysilani jednotkové serie,
teprve kdyZ kartacky LV se zustavily na podatku urcené desitkové
skupiny a jednotkovy urcdovatel UJ je pripojen. Jinak by v obou pri-
padech serie impulsd vyS$la bud na prizdno a nebo byla urdovatelem
prijata zkomolené. Proto neni moZno, aby serie impulsi vysilané u-
¢astnikem pusobily primo na urdovatele, ale je treba uriti registru,
ktery prijme od volajiciho ucastnika impulsové serie a vysila je
pak ve spravnych okamZicich do urdovatelu.

’

Registr ¢i ¢islovnik sestava, jak ji? bylo uvedenos z Cds-
ti prijimaci a z ¢asti vysilaci. Cast prijimaci obszhuje jeden ridic
(combineur) a tolik fislicovych jimaci kolik se voli serii v siti.
Ridi¢ i jimace jsou volide s krokovym pohybem stejné konstrukce ja-
ko urcovatele (11 dotykG O 4 10). Cast vysilaci poziistAvi z vysila-
ce, voli¢e to s motOrovym pohonem podobné konstrukce jako hledace,

SV & LV, jenom Ze jeho dotykové oblouky wmaji pouze 1€ prodlou’enych,
rovnomérné rozdelenych dotykG. Vysilad pracuje s urcovateli wolicnu

a jich pohyby a vykony jsou vzidjemne na sobl zdaviclé., Jelikoi registr
je uzit pouze po dobu spojoviani a po provedeni spoje ce zace uvolni,

staCi na pr¥. v ustredné o 100 udastnicich 2 registry.

Vedle volidl jsou dalsim ddle’itym elementem v ‘istredné
relais, jei tvori rizné sady, na pr. sadu uacastnickych relais, sa-
du 1. H, napajed¢, sadu 1. S, sadu jeho urcovatele UE atd, UZiia re-
lais jsou vesmés plochd relazis fy. Western, jichf uprava byla ji?

drive popsana.

Sestuveni ustTedny pro urdity podet abonenti a postup
spojovaciho pochodu vysvitnou z prikladu ddle uvedeného. M jme -
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strednu pro 1000 abonentii. Abonenti jsou rozdcleni ve }uplny po
100. Na strané, kde volaji, je kazdé stovce p¥idélen urdéity polet
1.8, na pr. 10, (2alezi tu na sile korespondence, jak se pocet po-
tfebnych voliéd uréi, poznime pozddji). Je tedy 1.H...10 x 10 =
100, z nich vychdzi 100 vedeni, ty nutno zapojiti na 2.H, tak, aby
kazdy abonent mohl uZiti kteréhokoli 2.H. (Cela Ustfedna o 1000 ab.
tvori zde jednu skupinu). Pro 1000 abonentd je, jak bylo jiz d¥ive
uvedeno, za normilnich poméri zapotfebi as 54 vychodi, volime jich
na p¥. 60. VSech 100 vedeni pfichdzejicich od 1.H provede se v mul-
tiplikaci dotykovymi poli vSech 60 2.H. V disledku toho.mime i 60
napajedh a 60 SV, krdtce 60 konektorid. Témto konektorim pridé€lime
12 &islovniki. (K &islu tomu dojdeme takto: pro 100 ab. je tFfeba
10 vychodi, pro 1000 ab. 60 vych., pro 100 ab. 2 c¢islovniky, tedy
pro 1000 ab. 12 &islovniki). Budée tudi? v uUst¥edné té¥ 12 Fadild
registrd {hledadl), jich? dotykovywmi poli bude provedeno 60 pYipo-
" jovacich vedeni od konektorti. Vidy 10 SV pfiddlime 1 urdovatel U,
tak ze téchto bude celkem 6. Dotykové pole SV je rozdéleno na 10
skupin po 10 kontaktech, na néZ jsou pfipojena'vedeni k deseti
skupindm LV po 10. Kazd4 tato skupina ovladéd 1 stovku ab. vedeni

a md k disposici 1 urcovatel U; al urcovatel UJ.

Spojeni 2 udastniki na pf. &. 199 a 227 vytvari se takto:
Jakmile Ucdastnik A 199 zvedne svij mikrotelefon, rozbdhnou se vSec-
ky volné 1.H jeho stovky a jeden z nich, na pf. druhy, jehoZ kar-
tadéky byly nejbliZe, pripoji vedeni ulastnika na nabihaci vedeni
k 2.H. Volné 2.H se uvedou do chodu a jedem z nich, na p¥. 12.,
pripoji ddle vedeni na 12. spojenici 2.312‘- Ny = 85 Pri tom
se rozbéhnou bud vSecky volné 2.H ze 60 jsoucich v ust¥ednd, nebo-
jsou 2,H rozdéleny v podskupiny, na pr. po 5 a v pohyb se uvedou
pouze volné £.H jedné podskupiny, je-1li tatq vSak obgazZena, pFeve-
~de se volani ucastnika na dald{ pod§kuping, atd. Ze zabraného na-
pajece spusti se volné Fadice registri a 1 z nich, na pf. tfeti,
vyhledd a pripoji napadjed N,, na &islovnik CS' Vytvori se pribéZné
spojeni ab, vedeni A 199 s ¢islovnikem Ca. Cislovnik md na strané
prijimaci 1 ¥{di¢ a 3 &islicové jimale. Ridié pFfipoji stovkovy ji-
maé a ¢islovnik vysSle do ab. vedeni oznamovaci ton. Abonent natodi
2, kertacek stovkového jimade postavi se na druhy kontakt, na to |
¥idi¢ odpoji JlOO a pripoji J 10°* jehoZ kartadek pri dalSim natole-
ni ¢iselnice se postavi na 2. kontakt a analogicky pri tfetim nato-
ceni kartaclek J, na 7. kontakt. Po zachycen; 2, §§;§e“4mpulsgfpri-
pojuje se vysilal &islovniku na spojovaci stranu zabrané spojenice
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&. 12., kterd ndleii 3. svazku spojenicovému (11 + 15); proudem z
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¢islovniku CS spusti se stovkovy urdovatel Ué»této skupiny spojenic
a pri své prvni obratce vyhleda zabranou spojenici a prisvoji si ji.
Jakmile se U vratil do zakladni polohy, spousti si vysilaé éislov-
niku CS’ ktery pri své prvni obratce vysle v dusledku nastaveni
stovkového jimade serii 2 impulsld do urcovatele Kartiddek urlovate-
le se postav1 na druhy kontakt, od ného? vede urCOVdCI vedeni k dru-
hé skupiné 10 kontaktd SV. Z techto vychazi pak 10 vedeni k 10 LV,
jez ovladaji druhou stovku. Jakmile se kartilek urdovatele zastavil
na druhém urcéovacim vedeni, uvede v pohyb skup. volic S, Jjeho kar-
taéky prebéhnou na slepo 10 dotekl prvni stovky a teprve v druhé .
skupiné pocénou vyhledavati vedeni vedouci k volnému LV. Kdyz bylo
nglezeno, spoji se v napajeci Nl’ vedeni udastnika prubezne s kar-
tacky °12 a pres né s vedenim k vyhledanému volnému LV druhé stov-
ky. Urdéovatel Us se uvolnuje a vraci se samodinné do zakladni polo-
hy. Zatim dpbéhl vysilaé &islovniku do zdkladni polohy, z ni? dava
po pravé vytvoreném spojeni podnét k spuSténi urdovatele desitek

Ud
vyhledd a prisvoji si vedeni k zabranému LV. KdyZ dospéje opét do

skupiny, v niZ je zabrany LV. Urcovatel Uy vykond 1 obritku a

zdkladni polohy, spousSti si vysilad &islovniku k druhé obratce, v.
jejimz pribéhu v disledku nastaveni jimale J10 dostane U4 druhou
serii t.j.'dva impulsy a prejde do polohy 2, z niZ vede vedeni na
pocatek druhé desitky dotykového pole LV. Nyni spousti urcovatel

Uy zabrany LV, jehoZ kartalky se zastavi na poclatku druhé desitky.
Po tomto vykonu odpojuje se U, & pripojuje se UJ, ktery spousti vy-
silaé C k treti obratce. Ten vysSle do UJ . 1mpulsu, tak Ze karta-
cek UJ se postav1 na 7.dotyk, od néhoZ vede veden; na 7. dotyky
veech desitek. Urdovatel Uj quustl poznovu LV, jeho? kartiadky se

posunou na 7. dotyk 2. de81tky v 2. stovce.

Tim je vyhledéno vedeni 227, neni v8ak dosud v LV spoje-
no piﬁbéiné. nybrZz s reléovou sadou LV, kterad zkouSi vedeni na ob-
" sazeni a je-1i volné, vysild do ného navéStni proud. Ukol UJ je
skopéen. UJ se odpojuje a vraci se do zékladnj_polohy. Po té se i
Uy vrati do zakl. polohy, uréovgtele Uy IJ.j jsou k diSposi?i pro
dalsi voléani. Mezitim pokraduje volani udastnika &. 227 a kdy? se
prihlédsil, . zastavuje se vysilani ndv. proudu a vedeni spojuje se na
v prﬁbééné.' :

Kdyz vysilaé ¢islovniku vykonal 3. obratku, vyvola odpo-
jendi &islovniku od napijede, abon. vedeni spoji se v napijedi pru-
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bezne a jimace cislovniku Jloo’ JlO a Jl a po te i ridic se uvedou

do zakl. poloh. Cislovnik je k disposici pro dal$i voléni.

Pri hovoru jsou vedeni udastniku napajena z dvojitého na-
pajeciho mostu v napajec¢i. KdyZ po skonceni hovoru volajici ucast-
nik zaveési sluchatko, odpadne jeho napdjeci relais v napajeli a
tim vznikne podnét pro zruseni pridrZovacich okruhli mezi obé&ma ve-
denimi a jednotlivymi volidéi a uvedeni SV a 1LV do zdkl. polohy.
Kartacky 1.0 a 2.H zustdvaji ve své poloze. (Pozn. V starSich u-
strednich tohoto systému nevraceji se SV a LV po zruSeni spoje do
zakl. polohy).

Ve vétsSich ustrednach do 10.000 ddastnikd je nutno uziti
dvojich skupinovych volidl,, 1.8V ovlddaji tisicové tridéni, II. SV
stovkové tridéni. Abonenti na strané, kde volaji tvorivaji skupiny
po 3C00 (za predpokladu, ze pro 100 ab. staéi 10 1.H) +), aby se
potrebny polet vychodi (spojenic) zmen$il. Je-1i na pf. v dané u-
stiednd pro 100 udastniki t¥eba 10 1.H; je jich ve skupind 3000
i¢. celkem 30 x 10 = 300. Z nich vychazi 300 vedeni, je? sé rozdi-
1i na 3 skupiny, které se provedou v multiplikaci kontaktovymi po-
1i 2 skupin po 50 + 60 2,H., Rozdéleni nutno ovSem provésti tak,
aby z kazdé skupiny 100 udastniki vychazela vedeni do vSech 3 sku-
pin 2.H. Za tohoto predpokladu je pro skupinu 3000 ué. zapotiebi
asi 150 + 180 spojenic a %0 + 36 ¢islovniki. Radide dislovnik? se
rozdéli ve 2 skupiny po 10 4 12 a dotyk. polem kaZdé skupiny  se
provede v multiplikaci 1/3 privodi od napajecu.

B.) Popis spojovaciho pochodu.

V dalsim bude popsan podrobnéji spojovaci pochod v takové
Ustredné a to na podkladé obr. 48 a 49, jeZ odpovidaji provedeni
ustredny v Karl. Varech, ktera je toho dasu vybudovana na 3000 ab.
Pripomenouti dluzno, ze uzité volice s motorovym pohonem maji v té-
to ustredné 10 rad kontaktld, tim se ziskavd dalsi drat, ktery slou-

?i k nikterym zvlasStnim ufelum, na p¥. pro poditani hovord a na LV

+) Pak ze 300 1.H vychazi 300 vedeni, jeZ se rozdéli na 3 skupiny
po 100 a provedou v multipl. dotykovymi poli 3 skupin 2.H.
Je-1i tieba pro 100 zb. na p¥. 12 1.H, pak obsahuje skupina pou-
ze 2500 ab.,, aby 1.H & vychodl z nich bylo zase 300, je totiz
25:x 12 = 500, :
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pro volbu seriovych éisel.

Fdyz volajici udastnim sejme sluchdtko, piitdhne jeho ndv.
relais Lr : |
l.) bat. - vin. Lr - dot. Cor - drat b ved. - prfistroj ud. - drat

~a - dot. Cor - zemé.
Tim se jednak uvede drat d ué. pod napéti a jednak dostane proud
spolec¢né relais ué. skup. Fsr _
2.) bat. - odpor 240 - dot. Lr - 800 - yin. Fsr - 25 - zemé,
& uzavre obvody vsSech relais Asr této skupiny
3.) vat. - vin. Asr - dot. Fsr - zemd,
jez uzavfou obvody spousSt. elektromagnetld PF volnych 1.H této skup.
4.) bat. - dot. Ltr - dot. Lhr - PF - dot. Asr - vin. Lgr - zemé.
Volné 1.H se uvedou do chodu a pohybuji se, &z jeden z nich najde
vedeni vol. ucastnika. Na tomto 1.H pritahne relais Ltr,
5.) bat., - 240 - dot. Lr - kart. d - vin. Ltr - zeméd,
které prerusi jeho spoustéci okruh. Hledad se zastavi. Soulasné se
uvede drat d vedouci k 2.H pod napéti & uzavre se obvod relais
Lhr a Csr .
6.) bat. - dot. Ltr - vin. Lhr I - vin. Csr - zemé. ¢
K vin. Ltr I o odporu 300 o se pripoji paralelné vinuti II’édporu
6 o pres dotyk Lhr. Tim je vedeni ucastnika blokovino, ostatni vol-
né hledace se pohybuji jesSté okamZik, kdyby néktery z nich byl
blizky prvnimu, mize se stati, Ze se jeho kartiacky dostanou na kon-
takty spoj s ved. vol. ué., relais Ltr (300) tohoto hledace nedos-
tane vsSak potrebny proud a hledad¢ se pohybuje dale.
Pripojenim vinuti Ltr II {6) paralelné k vinuti Fsr, odpadne Fer a
odpoji vSecka Asr. Také ostatni hledace se zastavi.
Relais Csr zahajuje spousténi 2.H, zavadi proud do relais Hsr
7.) bat. - vin., Hsr - dot. Csr - zemd,
které uzavira obvod relais Asr a Bsr prislusSné podskupiny 2.H,
8.) bat. - dot. Ecr {v urdovateli I.SV)<Vi"-0®'> dot. Her - zemd.
Dotyénych 5 2.H tvori s napajeci a I.SV 5 spojenic, k 5 I.SV pris-
lusi 1 urcovatel. Je-1li urcovatel prave v ¢innosti nebo jsou-1i
vSecky spojenice obsazeny, neni tato skupina k disposici. Proto je
do obvodu 8.) zapojen dotyk relais Ecr, je-li urdovatel v {innosti,
je tento dotyk prerusen a relais Asr a Bsr nedostanou proud. Jsou-
1i vSecky spojenice obsazeny, dostanou sice relais Asr a Bsr proud,
jeZto ale okruhy spoustécich elektromagnetia 2.H jsou v napajecich
preruSeny, neuvedou se 2.l této skupiny v pohyb a volani se prenese
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na delsi skupinu 2.H., Je-1i ale urdovatel volny, vytvoii se okruh 8,)

a je-1i také néktery z napajedlu volny, uzaviou se okruhy

9.) bat. - spouSst. elmagn. PL - dot. Dr, Gr, Fr, Ar, Acr - vin.
Sgr (0°28) - zemé.

Volné 2.H se uvedou do pohybu a kdy? jeden z nich dosahne kontaktu

spojeného s uzitym vedenim od 1.H, uzavre se obvod

10.) bat. - dot. Ltr - odpor 250 - kartilek d - vin. Ar I (300) -
dot Asr - zems&. :

Relais Ar pYeruSi obvod elm. Pl, dotyény 2.H se zastavi. Pritafenim

relais Sgr se prerusi obvod relais Abr, tak Ze se toto neuvede v

¢innost, neni-1i vsak prvni podskupina k disposici, nedostane rel.

Sgr proud, po pritaZeni relais Hsr dostane proud relais Abr a to

uzavre obvod relais Hérlgdaléi podskupiny 2.H.

Pritazenim relais Ar se uzavre obvod

11.) vat. - dot. Dr - vin. Cr I - dot. Ar a Asr - vin. Sgr - zemé,

pritazenim relzais Cr pridrzovaci okruh releis Ar

12,.) daty » dot. Ltr ~. 350 - kart, d - win, Ar . IXI (8) - dot. Cr "~
zeme.

Tim je vytvorené spojeni blokovano.

Soudasné pritahuje rel. Br a po ném Dr

13.) bat. - vin. Br - 3000 - dot. Cr, Ar a Asr - vin. Sgr - zemé

14.) vat. - vin. Dr - dot. Gr a Br - zemée.

Retais Dr spojuje hlawyni draty 2 a b napéjeéevg napajecim mostem

vytvorenym z obou vinuti relais Sr na vedeni vol. udastnika.

Relais Sr pritahuje a uzavira pridrZzovaci okruh

15.) bat. - vin. Cor - Lhr II - dridt ¢ - vin. Hr - dot. Dr - zemd.

Rozpojovaci relais Cor odpojuje nav. rel. Lr, rel. Ltr odpada, po

té téz Ar, Csr, Hsr a Asr.

Také ostatni 2.H se zastavuji. .

Po prita¥eni Sr a Hr uzavie se obvod

16.) bat. - vin, Br - dot. Hr & Sr - zemé

a po pritazeni Dr pridrZuje se Cr

17. ) bat. - dot. Dr, EBr a Cr - vin. Cr II - zemé.

Po pritaZeni rel. Cr a Dr uzavie se obvod

18.) bat. (v nap.) - dot. Dr a Cr - odpory 210 a 800 - vin. Btr
{reg.) - zemé

a soucasné se uvedou prislusné doteky g na radicich registri pod

napéti, éimZz je zvoleny napajed oznaden.

Rel. Str uzavie obvod rel. Csr pro_spodéténi fadile registra, a toto

uzavie dale obvody elektromagnetf PR volnych Fadidl piisl. skupiny
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19.) bat. - vin. elm.PR - dot. Ter, Lr, Csr a Rtr - zems.

Volné radice se uvedou do chodu a kdyz jeden z nich nejde zvoleny

napajec¢, dostane proud relais Rtr jeho registru. |

20.) bat. (v nap.) - dot. Dr, Cr - odp. 210 - drat 2 - xartadek g -
vin. Rtr I (300) - dot. Lr - kart. a combineuru reg.- dot.
Rzr‘- zeme . |

Relais Rtr prerusi obvod elm. PR a radi¢ se zastavi, soulasné se

uzavre obvod rel. Teyr |

2Y.) bat. - wvin, Teyr - dot. Rtr - zemé, ;

PritaZenim rel. Tc,r se pripoji na kontakt §'iadiée vinuti Rtr II

o odporu 6 g, tim se vytvorené spojeni blokuje proti ostatnim ra-

didim

22.) kart. g - vin. Rtr II (6) - dot TeyT - zemé.

Ddle se kxartddky a a b radide pripoji na sekund. vin. transf, DTC

pro oznamovaci proud a uzavie se obvod rel. Ter

23.) bat. - vin. Ter - dot. Teqr - zeme. ‘

Na to se uzavre okruh posunovaciho relais Rbr combineuru

24.) bat. - vin. Rbr - prerusovaci dotyk pohyb. elm. SMa combineuru
ridice - rameno ¢ - dot. Ter a Te,r - zemé.

Rel. Rbr pritdahne a pridrzi se v obvodu

25.) bat., - vin. Rbr - dot. SMa - dot. Rbr - zemé&.

Soudasné se vytvori okruh

26.) bat. - odpor 60 - vin. SMa - dot. Rbr a Slr - zemé.

Flm. SMa pritahne, tim prerusi obvod Rbr, coZ zpusobi vypojeni SMa

' posunuti kartalki combinéru o 1 krok. Kdy¥ se kartadek ¢ octnul

na kontaktu 1, pritdhne opéﬁné rel. Rbr, co? md za nasledek posunu-

ti kartadku na kontakt 2. : -

Nyni se uzavre obvod prim. vinuti translatoru DTC pres kartacek b

combinéru a dot. Cr, ucastnik dostane oznamovaci ton. Ucastnik voli,

relais Sr v napdje¢i pfi kaZdém pFerusSeni proudu diselnici odpadne

a pak zase prfitahne. KdyZ kotva Sr poprve odpadne, vytvoii se obvod

27.) bvat. - wvin, Slr - wvin. Isr - dot. Ror a Ter - kart. ¢ - dot.
Sr - zems&. ’

Relais Isr sleduje impulsy éiselnice, kdeZto relais Slr, které po-

malu odpadédva, odpedne teprve po skondeni serie impulsi. (SlouZi k

oddéleni serii).

PritaZenim Slr uzavre se obvod Rbr

28.) bat. - vin, Rbr -~ dot. Slr - zemé,

Rbr pritédhne a pridrZuje se v obvodu 25.) aZ do konce serie impulsu.

V levém svém dotyku vytvori obvod
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29.) bat. (v nap.) - dot. Dr - vin, Er I - drit 8 - kart. d radide
dot. Ter - vin. Cr (reg.) - odpor 800 - dot. Rbr - kartadek a
comb. - dot. R,r - zeme.

telais Cr (reg.) pritahne ihned a pridrZuje ce pres dot. Cr \reg.)

a Ryr, pri tom se spoji odpor 800 g na kratko a pak pritahne té?

rel. ir v napijedi. Tim se rozpoji postupnd okruhy rel. Cr (nap.),

Str, Csr a itr a relais ta odpadnou.

Cpojeni s napajecem udrzuje nyni relais Cr (reg.), rel. Teyr se

pridrzuje nyni v okruhu

30.) dbat.' s vin, Te,

Relais Er odpoji v napajeCi sek. vin. oznam. transformatorku od

r - dot. Cr - zeme.

kartacki a a b, v dotyku Cr se prerusi obvod prim. vinuti.

Dejme tomu, ze uCastnik voli Cis. 2357. Nejprve natoéi 2 a prerusi
2-krat obvod vedeni, relais, Isr pritihne 2-krdt v obvodu 27.) a
uzavrie 2-krat obvod

31.) bat. - vin. SM,.,. - ram. d comb. - dot. Isr, Pgr a R,r - zeme.
Pri nasledujicim zavedeni proudu rel. Sr vzdy pritahne, rel. Isr
odpadne, rovnéz SM; oo 0dpadne a jeho zapadka otoli rohatku.
Kartacky jimace SM; 5o S€ Posunou o 2 kroky.

Na konci serie odpadne rel., Slr a uzavre obvod 26.), SMa dostane
proud, pritahne a tim prerusi obvod 25.), rel. Rbr odpadne, nacez
odpadne té7 SMa a kartilky comb. prejdou na kontakt 3. V této polo-
ze je na rameno d pripojeno vinuti SN 00 stovkového jimace.

Pri druhém natodeni céiselnice prerusi obvod vedeni 3-krate, rel.

Sr 3-krat odpadne, Isr 3-krat pritahne a uzavre 3-krat obvod SMlOO’
ktery 2-krat pritahne & opét odpadne a otoéi kartacky 'stovkového
jimale o' 3 kroky. Na konci serie pritahne Sr opét trvale, Slr odpad-
ne a vyvola tymz pochodep jako prve otocleni comb. na kontakt 4.

Pri desitkové a jednotkové serii je prubéh analogicky.

Po prijeti druhé serie zahdji/ &islovnik, jak ji? bylo diive uvedeno,
¢innost vysilaci. Ramena combinéru jsou v poloze 4, tim uzavrien ckguh
rel. Tar

32.) bat. - vin. Tar - kart. a comb. - dot. Ryr - zeme.

Rel. Tar pritédhne a odpoji sekund. vin. oznam. transf. od drati a

a b a pripoji na né vysila¢ a rel. Br.

Vytvori se okruh

33.) bat. (vys.) - odpor 200 - kart. x - dot. Tar a Teyr < kart. b
fad. - dréat 5 - dot. Fr a Cr (nap.) - dot. Jor & Jyr (I.8V) - odp.
800 (uré.) - vin Ar - zeme.

Pri tom se soudasné dotyk na vénci ¢ urdovatele prislusny k zvole-
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nému I.SV uvede pod nupéti a tim oznadi.

Na urcCovateli pritahne Ecr v obvodu

34.) bat. - vin. Ber - dot. Ar - zemé, :

odpojenim bat. v jednom doteku blokuje priclusnou skupinu napijeci

proti dalgim volanim a v dal$im doteku uzaviri obvod pohyb. elektro-

magnetu Silu urcovatele ;

35.) bat. - odpor - vin.SMu - dot. S¥u, Ecr, Ber, Fer - zemd.

Urcovatel poclne se pohybovati & jeho rameno ¢ hledd oznaleny dotyk

na vénci ¢. Kdyz se na ném octne, pripoji se v okruhu 33.) k odpo-

ru 800 a vin. Ar paralelné vétev

3€.) kart.c (uré.) - dot. Ge,r - vin. Ber I (100) - zemé.

Rel. Ber prerusi obvod 35.) elm. SMu, urcovatel se zastavi.

Soucasné se pridrzuje rel. Ber v okruhu

£%7:) bat. <« win, ¥er = ving I - drat 7 - vénec a kart. b uré. -
vin, Ber II (5°5) - dot. Ber a Fer - zemé.

telais J,r pritzhuje a pridriuje se v obvodu

28, ) vat., -~ win, Fer = win. J,r - dot. Jyr a J,r - dot. Br (nap,) ~zems,

Pritazenim Jir se pripoji v okruhu 37.) na drat 7 zem (v nap.) a te-

dy na prisl. dotek vénce b urlovatele zem, tim se spoji vin. Ber II

naukratko, soucasné se v jiném doteku Jir prerusi obvod vin. Ber I.

ielais Ber odpadne. Vytvorenim okruhu 38.) pripojil se urlovutel na

zvolenou spojenici &i pPisvojil si ji. Nyni teprve pritdhne opoZds-

né¢ relais Fcr a uzavie obvod .

39.) bat. - odpor - vin. SMu - dot. SMu - dot. Ge,r a Fer -
plny segment vénce d - kart. 4 - zemé.

V tomto okruhu pritahuje a odpudava elm. SMu a posunuje ramena urco-

vatele aZ do nulové polohy. V té se okruh 3v.) prerusi a ramena se

zastavi, i

Po uzavieni obvodu 37.) a 38,) prerusuje relais J,r' okruh 2Z.), 0d-

pada relais Ar, to prerusuje obvod 34.) , ale rel. Ecr neodpadne,

nebof rse pridriuje ddle pres dot. rer.

Jukmile dospély kartacky urcovatele do zikl., polohy, pritahuje rel.

Ger

40.) bat. - vin, Ger - dot. Fer - dot. O, kart. 4 - zemé

& uzavira zakladni okruh mezi cislovnikem a I.SV

41.) bat. [ve vysil. &éisl.) - odpor 200 - dot. O, kért. x - dot. Tar
a Tcyr - kart. b fad. - drét 5 - dot. Fr, Cr, J,r, Jlr a Ger -
vin. Br (uré.) - dot. Jyr, Fr - drdt 7 - kart. g - dot. Te,r a
Tar - vin. Br (reg.) - zemé,

po kterém bude &islovnik vysilati tisicovou serii.
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Po pritaZzeni rel. Br v urcovateli pritahuje rel. Geqr
42.) bvat. - vin. Geyr - dot. Br - zeme
a pridrzuje se v okruhu
3.) vat. - vin. Geyr - dot. Ge,r a Fer - zemé.
Po pritazeni rel. Br v ¢islovniku pritahuje rel. Lr
44,) bat. - vin. Lr - dot. Br a Sor - zemé,
45.) bat. - vin. Lr - dot. Lr - mech. +) dot. y - zeme.
Rel. Lr spoji vinuti Br nakrétko, rel. Br odpadne.
Rel. Lr uzavira obvod pohyb. elm. vysiluce PI
46.) bat. - vin. elm. PI - dot. Lr a Dyr - zeme.
Ramena vysilade se poénou otddeti po dotecich 1 4 16, hned na polat-
ku se uzavie mechanicky dotek k pro pridrZovaci okruh elm. PI
47.) bat. - vin. PI - dot. k - zemé.
Kartacek x pri pohybu s jednoho. doteku na druhy prerusuje a zase
uzavira obvod 41.), rel. Br na urdovateli prerusuje a uzavira stri-
davé obvod
48.) bat. - odpor - vin. SMu - vin, Ir - dot. Ge,
Elm. SMu pritahuje a odpadava, ramena urcovatele se posunuji po kon-

r, Ger a2 Br - zemé.

taktech. Pri prvnim odpadnuti rel. Br pritahne také rel. Ir, zusta-
v4 pritaZeno po celou dobu serie & pridrzuje rel. Ger v obvodu

49.) bat. - vin. Ger - dot. Ir a Fer - zems.

Pri nasl. pritaZeni rel. Br {urd.) spousSti se I.SV, jak bude didle
uvedeno. :

Rameno z vysilade pri pohybu pripojuje zem postupné na jednotlivé
doteky véncu b vsSech jimadél, které jsou spojeny multiplové.

Ramena jimade SM; 9o bYla pri prvnim natoceni Ciselnice (tisicova
serie) uvedena do polohy 2, na rameno b, tohoto jimucle je pres dot.
D,r pfipojeno vinuti rel. Nir, od ramen b ostatnich jimalld je toto

relais v dot. D,r ¢ D,r zatim odpojeno. Kdy? kartilek z vysilade

dospéje na kontakt 2,3pfipoji zem na obvod

50.) bat. - vin. Nir - dot. Dyr - kart b, jimade Ji00c - dot. 2 a
kart. z - zemé. :

Rel. Nir pritahne a pridrzuje se v obvodu

51.) bat. -.vin. Nir - dot. Nir a Lr - zemé.

V dot. rel. Wir se pripojuje baterie primo na drat b zakladniho

okruhu (vénec x s kartadkem se spojuje nakratko, tak 7e nema vice

vlivu), na urdovateli pritahuje nyni trvale rel. Br

¥ je uzavren pri pohybu ramen pres dboteky 1 + 16.



52.) bat. (vys.) - odpor 200 - dot. ¥ir, Tar, Teyr - kart. b -

dot. Fr, Cr, J,r, Jyr a Ger - vin. Br \ur¢.) - dot. J,r, Fr -

kart. a - dot. Tc;r, Tar a Lr - zeme. ;
V celku tedy odpadlo rel. Br na uré. dvakrat a dvakrat pritahlo,
ramena urcovatele dostala se na druhy kontakt. Pritalenim rel. Br
na ur¢. zrusuje se obvod 48.), elm, SMu je bez proudu, opozdénd
odpada i rel, Ir a prerusuje obvod 49.), odpadi rel. Gecr a preru-
suje okruh 52.), tak Ze odpadd i rel. Br, Ramena vysilade se pohy-

buji ddle, v poloze 13. pripojuje rameno z zemi na okruh rel. D,r

1
BS.) bat. - ¥vin. Dyr - dot. 13, kart. z - zeme, které se pak pri-
drzuje

54.) bat. - vin. Dyjr - dot. Dyr, Ter a T

Rel. Dlr.odpoji rameno by jimace J1000 & PFipoji na rel. Nir jimaé

r - zeme.

J100® BbY pripravilo vysilani sﬁqvkové serie.
Za polohou 16. rozpojuje se mech. dot. y a zruSuje se obvod 45.),
rel. Lr odpadd a zruSuje obvod 51.), rel. Nir odpada. '
Rel, Nir zrusuje kratké spojeni mezi ramenem x vys. a baterii. Kdyz
ramena vysilace dospeéla do nulové polohy, rozpoji se dotex k a pre-
rusi se okruh poh. elm. PI. Vysilalé se zastavi. Vysilani tisicové
serie je ukondeno, ramena urdovatele jsou v poloze 2,
Kdyz rel. Br (uré.) po prvnim obvodu 41.) opét pritahlo, uzavrie se
obvod spousf. elm. PJ na prisvojeném 1 SV- Ll o
55.) bat. - vin. PJ - dot. J;r, Her, Ge;r a Fer - plny vénec g'f*iﬁié,
1 SV se uvede do pohybu.
Kartddek a urcdovatele pripojil na druhy dotek vénce a rel. Her, od
tohoto doteku vede urdovaci drat na I SV k dotekium d oné skupiny
\desitky), na niZ jsou pripojeny II SV ovlddajici 2. tisicovku.
V doteku rel. Jyr jsou na I 5V kartacek ¢ a d spolu epojeny. Od do-
tekd ¢ I SV vedou draty ¢ k II SV a jich urdovatelim, kde je na né
pripojena v uré. pres dotyk rel. Ecr bat. K&ftééky ¢c-d I 8V pri po-
hybu z nulové polohy spojuji urdovaci draty I U - I SV s vyhleda-
vacimi draty I SV - II. G8V. Jelikoz rel. Hcr je pripojeno pouze na
2. skupinu doteki, prejdou kartadky 1. ckupinu dotgkﬁ naplano a te-
prve v 2. svazku pocne vyhlédévéni volného II SV. U obsazenych je
na dratu ¢ zem, tak e rel. Mcr nedostane proud (viz obr. 59),
Octne-1i se rameno ¢ na doteku, od néhoZ vede drat ¢ k volnému II
SV a je-1i téZ uré, této_skupiny II SV volny, vytvori se cbvod
56.) bat. (Il.urcé.) - dot. Ecr - odpor 500 -~ dot. Jor (11 sv) -
drit ¢ - kart. ¢ (I 8V) - dot. J;r - kart. d - url. dridt -
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dot: Fer - zemé.
Rel. lcr prerusuje obvod elm. PJ, ktery odpadia, I £V se zastavuje,
& souctasné rel. Her pripojuje v predeslém obvodu k vétvi - vin. Her -
dot. ¥cr - zemé paralelné vétev - vin. Ser - dot. Ger, Her, Geyr 2
Fcr - vénec d a kart, 4 (urd.) - zemé. Pripojenim vin. Scr o odpo-
ru 4°5 o je vytvorené spojeni blokovano.
PritaZenim rel. Scr vytvori se obvod pro rel. J,r
57.) bat. ~'dot. Scr = vin, J,r (600) - dot. Jir a Jyr - dot. Br
(nap.) - zemsé.
Xel. J,r pritahne a pridrzi se v
58.) bat. - vin. J,r (1600) - dot. Jr - dot. Br - zemd.
Rel. J_,r vytvoFuje na I SV prubéZné spojeni u¢. vedeni k II SV a
pfetvoiuje blekovaci okruh na :
59.) bat. (II.urg.) - dot. Ecr - odpor 500 (II SV) - dot. J,r
(II SV) - drdt ¢ - kart. ¢ (I SV) - dot. J,r - mech dot. k
(I 8V) -~ zemé. i
Tim se spojuji rel. Her a Scr nakratko a odpadaji. Soucasné pre-
rusuje Jor prisvojovaci okruh rel. Fer a JiT, ktera rovnéz odpada-
ji. Pc rel. Fer odpadd na urc. i rel. Geyr, ale Ecr pridrZuje se dale
60.) bat. - vin. Ecr - dot. Fer - vénec a kart. d uré. - zemé.
Odpadnutim rel. Ge,r se uzavre opét. obvod pohyb. elm. uré.
61.) bat. - odpor 52 - vin. SMu (60) - dot. SMu - dot. Ecr, Ber a
" For - zemd.
Urcovatel se uvede do pohybu a vrati se do nulové polohy. V té se
prerusi obvod 60.) a odpadne rel. Ecr. Urdovatel je odpojen od I 8V
a je volny pro’ dals{ spojeni:
Pritazenim rel. Jor na I SV uzavirid se spouStdci obvod urdé. II €V,
62.) bat. (ve vys. &isl.,) - odpor 200 - dot. O, kart. x - dot. Tar,
Teyr - kart. b (&isl.) - dot. Fr a Cr (nap.) - dot. Jor - kart. b
I 8V) - dot. Jyr a Jyr (II SV) - odpor 800 - vin ar {II,uré.)
- zZemé.
Pak p?itahuje:reli Ecr na II, uré. a uvadi II. urd¢. v pohyb, ten
vyhledsd a prisvoji si zabrany II SV. Na to se spouSti vysilad ¢isi.,
aby vyslal do II. uré. stovkovou serii, atd. Tento a dalsSi pochod
podrobnéji popisovén'nebude. Po vyéléni jednotkové serie impulsy
do uréo?atele_Uj odpoji se éi§lovnik a je k disposici pro dalsi
volani. '
PYi hevoru udastniku jsou z okruhd dosud uvedznych zapojeny tyto :
ckruh 14.) .rel. Dr v napajedi), ]
ckruh 15.) (pridrz. okruh mezi u¢. a ngp., rel. Cor, Lhr a Hr),



R

okruh 16.) rel. Br),
okruh pro napajeni volajiciho ué. (rel. Sr),
okruh 58,) \pridrZ. okruh N - I SV, rel, Jgr).
Vedle toho pak dalsi okruhy na pr.:
pfidr¥. okruh I SV - II SV,
-t Ve ol T QY = LN
-t -"- 1V - volany uc.,
nap. okruh volaného ué. (rel. 8,r a Szr) a nékteré. jiné.
Po ukonceni hovoru, jakmile volajici uc¢. zavési sluchdtko, odpadne
rel. Sr, zruSi se postupné okruhy 16.) {(rel. Br) a 14.) (rel. Dr),
15.) lrel. Cogézlhr a Hr), nap. okruh volaného uc. \S;r a Sgr), %
pfidrZi. okruh'nap. a I SV (odpada J,r na I SV), rel. J,r uzavird
okruh spoust.elm. PJ I SV, ktery se vrati do nulové polohy, atd.

o

17. Podrobnéis{ popis reldéového systému fy. Telegrafia.

4 Na podkladé obr. 50. bude v dalSim podrobniji popsén spo-
jovaci pochod a? do vyhleddni volaného udastnika.

Uéastnik na pr. U, vold, po sejmuti sluchatka dostane
proud navéstni relé LE, pres kontakty rozpojovaciho relé €Oy, kon-
takt poruchového relé ?1 a vedeni. Relé LE, uzavie obvod :

bat., dotyk ITT, dotyk LEl a-vinuti OTTY Ukolem relé OTT
je vyhledati volny vychod. U volnych vychodl je v napijedich na
zkouSeci driat T pripojena baterie, tak e jde proud ve vyznadeném
pripadé v okruhu : ‘

bat. v termostatu Th, dotyk termostatu, dotyk G, vinuti

BBM, dotyk Fi, drét T, dotyk OTT, dotyk = ITC'I, vinuti orc!!, vinu-
ti_LMII, zemé. :

Stejné je tomu i u ostatnich volnych vychodi, relé OTC a
1M pritahnou, ale pridrZzi se pouze relé 1. volného vychodu, . na pr

I, nebol'daldim odpoji relé iM% zem. Re14 orc? spoji vychod s pric-
nici a relé Lul spoji obvod :. :

bat., dotyky ITT, LEl, Fl’ vinuti LC%, dotyk LMI, zem.

Relé LC% spoji ucastnika U, s pricnici « je tedy ucast-
nik spojen s napajecem. V napajedi pritdhne impulsové relé A. Tim
se. uzavre obvod relé G, to odpoji w hornim dotyku baterii od dra-
tu T, tim je vychod s napajecdem obsazen, v dolnim dotyku pripoji
zem na drat H, Odpojenim baterie od dratu T odpadne rel¢ LMI, ale
relé oTcT a LC% pridrzuji své kotvy dale v ckruhu, ktery se vytvo-
ril po pritazeni LC% :
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bat., vinuti Fl’ vinuti COl, do tyk lC{, pridrZovaci vinu-
ti LC%, pridrZovaci vinuti OTCI, dotyk OTCI, drat H, uzavieny do-
tyk BBM k zemi. elé Fy prerusi obvod 1E,, to pak prerusi obvod
OTT, jich kotvy odpadnonu. A

Uzavienim dolniho detyku relé G vytvoril se ‘napdjedi

obvod : R
bat., vin. R?, dotyk Fi, pridrzovuci vinuti BBM, dotyky

BBM a G, zemé.

Relé RP uzavre v pravych dotecich nasledujici obvod:

bat. (v ¢islovniku), dotyk MOy vinuti 2, dotyk BY, vinu-
ti RCl, dotyk RP, zem.

lelé RCy pripoji &islovnik, totiZ jeho impuleovy drat I,
relé P pripoji opozdéné baterii na impulsova relé I & jednotliva
relé U cislovniku. lelé RG piitdhne kotvu a odpoji desitkovd relé TN,

V.¢islovniku je 5 relé impulsovych I 1-6, I 2-7 aZ I 5-0
a 5 relé jednotkovych U 1-6, U 2-7 a? U 5-0 a 5 relé desitkovych
TN 1-6, TN 2-7 aZ TN 5-0, z nichZ kaZdé prijima 2 impulsy, na pr.
l a6, 2 a7 atd. Aby tyto impulsy byly .odliseny, k tomu slou¥i re-
1é prepinaci U6C a TN6C. Po pripojeni baterie v dotyku P pritdhnou
u 5-0, U 4-9, U 3-8, U 2-7, pres dotyky k nim prlslusnych relé I,
ddle pritdhne I 1-6 pres dotyk BY.

Tim odpoji zem od U 1-6, toto nepritahne, také ostatni
relé I nepritahnou.

Ucastnik voli na pr. ¢. 37. Pri 1. otoceni c¢iselnice
prerusi 3x obvod vedeni a relé A odpadne. PFi 1. odpadnuti kotvy
dostane proud 2. vinuti RP z bat. pres vinuti Fi, pridrZovaci vi-
nuti RP, uzavi. dotyk RP d detyky A a G. Relé Fi uzavie obved:

(v ¢isl. ), dotyk P, vinuti BY, drat H, uzavi. dotyk
pr1drz vin RC : 5
RCyy a i, dotyk Fl, vinuti BBM a doteky BBM a G, zeme.

Relé BY odpoji vinuti P od dratu T a pripoji je na zem,
relé P se pridrZuje dale pres vlastni dotyk. DAle odpoji BY zem od
vinuti I 1-€, ale toto dostava proud dile v obvodu

bai.,~dot. P, 8ilné vytaZeny drat, vinuti I 1-6, uzavr.
dotyk U 2-7, dotyk I 1-6, dotyky véech TN a pfec vinuti IH k zemi. .

PritaZenim IH odpoji se RG od primé zemZ z pripoji na
impulsovy drat. JelikoZ je to relé pomalu pusobici, zistane pli-
tazeno do konce serie impulsi. KdyZ po 1. preruSeni obvodu relé A
opét pfitéhlo.kotvu,.pfefuéi se obvod pridrZ. vinuti RP, jeho kotva
odpadne a impulsovy drat I pripoji se na dolni dotyk 4. Relé RC,
ge pridrZzuje dale v okruhu po driatu H. P¥i, druhém preruseni proudu



ALy

a odpadnuti kotvy A uzavre se obvod : ;

baterie (v ¢éislovniku), dotyk P, vinuti I 2-7, dotyky
U 3-8, 12-7, U1-6, U2-7 a% U 5-0, impulsovy drit atd.

I 2-7 pritdhne a pridrii se pies dotyk U 3-8 a I 2-7,
dotyky vSech TN relé a vinuti IH, ' '

' Pritaenim I 2-7 odpoji se zem od U 2-7, toto odpadne.

Tim vypoji se téZ I 1-8 a zapoji U 1-6. Pri xazdém dalSim prerusSeni
obvedu ¢éiselnici pfitahuje dals$i relé I a odpada relé U, predchozi
relé 1 se vypoji a relé U zapoji. Volda-1li uéastnik 7, je na konci
serie pritaZeno 1 2-8;-U 3-8 je odpadlé, ostatnfe%ejsou pritaZena
a I odpadla. Po skondeni serie pFitdhne 4 trvale a odpoji zem od
impulsového dratu, relé RG odpadne. Tim se pripoji na baterii v
¢islovniku drat vedouci k desitkovym relé, v uvedeném pripadé dos-
tane proud velé TN Z-8 v okruhu :
| baterie, dotyky P, RG, AH, TNH, vinuti TN 3-8, detyk I 3-8,
a pridrZuje se dile v okruhu :

baterie, dotyky P, TN 3-8, vinuti TNH, dotyk BY, zems3.

Pritazenim TN 3-8 se prerusi rada dotekid TN v obvodu I 3-8
- IH. Relé I 3-8rg§padne, tim se zapoji U 3-8. VSechnd relé U jsou
pritazena, vsechna I vdpadlg, tak ze mohou piijmouti druhou serii
impulsa. aonecny vysledek prvni serie impulsu je pfita%eni relé
TN 2-8. Pri druhé€ serii impulsi pFi prvnim odpadnuti kotvy A pri-
tahne relé¢ I 1-6 a odpadne U 1-6, pri druhém odpadnuti kotvy pri-
tahne 1 2-7 a edpadne U 2-7, Nasledkem toho odpadne 1 1-6 a zapoji
se U 1-6. PF¥i pitém odpadnuti kotvy A pritdhne I 5-0 a odpadne
U 5-0, 1 4~9 edpadne, U 4-S pritdhng. Pri festém odpadnuti kotvy
A dostane proud rglé I 1-6 v okruhg

baterie, dotyk P, vinuti I 1-€, dotyky U 2-7, I 1-6,
U 146, U §-0; impulsovy drét atd. _

Relé I 1-6 pritdhne, U 1-6 odpadne. Na to dostane proud
U6C v ebvedu : ‘ : :

baterie, dotyk ?, viruti U6C, dotyky PNH, U 5.0, U 1-6,
zepé = pridrZuje se pfes vlastni dotyk a dotyk BY. y _

Pfita’enim relé U6C je vyznaleno, Ze relé I 1-6 prijalo
sesty impulgdgagégollv grvnl. PYri sedmém odpadnutl kotvy A dostane
proud I 2-7, odpadne I 1-6 a pritahne U 1-6. Po skondeni obou serii
_jsou tedy pritaZena TN 3-8, I 2-7 a U6C. Takto nast@venyml relé Je
oznacen ucastnik ¢. 37 a sice relé TN 3-8 oznacuje 5. desitku, UEC
druhou pétku v ni, v kontaktech relé TN 3-8 je pripojen urcovaci
drat pétky 6-0 a konelné odpadli kotva relé U 2-7 oznacduje urcovaci



- 68 -

drat 2. jednotek (je pod napétim). Po skondeni 3} serie odpadne
opozdéné relé RG, tim se uzavie okruh :

baterie, dotyky P, RG, IH, TNH, i&nuti'mcl, dotyky MC, ')
a MCj, zema.

Relé MC se pridrZi pres vlastni dotyk a pFipoji zem ma
uréujici drat druhé pétky v treti desitce. Relé ITT této petky
dostane proud v okruhu :

: baterie, vinuti ITT, uréujici drdt druhé pétky v- tfetl
desitce, doteky TN 3-8, U6C, MC a zemé.

Dalsi pochod nebude podrobné popisovan, nybri jen nazna-
¢en. Relé MC, v jednom svém doteku pripoji baterii na relé OTM
vnéjsi spojenice (8 ni? je spojen volajici abonent) za napijedem
a to pfipoji napéti na vinut{ vdech relé OT/IT této spojenice.
Druhé konce téchto vinuti jeou pres vinuti relé ITB speojeny 8 dri-
ty T vnitrnich spojenic, JeZ kriZuji ve spojovacim poli vneJ31
spojenice. _

. Obvody drati T pétky, v niZ je volany ucastinik, jsou
uzav¥eny v dotecich relé ITT, u obsazenych vnit¥rnich sgojenic jsou
obvody ty preruSemy v dotecich ITB, u volnych jde proud pfes vinu-
ti OT/IT po dratu T, ddteky ITT, OTC, vinuti ITC a 1M & zemi. Pri-
tazeno zustane pouze prvni volné relé LM v radé. Prislugné relé
 OT/IT spoji vnéjsi spojenici s vyhledanou vnitfni a‘relé ITC pak
tuto s pridénici. Pak dostane, Je- -11 volany ddastnik volny, proud
po urdujicim dratu 2 druhé petky tifeti desitky (je paed napétim)
relé LC na krizovatce vedeni 37 8, dotycnou priénici (v obvoduy:uréo-
vaci drit; dotyk F, vinuti LC, dotyk IM, zem&) a pfipojl volaného
abonenta na pfiénici. Tim jsou oba abonepti"SpojenixiNenf-li’vola-
ny ﬁéastnik‘voiﬁﬁ; Je'obvod'urébvacfhd drdtu jednotek v dotyku re-
1é F preruaen) relé LC’ nedostane proud a nepripoji vedenl. Vola31~
ci dostane obsazovaci ton. ;

¥ uvedeném pFipadé obstarava uréovani volaného ucastnika
c1slovn1k, ve vétSich ustfednach provad1 to zvlastn1 skupina relé,
tak zv. urcovatel Ten je spolecny pro nekolik ¢islowvnikli, nebot
uréeni trva jen zlomek sekundy. v takovych ustrednach byvaji oby-
¢ejné udastnici rozdéleni ve skupiny po 10. K jednotkovym a desit-
kovym relé pfistupuji v ¢islovniku jeStd stovkova relé HD.

*) Okrun relé MCy jeZz ridi urcovani je veden .pres dotyk MC, a

o
naopak, aby mohl uréovati vzdy jen jeden Cislovnik a volani

se nekrizila.
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Stovkové relé HD uréi stovku, t.j. zavede po stovkovém urcovacim
dratu proud do relé HDM v urcdovateli, jez ovlada dotyéﬁou stovku,
desitkové relé TN urci desitku, t.j. zavede preud do relé TNU v
urdovateli, jei ovlddi tuto desitku a konedné jednotkové reld U

’ v

‘urc¢i v této desitce urdovaci drit volaného Wdastnika.

Nivéstni relé LE kaZdého dcastnika mi jeSté druhé vinu-
ti, které je spojeno jednim koncem po urdujicim dratu & urdovate-
lem, druhé konce téchto vinuti vSech 10 relé jedné skupiny jcou
spojeny pres vinuti pFepinaciho relé D na zem. Relé D prepini relé
OTT a ITY, tak fe voli-1i ddastnik uzavie LE obvod OTT, kde¥to je-
li volan a druhé vinuti L% dostane proud po urcovacim dratu, uza-

vre se obvod ITT.

18. Uziti poltu pravdépodobnosti k urcleni potrfebného podtu volicdu.

V telefonnich Gst¥edndch neni mo¥no voliti podet spojo-
vacich moznosti tak, aby i v okamZicich nejsilnéjSiho provozu
véecka spojeni mochla se hned uskuteéniti; nebo¥ moZnosti ty byly
by po celou ostatni dobu jen z -&asti vyuZity, tak ¥e zatizeni u-
stredny by nebylo hospodarné. Je nutno pripustiti, aby v okanZiku
néjsilnéjéi korespondence nékteré hovory zustaly neuskutecniny
iprozatim) ¢ili je nutno pocitati s urCitymi ztratami. Ztraty ty
musi vSak byti jen velmi malé a pocet spojovacich moZnosti je nut-
no voliti tak, aby nepfekrodily urditou hodnotu. Jak se urdi po-
trebny pocdet velidld za této pedminky bude ukizano v dalsdim. Jeli-
koz k reseni téte ulehy, jakoz i jinych podobnych uZiva se voctu
pravdépodobnosti, budeu uvedeny nejprve nékteré zakl. poznatky z
tehoto pedtu.’ '

Pravdépedobrniost, Ze urcity zjev nastane, vyjadrujeme ma-

I

tematicky hodnoteu p = %, kdeZ m je polet pFiznivych a n polet maz-
’ v s ° C W v v N y £ T . ]
nych pripadu. Na pr. pravdepodobnost, ze pri vrhu kostky padne 1,
je 1/6, nebol priznivy pripad je 1 a moinych je 6. Jde-li o jevy,
jez maji ¢asové trvani, je pravdépodobnost, Ze v urcéitém ckamZiku
jev nastane, vyjddrena pomérem ze soucdtu vEech prizmivych okam?iki
k celkové dobé, v niz jev muze nastati. Je-1li na pl. znana, e u-
i 3 21 » Je pravdepodobnost, |
castnik hovori celkem po 3 minuty v 1 hodine, ze hovori v urcitenm

(<]

okamziku p = %0 Meze pravdépodobnosti jsou O a 1, neni-1i ani je-
den pripad ¢i okamzik pFiznivy, jem = O a tudiz p = 0, jsou-1li

viecky pripady ¢i okamziky priznivé, je m'=n & p = 1. Ptame-1i se,

/
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jaka je pravdépodobnost, ze pri vrhu kostky nepadne 1, je éoéet
pripadi priznivych m = 5 a tudiZ q,flg. Je tedy q =1 - p.
Pedet pravddpodobnosti spodiva na tdchto dvou vitich :
1.) Vyluduji-li se jevy o pravdeépodobnostech Pys Pos -
vzajemné, je pravdépodobnest, Ze nastane néktery z nich
P=DP)*+Pg ¥+ ccv {(Pravdépodobnost uhrnni ¢i “budto - nebo").
2.) Jseu-li jevy e pravdépodobnostech Dys Pgs «-.. NB
sobé nezidvislé, je pravdépedobnost, e nastanou soulasns
P = Py+ Pge eevs o {Pravdépodobnost sloZena).

Ad 1.,) Ne pr. pravdépodobnost, Ze pri vrhu kostky padne

bud 1 nebo 2, Jep = % = % + % nPyT Pay nebot zde jsou 2 pilipady

priznivé. PF¥i tem budiZ znovu zdiraznéno, e jevy muci se vziajemné
vyludevati (padne-1i 1 nemiZe padnouti 2), neni vSak mo¥no apliko-
vati tute vétu na p¥. na pripad ddle uvedeny. Méla-1i by se stano-
viti pravdépodebnest, Ze p¥i vrhu 2 kostkami padne bud na jedné
nebo na druhé 1, neni mozno poloZiti p = % + %, nebot objeveni 1 u
prvni kostky nevyluduje jeji objeveni u druhé. Nespravnost toho

vysvitne nejlépe z toho, ze pri vrhu 7 kostek bylo by p = %. coz

1

neni mozné.

Ad 2.) Ptéme-li se na pr,, jauka je pravdépodobnost, Ze
" Jak pFi prvnim tak i pfi druhém vrhu jednou kostkou padne 1, je
nutne peditati takte: Pri prvnim vrhu je 6 mo’nych pripadi, z
nichZz kazdy miZe byti kombinovan se 6 pripady pfi druhém vrhu,
tedy moZnych pripadd je 36. Priznivy pripad je 1, tedy pravddpodob-
‘nest je p-= 1%r'= % . % =P; - Py

Pri jednom vrhu £ kostkami, je pravdipodobnogt, Ze jak
na prvni tak i na druhé padne 1 rovnéi p = P, - Py = % & % s pri
vrhu 6 kestkami 90 pravdépodqbnoet. ze na véech padne 1 p = | % )6

_ Dejme tomu, e vrhneme Sestkr#t 1 kostku. Pak pravdépo-
debnost, zeé pri urdéitém vrhu padne 1 je p = %. pravdépodobnost e

na pr, pri druhém a Sestém vrhu padne 1, zatim co na ostatnich nam
nezalezi, je P, = % . % = | 6 ) . Pravdepodobnost, 7e pri prvnim,
t¥€tim, &tvrtém a patém vrhu nepadne 1, zatim na ostutnich nezile-
zi, Jje p9'= { g )4; Pravdépodobnost, e pri druhém a Sestém vrhu

padne 1 a grl prvzxm. tretim, ¢étvrtém a patém nepadne, je pak
Pa Se 6 ) .&‘% ) ¢&ili seradime-1i Jednotl1ve pravdepodobnost1

podle poradi -

ofon

U A S5 1
o W LN AN R
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Nezalezi-li pri tem na poradi vrhu, pfi kterém padne 1 nebo nepadne,
n,ybrz chceme-1li pouze, aby pri dveu libovolnych vrzich bud téch
nebo onéch) padla 1 & pri ostatnich nepudla, pak je nutno u?iti vé-
ty 1.). Pre kaZdou dvojici vrha Je pravdcpudobﬂost, ze ori nich
padne 1 a pri ostatn1ch nikoli, p,, tedy hledana (uhrnni) pravdé-

pedobrost je p. = \ o ) Da» nebot polet moynych dvojic (kombinaci
2. t¥{dy) je i 5 ). Je tudi:
e 1 A% R 6 1,2 4
pu=\2)‘\'§)'\'§) =&2)'('€)-\1~%).
Z r

ili obecné : pravdépodobrost, e z n pripadld, je? maji stejnou
Jjednotlivou pravdépedobnost p, privé x pripadi dopadne priznivé a
n - x neprignivé, na pr. Ze z n ucastnikil o stejné pravdipoedobnosti
hovorid praveé X hovoFi a n - x nehoveri, je

n

s X
P %ot S D

’(l_p)YI-X'

To je vzerec Bernoulli-ho. Vzorec ten plati pro vsecky
moiné hodnoty n a p.

Dejme temu, Ze mime n ulastniki, ktefi konaji bihem 1 ho-
diny ¢ hevoru (vSichni dohroumady) o primérné délce 1 hovuru t ho-
din. Celkem tedy hovefi v 1 hedind po dobu y = ¢ *+ t hodin &i maji
y hovorovyjch hedin. Hednotu y lze tedy oznaliti jake "telefonni
zatiZeni' daného svazku vedeni &i skupiny volicéa v 1 hodiné., Oby-
¢ejné vysetfujeme poméry v hediné nejsilncjsiho provozu, tak 7e y
znaéi zatiZeni v této hodiné., Hodnota y udivad ale tél primérny po-
¢et soucdasnych hoveri (spojeni) v 1 hodiné, nebot hovori-li po ce-
lou hodinu y ddastniki, je podet ilch hovorovych hodin y. ¥a 1 d-
castnika pr:padd v 1 hed. primérni hovorova doba E;L, to je tedy

téz prumérna pravdépodobnost P hovoru jednotlivych ilastniki.
c-t
n

X -
St G o MBI GEE S Landhp

Desadime-1i de Bernoulti-ho vzorce p = % dostaneme, e

Te je tedy pravdépodobnost, 7e¢ v urditém okamziku hovori
pravé % udastnikd ¢i jinak Fefeno, je to pravdépodobna doba t.j.
d4ast 1 hodiny, po kterou v této hodiné hovori pravé x iucastniki.
K této aplikaci Bernoulli-ho vzorce na telefonni provoz je vsak nut-
no jesSté pripomencuti toto : _ : 4
Bylo predpokladano, Ze pravdépodobnost hovoru vEech ucast-
nikd v urditém okamZiku je tdz, to plati vSak pouze pro prini hovor,
c.t C

Pro. ten 8 Py Tk a vt kdeZ c-je podet hovoru a % je pocet hovo-
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- 1 % v

rovych moznosti +) Pr1 druhém hovoru vsak je p, = o » podobne
asvé] 2 n/t-

pfl Er?tlm P E?Q_W’ pri x-tém D E7T_§7T’ iredpoxl ad drive
ucéinény je prakticky splnén pouze tehdy. je-1i ¥ (1 velké a t malé)
a také i ¢ proti x velké. )
Je-1i n velmi velké, x malé & rovndZ p = %} = % malé, je
mozno poloziti &
[ By & nin-1).(n=-2) oo, (R-x¥F)" "

X : %1 b .
(1-d)"

AU AT B S L e S
‘ n # n (1-L)* n 1
: : n :

Za téchto predpokladi dostaneme, Zze
X o X

n n

px=;y'§x(l—x) D3 B AENE 8 ek

SIOFKU
'
WS
S
SCJF(:)
+

i n_ e . P, £ n
\l )"’l &1)n+(2)

& L 1 3
= l - y + 1 .2 y - —1 OT’_-S y o 999 0. EM
je mozZne predesly vyraz psati ve tvaru

px=e'_3f.§;,

To je vzorec Peissoniuv. Pomoci tohoto vzorce je moZno v
prlpddech kdy jsou splnény predpoklady drive uding€né, z primérné-
he poctu scuasnych hovori y uréiti pravdépodobnost P, soucdasného
se vyskytnuti jiného poctu hovoru Xx.

Budi# znovy zdiraznéno, Ze vzprec ten divé dobré vysled-
ky, je-1i n velké, a p a x malé, z CehoZ plyne, Ze ani y nesmi byti
velké, nebet y je prumér hodnot x. Byly odvozeny jesté jiné vzorce,
je? peskytuji oravdépodobny obraz poméra v provozu v daném pripade,
po pr. nalezeny empirické foriule‘pro stanoveni peltu potTebnych
volidh. Nebudeme se jimi zaijati,-zﬁstaneme pri odvozeném vzerci
Peissonové, jehoZz uZiva fa. VWestern a u nas fa. Telegrafia k sta-
noveni podtu velidd (vychodl) v aut, ustfednich systému “Rotary".

Znéme-1i zatiZeni y v nejsilnéjsi hodiné provozu, miZeme
’ ’ % . . v .Le v
pomoci uvedeného vzorce stanoviti pocet volicu x tak, aby pravde-

pedobnest, %e polet souclasnych hovori bude vétsi neZ x byla mensi

*) Je-1i primérna doba 1 hovoru t, mize 1 ﬁéactnik hovoriti béhem

1 hoediny % krate, tedy n Udastniki celkem t krate.
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nez urtitd hednota, na p¥. 0702, 0701, 0°005, 0°002, 0°001, 0°0001,
Pravdépedobnost, Ze pedet soucasnych howori bude x + 1
je x+1
J Nl

x+1 {X+1)) °
pravdépodobnost, Ze podet socudasnych hovori bude x + 2

)

9 3
je x+3

= e ST atd.

Px+2
Je tudiZ Uhrnna pravdépodobnost, e nustane niktery z
téchto pripadi

Q0 7 X
W 8T S R4

B oponns rpi e iavin > u oie

x+1 X+32 x+§ 51

-y - R 2 ' :
el ST 1t iRt e )

Jestli’e vyraz ten pro urcité y & rizné hodnoty x vycis-
lime & vyneseme graficky, ziskame gdavislost P na x pro urcité y.
Provedeme-1i to pre rizné hodnoty y dostaneme soustuvu k¥ivek P (x)
pro rizné parametry Y. 2 nich miZeme pak odvoditi soustavu kTrivek
x §y) pro rizné parametry P.
: Z krivek téchto miZeme

i £ 0 ee pak odecCisti pocet po-
P = 0°001 tfebnyech volic¢h pro da-
: né zati’eni y v nejsil- .
RGO R A , Sl ke héjéi hodiné provozu,
__________________ ] tak aby pravdépodobnost,
NGRS e O A : ze pocet soucasnych ho-
; voru bude vétsi, byla
5 bud 0701, 0°001, 0°0C001
E L Bl a pod.
: hev.min. ') Jinak Yedeno znamend
R A

7 udanad pravdépedobnost,
Ze na 100, 1000 po pi¥. 10,000 hevori pripadne pravdépedebnd 1 ne-
uskuteénény (ztrita). *= o ' :

Zbyva jesté zminiti se o tom, Jjak urdime zatiZeni sku-
piny velidd (vychedl). K teamm idelu slouli registradni ampérmetr
RA, jenz ma telik priveda, kelik je ve skupiné velidd. De kaF¥ého
privedu je zapejen edpor a pak dotyk tazkového relais na kaZdém

§ 2 L] v ’ v " v ’ L4
+) ¥ znaéi-//bud prumerny pocet soucasnych hovoru D
nebo pocet hevor.hodin (obyC.se udavi v ming)—~

v nejeilnéjsi hodiné.
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RA - |
e {25 : , ; volic¢i, které je po celou dobu
_J_ % % hovoru pritaZeno. Je-1i niktery

: kaL

lr z volidl obsuzen, je piislulny
k K. |
ilran

RA udd pak pribdh celkové intensity, jenZ? bdhem 1 dne ma asi tvar

fig v ’ ’ , =
dotyk uzavren a RA prochazi in-
tensita urdité velikosti na pi. i.

v . ’
vyznaceny v nasl. obr.
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V didgramu tom vyhledémekhodinu,.Ji% odpovidd max. plecha,
pluchu tu uréime na pi., planimetrem &« délime-1i ji intensitou i de-
staneme prumérny pecet soulasnych hovoru v hediné'ﬁejsilnéjéiha
prevezu t.j. y. i ' e
Priklad : .

V tistifedné systému "Retary 7 - D" na 4.00C 1iCaetniki hove-
ri ne pr. skupina 100 Gcastnika v nejisiln<jsSi hodineé celkem 360 hev.
min., pripustine-1i 1 % ztraty, zjistime z pFisl. k¥ivky, e k vy-
plnéni tohoto predpokladu je treba 12 vychodd t.j. 12 1.H. 2 25
stoevkovych skupin se vytvori 1 velkxa skupina, ta bude obsahovati
25 x 12 = 300 1.H, z nich bude vychazeti 300 veden , jeZ se roz-J
déli nu 2 skupiny po 100 a provedou v multiplikaci “kontaktovymi pe-
1i & skupin 2.H. PF¥i tom se z 12 1.H ka?dé stovky spoji vidy 4
s 1 skupinou 2.H, tak Ze kaZ?dy udastnik md k dieposici volice vSech
3 skupin. Tyte 3 skupiny 2.H budou v nejsilnéjsi hodiné obsazeny:
celkem 25 x 360 = 9.000 hov. min. Pripustime-1i 1 % ztritu, zjisti-
me g krivky, Ze je pro tuto skupinu (2500 ub.) treba 180 vychedu,
i.j. 180 2.H & tedy i 180 I.SV. Ka?d4d ze 3 skupin bude tedy obsa-
hevati 60 2.H a 60 I.SV ¢ili €0 spojenic. Tate trojeskupina je jak
patrne Uplna, zbyvajicich 15 stovek tvori dal&i velkou skupiru,
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kterd je neuplna a ebsahuje 15 x 12 = 180 1.H. Ma ni pripada v
nejsilnéjsi hediné 15 x 360 = 5400 hov. min., pFfi 1 % ztratl vy’a-
duje 112 spojenic 2.H - I.SV. Ty se rozd2li na 2 podskupiny pc €0
a 52 spojenicich. Z 12 1.H kazdé stevky spoji se vidy € & jednou
skupinou 2.H. Detykoveé pole teéchto 2.H bude tedy obsahovati za-
tim pouze 90 vedeni. Celkem bude tedy treba pro 4000 abonentd 1.H
40 x 12 = 480 a spojenic 180 + 112 = 292,

t
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1 hod.

Jiny vzorec odvodil Lubberger timto postupem :

Méjme zase n udastniki, kteri konaji na pr. v nejsilnégj-
81 hodiné ¢ hovori (vSichni dohromady) o priumérné délce t. KaZdy
z nich mizZze v 1 hod. hovoriti % - krate a tedy n ulastnikid ma cel-
kem % hovorovych moZnosti v 1 hod. Ve skutelnosti jich konaj{ pou-
ze ¢ & ty jsou na pr. zpusobem vyzn. ¥ obr. rozdlileny jak na u-
castniky, tak i na razné okamziky hodiny. Ptime se jaka je pravde-
podobnost, Ze v urditém okamZiku jich hovo¥i privé x. Pravdépodob-
nost tu dostaneme jako pomér pocdtu priznivych p¥ipudd k poltu pri-
padi moznych. PoCet pfiznivych pifipadi je polet okamZziki, v nighZ
primka ab , posunujeme-1li ji po obr., protne x vyplnénych obdél-
nidki. V ka?dé poloze protinid n obdélniékd, z nichi miZe byti x
vyplnéno celkem | ; ) - tym zplUsobem. Zbyvajici hovory, jich? je
¢ - x, pripsdaji pak na ostautni obdélnicky, jichz je % - n, & mo-
hou byti na nich rozloZeny celkem

n
¢t~ ™) tym zpisobem. Kafdy z | ;-) pripadi miZe ale nastati.
¢/ . X : ‘

s kterymkoli | ) pripadem, tazk Ze celkovy pocet priznivych

o i

- n
X

=
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adl mornyech je moino urciti dvojim zpusobem

1.) Pocet moZnych pripadi je pocet zpusobu, jimiz je

mozZno hovorovych moZnosti sestaviti jich ¢, tedy ( % } !

v
C et

c
2.) Celkovy podet moZnyeh pripadu dostuneme, jestliZe
do vzorce pro pocet priznivych pripedd doscdime postupnd x = O
az X = n a hodnoty takto ziskané selteme. Je tedy podet moZnych
pripadd ' g

)

0 I3

D G K ¢ n
7 b udn
x =0

Oba uvedené vyrazy jsou, jak je mezno dokazati, sobée

n
S X

rovny. Je tedy hledghé pruvdépodobnost

9 _ g
et e (i delit 107
p 4 ‘C-X CE g - = gy
X n x s s'n n-
pt X s Lo R A ) 4
s K e O )
C \IZO " QiR

lze dovoditi, Ze pro % a ¢ velké proti x, jak to bylo

predpokladem u Bernoulliho vzorce, shoduje s=e vySe uvedeny vztah

se vzorcem Bernoulliho.

19. Vedlej3i zafizeni v aut. telefonnich sitich.

Vedlejsi &i domédci ustfedny v aut. sitich maji podobné
jako v manuelnich sitich dvoji ukol, jednak spojovaﬁi pobodky pod-
niku mezi sebou a jednak se stiatni siti a to v obou smérech. Spojo-
vani pobodek mezi sebou a se statni siti, volaji-1i poboclky sémy;
déje se pravidelné automaticky, kdeZto spojovani pobolek se stitni
siti, prichdzi-1i volani ze statni sité déje se ponejvice manuelnc.
Pro automatickou &4st vedlejdi dstFedny uliva se tych? elementi ja-
ko v statnich ustrednach (relais, voliéld a pod.), zaleZi tu na ve-
likosti ustredny a specielnich poZadavecich majitele podniku, o nichZ
byla jiz reé¢ v kapitole o vedlejsich zalizenich v manuelnich sitich.
P¥i malém poétu pobolek (na pF. do 10) a malém podtu statnich linek
il aZz 2) byva aut. zalizeni vedl. ustIeden pravidelné reléové, ve
vétSich Ustfedndch u?ivd se volidl jako v ustrednach statnich. Spo-
jovani statnich linek s pobodkami, prichdzi-1i voléani z venku, pro-
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vadi se nz manuelnich prepojovadich, jeZ byvaji upraveny podobnd
e

ic
jako prepcjovade v manuelnich Ust¥ednich. U¥ivaji svirek, Fdrovek,
koliki se Snurami, k1id% a pod. a vedle toho byveji opat¥eny té¥
¢iselnici, aby obsluhujici sila mohle ‘se spojiti s pobolkou po p¥.
aby mohla sprostiedkovati spojeni se stanici statni sité, nechce-1i
pobodka sama volati. Vedeni pobodky je zavedeno jednak do aut. za-
rizeni Ustfedny a jednak pred timto odboluje do svirky manuelniho
prepojovace. Statni vedeni je zavedeno jednak do manuelniho pirepo-
Jjovale, jednak do aut. Casti Ustfedny a to, u’ije-1i se voliéu, na
kontaktové pole I. voliciho stupné, tedy ISV ve vétSich ustFedndch
nebo LV v malych dstiednach (obyCejné na posledni dekadu). Na ma-
nuelnim prepojovadi mé stdtni vedeni bud svoji svirku, ndvéStni
zarovku, @& po pripadé provadi se spojeni tohoto vedeni s pobol-
kou pomoci spojenice poziistivajici ze 2 koliki a Znir, klide a 2
zavéreCnych Zarovek. Po zasunuti volaciho koliku do svirky pobolky
nastane samocinné vysilani navéStniho proudu v pravidelnych inter-
valech. Po skonleni hovoru a zavéSeni sluchitek se ob& zdvéredné
zarovky rozsviti, pri tom se také spojeni hned prerusi bez ohledu
na to, jsou-li jiZ koliky ze svirek vyjmuty &i nikoli. Nebo byvd
stidtni vedeni zavedeno na $nlru s kolikem (jednoSnirovy systém),

ktery se pri volani ze sitd zasune do svirky volané pobolky.

JestliZe pobodka pri statnim hovoru potrebuje informaci
od jiné pobodky (tak zv. zpétny dotaz), odpoji svij pF¥istroj a
svoje vedeni stlaCenim zvl. tlacitka na pfistroji od statni linky
tak, e spojeni ve statni ustfedn& zQistane zachovéno, a pak powmo-
ci éiselnice zavold dotydénou pobodku. Po skondéeni dotazu spoji se
opétné novym stlalenim tladitka se statni linkou, Byvd udinéno téz
opatieni, aby stitni hovor mohla prevziti jini pobocka, v tom pfif
pad€é pobocika dfive}spojené vyvolid, na pf. delSim stladenim tladit-
ka pro zpétné dotazy, blikani Zarovky, nadez sila obsluhujici pre-
pojovad vstoupi do stavajiciho spojeni a po ziskané informaci pti-
poji na statni vedeni Jinou pobodku. Na noc se obylejneé stitni lin-
ky spojuji trvale s urditymi pobodkami. :

Pri vétSim poltu statnich vedeni slouZi nékdy urcita ve-
deni pouze pro odchizejici hevory, ta jsou zapojena pouze na aut.
za¥izeni, kdeZto jina pouze pro prichazejici hovory, ta jsou pak
zavedena pouze do manuelniho prepojovade. Nékteré podniky, na pr.
hotely a pod., vyzaduji, aby i odchizejici statni hovory spojovala
sila obsluhujici prepojoval; na-.pf. k wili kontrole poplatkil za

~
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weziméetské hovory a podobns. ;

Existuji také.vedlejsi ustfedny plné automatické, kde u-
Castnik stitni sité, miZe se spojiti samolinné s urditou pobodkou,
tim Ze nejprve voli ¢islo statni linky a vzapéti &islo pobocky. K
tomu ucelu musi byti ovéem viecky poboéky uvedeny v abonentnim sez-
nanu. JeZto vSak volajici nevédi dasto, na kterou pobolku se maji
obratiti, funguje jedna z poboéek jako informadéni misto. Jestli’e
po vyhledani statniho vedeni volajici nevoli ddle gislo pobodky, tu
po kritké dobé dostane tato stanice znameﬁi, zapoji se na opsazené
'statni vedeni a poskytne informaci po p¥. primo pobocfku, o niz jde,
pripoji. Zarizeni tohoto druhu jsou vSak ridka.

V dalSim bude pojednano o 2 ustrednach fy. Siemens (systén
"Neha") a to A,) podrobnéji o malé reléové ustiedné pro 1 stAitni
linku, 1 hlavni stanici &« 3 pobocky a pak B.) uvedeno v principn
zarizeni vétsi dstredny s volicCi pro 2 aZ 5 statnich linek a 2’
27 pobocdek.

A.) V dalsim je popsan pndrobniji spojovaci pochod v pri-
padé, Ye zarizeni pozistiavda z 1 stiatni linky, 1 hlawvni stanice I
a 3 pobocCek II, III a IV, 2z nichz posledni neni opravnina véeti liu-
vory o lastniky stéatni sité. Statni vedeni je zuvedeno do hlavni
stanice, a jednotlivymi stanicemi probiha spoj. veden{ SV, pomoci
jehoz se tyto mohou spojiti bud spolu nebo se stiatni linkou.

a.) Domaci styk.

Dejme tomu, Ze na pr. stanice I chce hovoliti se stanici
II (obr. 51.). Sejmutim sluchdtka uzavie obvod svého pFistroje

1.) bat., vin. ¥ (110), dot. t{, pristroj I, dot. My & to,

I (z60) a M (110), dot. P § OB v%, zems.

vin. R
Relais M nepritdhne, jelikoZ v tomto pripadé se magn. uli-

nek obou vin.rusi, relais g1 pritahne a uzavie dot. r%. Tim se uza-

vre obvod obou vinuti rel. S, jez slouzZi jako napajeci a impulsni

2.) bat., vin. S8 (130), dot. p, & r{, vin. S (130), zemd.

Relais S uzavie obvod relais SI]a relais V'

b e T SR o RS sI (1000), dot. s;. zeme,
4.) bvat., odpor 100, vin. VI {300), dot. 85 zemeé.

V dot. vl se uzavie obvod relais T1

2 I TCQA - e 1 ¢
. bRk, vin. LT 1280) . dot. X1 s B3y Tgy ¥p» Vo, zEME.
PreloZenim dot. v% odpadne opoZ?dené rel. R, dot. r% se

otevie, ale rel. 71 se pridrzuje dale pres vlastni dot. té

6.) bat., %in. TI {250), dot, x{II, xil, tg, odpor 400,

I A v
V5, zeme,

e
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Uzavienim dot. vg pripravuje se pritahovaci okruh pro
rel. VII.

Pritafenim rel. TT pripoji se v dot. t{ a tg pristroj I
na spoj. vedeni SV a dostane proud z nap. mostu S (130), S (130).
Relais X! nepritahne, jeZto udinek obou vin. se rusi. Jeliko?
idastnik I po sejmuti sluchitka nedostal obsazovaci ton, je to
znamenim, e SV. je volné a miZe tedy voliti d¢islo volané stanice,

v naSem pripadé 2. Je-1li SV vedeni obsazeno, je v dot. v{ pripojen
bzuddk a v pristroji I ozve se po sejmuti sluchdtka obsazovaci ton.

Uéastnik voli, pri prvnim preruseni proudu v napéjeéim
obvodu odpadne relais S, dotyk 84 se otevre, a téZ rel. SI odpadne.
Odpadnutin dot. s% dostane proud rel. K » :

7.) bat., vin. K (400), dot. 1,, Pys 81, ¥ » Vs, zemé.

Dotyk kq pripravi okruh rel. L, to vSak je zatim jesté
spojenoc nakratko.

Odpadnutim dot. s, se zrusi kratké spojeni rel. via
toto pritahne, vinuti vI {300) se spoji nakratko, tim vSak se sta-
ne rel. VI pomalu pusobicim a kotva jeho béhem impulsové serie
neodpadne a obé rel. VI i VII zus tanou ﬁo tuto dobu pritazena.

Prelozenim dot. k, dostane proud rel. III .

8.) bat., vin. I (120), dot. II,, kyy Vi » Pxzs ¥3s Vps

zeme .

KdyZ relais S a S, dostanou op&tnd proud, zruii se v
dot. s{ kratké spojeni rel. L, jeZz pritahne nejprve v okruhu

9.) bat., vin. K {400), dot. 1 vin. L (300), dot. k

¥y v;, zemé,
nadeZ po p#elozeni dod. 1, se rel. K a L pridrzuji v okruhu

ll

oy 1
10.) bat.’<<::vin.IK (400), dot. 81» Py s WAE, L (300),
odp. 400, vin.L (300), dot. 1y ' 2
~dot. ks ¥p» vg, zeme. _ ;
Pri druhém preruseni nepaj. obvodu ¢éiselnici odpadnou
opét rel. S a SI’ obvod rel. K se prerusi v dat. sg, dot. k, se

prelozi a tim uzavre obvod rel. II, tak %e nyni dostévaji rel. I a
1I proud v obvodu

in. .I {300) o 11
11.) bat. i dot.” T, TIT. K, ¥
’<<::vin. II (250).t::> : 1’ e e

¢ e
pa’ yl ’ : 72’ zemet
Relais L se drzi dale v okruhu
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12.) bat., odp. 400, vin. L (300), dot. ., p,, af, Tis
i;. zeme. 4
Otacdeni éiselnice je skonleno, rel. S a s, opét trvale
pritahnou. V dot. si bv
opét bez proudu, rel. I a II jeou ddle pritaZena. V dot. s, se
spoji vin. vl trvale nakratko, rel. v pomalu odpadne, v dot.
V{I'se zrusi kratké spojeni rel. P (250), toto se vpoji do okruhu
11 ) a pritahne.
V dot. Py Be uzavie obvod rel U
13.) bat., odpor 300, vin. U (360), dot. aby, Pzs ¥p»
vy, zemé.
V dot. u, se uzavre obvod termorelais Th
18, ) bat., vin. Th (300), dot. Uy s zemé,

V dot. u, pripoji se zdroj vol. proudu na pristroj udast-

se prerusi obvod rel. L, tak ze K i L jsou

II

nika I1I, jen? dostane nav. proud v okruhu
15.) zdroj név. proudu, dot. uz, Tl ¢ A P
vin. b (360), pristroj«II, dot. t{ ,-odpor 50,
bat., zemé.

Rel. RII na stridavy vol. proun nepritahne.

Soudasné dostane volajici starice I kontrolni volaci ton
Jako znameni, Ze volanid stanice je volna

16.) baudék, kond. 0°1 pF, dot. ug, vin.Xl (110), dot. t,

pristroj I, dot. My tg, vin. x? {11Q), vin: 8 (130}
bat., zemé.

Vysiladni nav. proudu déje se v intervalech, kdy? totiZ
rel. Th'! se ohfeje, uzavre se dot. thII. vin., U (360) se spoji na-
kratko. v dot. u, a uy se prerusi vysildni volaciho ? kontrolniho
proudu. Soucasne se v dot. u, prerus1 obvod rel. Th . KdyZ toto
vychladlp, prerusi opét dot. th2. rel. U opét pritahne a zavede
nové vysilani ndv. proudu. KdyZ volany ucastnik II sejme sluchatko,
zapoji se v jeho pristroji do okruhu 15.) mluvici okruh, tak Ze ny-

ni prochazi timto okruhem téz steJnosmerny proud. o

Rel. RII pritahne a v dot. rgl ‘uzavre obvod rel. TII
17.) bat., vin. TI! (250), dot._xgll. Teh rél, F3e ¥y

vg, zemé, &
Jez pritahne a pridrzuje se pak pres vlastni dot. tg .
V dot. rgl se uzavre obvod rel. Ab
18,) bvat., vin. Ab (250), dot. rsl, Px s yl. 12. zemé,
to se pak po pFitaZeni pridriuje dale pres vlastni dot. abl

v témze doﬁ. se prerusi obvod rel. i A toto odpadne a preru51 vysi-
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lani nav. proudu.
V dot. t%l e th se pripoji pristroj II na SV, obé sta-
nice jsou spolu spojeny a mohou hovoriti.
v &innosti jeou relais T, ?I%, 8, sI, p, av, v, 1.4 I1I.
Po skonceni hovoru a zavéSeni sluchatek, odpadne rel. S,

v dot. sy a's, se prerusi obvody rel. gl a VI, v dot. vg pak obvo-

By rer. TY; pttomeeay, T g 1Y,
b.) Odchazejici statni styk.

Hlavni stanice po pr. pobolka opravnéna vésti stdatni ho-
vory vola ulastnika statni sité. Po sejmuti sluchdatka vytvori se
postupné okruhy 1.) + 6.) jako pri domacim styku. Dostanou proud
rel. S a SI,'VI a TI, pristroj stanice pfiboji‘se na SV. Pak stiskne
stanice na pr. I tlaéitko TlI; pobodka IV, jeZ neni opravnéna vésti
statni hovory tladitko nemd. Uzav¥e se okruh

19. ) baty, win. S (130}, wim. X* (130); dot. b5 Mgs

TlI, zZema. , i ]

Relais X! pritdhne a v dot. xg uzevie obvod rel. Y

20:) bat., wivs X {400) . dot, Z)s ngI’ ng, xg, vé, zemé,

Dotek yo uzavre statni linku, tak Ze v aut. statni ustred-
né se rozbéhne tridié, dot. Y1 pripravi pridrZ. okruh pro rel. Y a
Z, kdyz rel. oy po uvolnéni tladitka opét odpadne. Pak se vytvori

okruh
235 et iyt Y (400 dok! x%, x}l, x%II

dot. y; a vg, zems,

, vil, 2 {300},

Rel. Z pfeloZi dot. zy a obé rel. pridrZuji se pak v okru-
hu

99, ) bat., <::ZVi”' Y {400), dot. xg’ xgl' ngI:::>-» vin.

: odp. 400, vin. Z (300), dot. 29
Z {500), dot. y, a vy, zemd.’

V dot. 2z, a z, se spoji SV se statni linkou. Kdyz stanice
dostala ze statni ‘istredny vyzvu k volbé, natodi &iselnici. Pri
prvnim odpadnuti rel. S prerusi se,v dot. Sy kratké spojeni rel.
V®", toto pritahne & prelozi dot. vgl a v%l, tim se spoji rel.

D (250 + 250) nakriatko, aby odpor smycky byl mensi a Glinek pre-
rusovani jistéjsi. Smydka stiat. vedeni se prerusSuje v dot. 85. Po
skondeni volby pritihne opét rel. S trvale, rel. Vit oge spoji opét
nakratko, kratké spoj. rel. D se v dot. V;I a vgl opét zrusi a
vytvori pribéziné spojeni.

Dalsi pachod ve statni ustf. je ji7 znam. Kdyz je volany
ucastnik volny a prihldsi se, pocne hovor. Béhem hovoru jscu v dom.
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I’ TI» Y, Z a'D.

Po skonéeni hovoru a zavéseni sluchatka ve stanici I od-
X

istf. v dinnosti relais S, SI,'V

padne nejprve rel, S, pak S

a.vI, preloZenim dot. vg pak Ty, Y a
Z, na to pak D. ' -

Zpétny dotaz.
| JestliZe pobocka hovorici se statni siti, na pr. v naSem

pripadé I, potrebuje informaci od jiné pobolky na pr. II, tu stiskne
zemni tladitko T17T.

Rel, x1 pFitdhne v obvodu 19.), v dot. x§ se prerusi okrut
21.), rel. Y je bez proudu, dot. VoY preru$i okruh 22.), rel. Z od-
padne. Statni vedeni se v dot. z, a 2, oedpoji od SV a je dale .
pripojeno na rel., D pres dot. Yo 74; a d,, aby pri volani pobocky
I1 dot. 8y nepusobil. PreloZenim dot. y, do klidové polohy je pri-
praven budic{ okruh pro reléovy voli¢. Po uvolnéni tladitka 711
odpadne opét rel. XI. Stanice I zavola stanici II a spoji se s ni
znamym jiZz zpusobem. Chce-1li stanice I po skondeni dotazu pokrado-
vati v hovoru se statni siti, zmdfkne znovu svoje tlalitko TlI,
rel.XI dostane proud v okruhu 19.), pak dostanou proud rel. Y a
Z a pridriuji se po uvolnéni tladitka v okr. 22,), stiatni vedeni
se spoji opét s SV dfivéjsim zpusobem.

Prepcjeni hovoru : M&-1i dalgi hovor se statni siti

prevziti pobodka II, tedy stiskne tato tladéitko 7111, Re1. x¥I

pritahne, v.dot. x{I se prerusi obvod rel. T! a to v dot. ti a t;'.
odpoji pristroj I od SV. JelikoZ dot.‘v% je preloZen, je na pri-.
stroj I pripojen bzuddk, stanice I dostane obsazovaci ton a zdvési
sluchatko. V dot. ng pritahne rel. Y, aigo prelozeni dot. Yy také
Z a pridrZuji se po uvolnéni tladitka T1 "~ zZnamym jiz zpisobem.
Statni vedeni spoji se opét prub&iné se SV.

c.) Pfichézejici;stétni'atyk.

V rytmu stiatniho volani pritahuje rel. A, v dot.ia1 se
pri tom vidy uzavre obvod rel. G a H

23.) bat., vin. G (250), vin. H (360), dot. a,, vs, zemd,
jenZz se pak pridrZuje pres dot. hy. V dot. h, se uzavie okruh
rel . ThI

24.) bat., vin. Thl (300), dot. Wos ho, zeme.

V dot. g4 se uzavre .obvod rel..GI,.v dot. gy, 85 & g Se
pripravi volaci okruhy pro stanice I, II a III., Rel. G  odpoji v
dot. g{ volaci proud od pobolky IV, jeZ neni opravnéna statné ho-
voriti.
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V dot. a, se uzavird v dobé volani obvod rel. U, to pri-
tahne a pripoji v dot. uz’zdroj vol., proudu domaci ustr. na pri-

stroj I
25.) zdroj vol. proudu, dot. uz, gy» vin. M {110), vin.

Rl {360), dot. t2, Mgy pristroj I, dot. t%, vin.
¥ (110), bat., zemé,

Nehlasi-1i se stanice I, tu po 20 a? 30 sek. se ohreje
rel.‘ThI tak, ze uzavie v dot. thI obvod rel. W (1000). To pritah-
ne a drzi se pres vlastni dot. Wo. Soucdasné se v dot. L pripoji
zdroj nav. proudu také na stanici II, tak 7Ze zvoni zvonky stanic
1 a II. PfritaZenim rel. W se v dot. w, pferusi obvod rel Thi, to
se po 25 aZz 30 sek. ochladi tolik, Ze se dotyk tnl opét prelezi.
Tim se spoji rel. H nakratko a odpadne, dot. h, se otevi¢ a rel.
W téZz odpadne., Tim je zaveden opét polateéni stav a pri novém
pfichodu vol. proudu ze statni ustf. uvede se v &innoat zase nej-
- prve jen zvonek pristroje I.

Kdyz stanice na pr. I sejme sluchdtko,tu v pause mezi 2
volanimi, kdyZ kontakt g, Je v klidu, dostane proud rel. RI, pak
S SI, v a TI, jez pripoji pristroj I na SV. Ddle pritahne rel.
Y v okruhu : :
26.) bﬁt" vin. Y {400), dot. 2y g%, odpor 400, dot.

Vo, zeme.

Pozn.: Rel. G pomalu odpadava, tak ze po odpadnuti rel.

A a G zistane dot. g; jesté po urditou dobu uzavren.
| Rel. ¥ pfeioéi dot. y, a po otevieni gg pritahne rel. 2,
obé relais se pak pridrzuji v okruhu 22.).

V dot. yy, 25 & 25 sE spoji statni vedeni se SV, rel. D
pritahne, smylka stat. ved. se uzavre, vysilani vol. proudu v stat.
ist¥. se zastavi. Hovor zapodéne, pristroj I je napajen z mostu S
(130 + 130), v &innosti jsou rel. s, s8I, vI, I, ¥, z a D.

24dé~1i ulastnik statni sité spojeni s pobodkou, tedy ji
stanice I zavold a ta se pak pripoji na stitni vedeni stejné jake
p¥i zpétném dotazu & prelozeni hovoru.

Jestlize jedna z pobodek bud II nebo III m4 sloufiti jako
nodni stanice, pak se prelozi k1i& N bud do polohy ¥ pebo JIII
tak Ze pfichézejici'voléni zé stét. ustr. pusobi soudasné na sta-
nice I a II nebo I a III.

Hlavni stanice miZe kontrolovati hovory pobocek. K tomu
udelu slouzi rel. M, které se stlacenim tlacitka 71! uvede v &in-

nost,
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27.) bat., vin. ¥ (110), dot. tj, pf
zeme,

L ah

gtray Xyitlag. T17,

Tim se v dot. my & m, pripoji pristroj I na SV,

B.) Ustredna pro 1C az 27 pobocek a 2 a? 5 statnich 1i-
ek Db ae,

Pri tomto pocdtu pobodek @ stAatnich linek jevi se vyhod-

" néjsim (hlavné levnéjSim) u2iti pro aut. d&dst vedlejSi ustredny
voliéla. Pro épojovéni pobolek u?iva se dvojic hledaé¢ - lin. volié
(H - LV), jez byvaji podle poCtu pobolek 2 a7 4. Pro spojovani stat-
nich vedeni s pobockami a naopak slouzi zvl. volice UV, téch je to-
1ik, kolik je stdtnich linek a pusobi pri odchizejicim styku jako
hledace a pri prichazejicim styku jako LV. Dvojice pro domici styk
H - LV pfi tom nepusobi. Pro informace a pripojovani pobacek na
statni linky, prichazi-li volani zvenku, je zarizena hlavni sta-
nice, ktera vedle pristroje ma jesté pro uvedenéd ulely potrebni
tladitka a Zarovky.

Spojovaci pochod pri domiacim styku je podobny jako ve
statnich ustrednach. Po, sejmuti sluchatke rozbéhne se volny hle-
da¢ a vyhleda vedeni volajici pobocCky, nacez tato dostane wyzvu

1

Xk volbé (domdci) a voli.

Volé-1li pobodka uclastnika statni sité, tu se pres urcity
kontakt 1V (volbou urcéitého ¢isla) uvede do pohybu volny UV a jako
hleda¢ vyhleda vedeni volajici poholky a spoji je se statnim ve-
.denim, je? konli na jeho ramenechy Dvojice H - LV, je? tento po-
chod sprostredkovala se pak hned uvolni. Pobocka, dostavSi vyzvu

X volbé ze statni uUstfedny, voli pak Cislo udastnika statni sité.

Vold-1i stdtni dUstfedna rozsviti se navéitni Zarovka
NZ v hlavni stanici, tato pFfipoji stlacenim dotazovaciho tladitka
DT svij pristroj na statni vedeni « hlasi se. Pri tom sviti jiz
také dohliZeci Zarovka DZ. Pak hlavni. stanice stlacenim volaciho
tilalitka VT pFipoji svaj pFistroj na UV dotycéné stdatni linky a
voli &islo Zadané pobolky. Tim je jeji ikol skonlen a mi?e zavé-
siti sluchatko svého pristroje; NZ na to zhasne. Je-1li pobolka
volna, nasleduje samodinné vysilani navéstniho proudu do pristro-
je pobolky v 5-sekundovych intervalech, DZ se v tomto rytm: roz-
svécuje a zhasind. KdyZ se volani pobolka prihldsila, svit: DZ
trvale a? do skondeni hovoru.



A

Po uvolnéni tlacéitek DT a VT je statni vedeni spojeno
primo pFfes UV 8 pobolkou. Po skonceni hovoru zhasne v hlavni
stanici DZ. V aut. Gdsti zarizeni se po skonceni.stidtniho ho-
voru a zavéSeni sluchdtka, al uZ jde o odchazejici nebo pficha-
zejici styk, uvede vzdy UV samolinné do pohybu a otaci se do
klidové polohy. '

000
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Dodatek ke kapitole 9. “Princip registri v automatickyth systémech™.

Ne podkledé vedl. obr. bude struéné vysvétleno zafizeni
a pusobeni regietri uZivajicich mechanismi s krokovym pohybem. Za-
rizeni to odpovida v principu onomu uzZivanému firmoy Ericsson. Je
predpokladano, ze jde o sit se &tyfcifernymi éisly, V tom pFipadé
méme v ustredne 1.H, I.SV a 1V (fy Ericsson o 500 ¥ychodech). e-
gistr ma na prijimaci strané 1 ridi¢ a 4 desetidilné volicde s kro-
kovym pohybem, nazveme je jimacli, a na strane vysilaci 1 ridic a
3 dvacetipétidilne volide s krokovym pohybem, jeZ zachycuji a kon-
troluji impulsy vysilané SV a 1V, nazveme je kontroléry.

Rozdeéleni vedeni v dotykoévych polich I.SV a LV je patino
z nasl. prehledu:

kulisa 1.5V LV (0000-9499) LV LORD0- 0088, L L
1 0000 - 0499 0000 - 0019 0500 - 0519
2 0500 - 0999 0020 - 0039 0520 - 0539
3 1000 -'1499 0040 - 0059 0540 - 0559
4 1500 - 1999 0060 - 0079 0560 - 0579
5 2000 - 2499 0080 - 0099 0580 - 0599
6 2600 - 2999 0100 - 0119 0600 - 0619
. 3000 - 3499 0120 - 0139 0620 - 0639
8 3500 - 2999 0140 - 0159 0640 - 0659
9 4000 - 4499 0160 - 0179 06€0 - 0679

10 4500 - 4999 0180 - 0199 0680 - 0699
11 5000 - 5499 0200 - 0219 0700 - 0719
12 5500 -« 5999 0220 - 0239 0720 - 0739
3 6000 - 6499 0240 - 0259 0740 - 0759
14 6500 - 6999 0260 - 0279 0760 - 0779
15 7000 - 7499 0280 - 0299 0780 - 0799
16 7500 - 7999 0300 - 0319 ' 0800 - 0819
17 8000 -~ 8499 0320 - 0339 0820 - 0839
18 8500 - 8999 0340 - 0359 0840 - 0859
19 9000 - 9499 0260 - 0379 - 0860 - 0879
20 9500 ~ 9999 0380 - 0399 0880 - 0899
21 L 0400 - 0419 0900 - 0919
22 - 0420 + 0439 0920 - 0939
23 - 0440 - 0459 0940 - 0959
24 - 0460 - 0479 0960 - 0979

0480 - 0499 0980 - 0999

N
o
'
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K dosazeni vedeni na pr. ¢. 1312 musi se I.SV zastaviti
proti3. kuliee a LV proti 16. kuliee a pFi dalfim vohybu tyle na
13. kontaktu v ni, tedy I.SV pfi otddeni po vyslani 2 impulsl a
LV povyelani 16 a 13 impuled do registru. Spojeni kontaktd jima-
¢u akontrolérd musi byti provedeno tak, aby pifi poloze kartadki
kontroléri, jez odpovidd udanému podtu impuled uzeviel se vidy ob-
vod, jen? vyvoléd pak zastaveni volile. Bli?3i je patmno z obr. a
vyevitne z popisu spojovaciho pochodu. PFipomenouti jeSté dlu?no,
- 2e jimade, kontroléry i ridice se uvadéji do pdhybu puisobenim spi-
ralového péra, které je v klidové poloze napjato. Projde-1i pohy-
bovym elektromagnetem volile proudovy impuls, pritihne elmagnet
kotvu a ta uvolni na okam?ik rohatku na oce volile, kartalky vyko-
naji 1 krok, po preruseni proudu uvolni se osa opét na okam’ik a
kartaCky vykonaji dalsi krok. Tak se dostznou kuartidky do polohy
oznalené daldim Sislem. Jakmile se ne vedeni volajiciho d&astnika
U pripojil volny registr, uzavie se obvod ucastnického vedeni pres
impulsové relé RR,, toto pritihne a uzavre obvody relé Ry a RR.
Obvod relé 3Re Je vytvoren takto :

bat., dot. RR,, kontakt cl vetupniho ridice SO0R,, vin.
RRB 5 zemé .

tel. R, pritahne a uzaffe obvod pohyb. elmagnetu ridice 501, ,
ktery prejde do polohy 2, tim se obvod RR prerusi, kotva 501,
odpadne, SORy prejde do polohy 3, ve které je pripojen pohyb.
elmagnet e 1000 tisicového jimacle. Ucastnik dostane z regiestru
oznamovaci ton @ poc¢né s volbou, v nagem pripadé natoéi nejprve 1.
Kotva iR Jednou odpadne & elmagnet le 1000 doetane 1 proudovy
impuls prea dot. AR, a RRS a kontakt ¢3 fidice 80%1. Pri pritare-
ni & odpadnuti kotyy' Re 1000 postoupi kartadky vidy o 1 krok a

tak se dostanou do polohy oznalené 1. PFi prvnim odpadnuti kotvy
MR, dostane proud opétné RR pres dot. g, uzavie obvod elmagnetu
SOR,, JenZ uvede riaié SOR, do polohy 4, Kotva RR, zlstane plita-
Yena aZ do konce impulsové serie. Po skonleni této serie, v nasen
pripadé jif po 1 preruseni, RR, opét pritdhne, RR, odpadne, rovnaz’
- kotva elmagnetu SOR, odpadne a ridié SOR, prejde ‘do polohy 5, ve
které je piipoJen pohyb. elmagnet Re 100 stovkového jimde. Ucast-
nik vol{ nyni 3. P¥{ prvnim pferuden{ proudu odpadne RR,, R, p¥i-
tahne & zistane pFitaZemo do konve serie, Ridid SOR, pfejde do po-

lohy €. PP ksidém odpadnuti RR dostane Re 100 jeden impuls, kar-
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tacky jeho prejdou do polohy oznalené 3. Po skondeni 2. serie pre-
Jjde obdobné SO0R; do  polohy 7 a pri 3. natoleni éiselnice do polohy
8, kartacky Re 10 pfejdou do polohy oznadené 1. Po skonleni 3. se-
rie prejde S0, do polohy 9, pri étvrtém natodeni &iselnice SOR,
do polohy 10 a Re 1 do polohy oznacdené 2,

Po skondeni 2. serie a pFejiti SOR, do polohy 7 uzavre
se obvod vinuti 1 rel. RR, pres dot. b7 ridice SOR,. Rel. RRy pri-
tahne a pridrzuje se dale pres vlastni dotyk, vinuti 2 a dot. &
ridice S0R, aZ registr po provedeném spojeni prejde zase-do'zéklad-‘
ni polohy. PritazZenim Wy uzavre se téZz obvod elmagnetu El skup.
volice, ten uvolni kotoud Sl a zavede proud do pohyb. elmagnetu
E,, SV se pofne otdleti. Pri dosaZeni ka?dé jednotlivé kulisy u-
zavie se vidy dotyk d, nalez se pfi pfechodu mezi kulisami zase
vidy prerusi. Pri kaZdém impulsu pFitdhne rel. R, a pohyb. el-
magnet kontroléru ReS a kartadky kontroléru prejdou do dalsi po-
lohy. KdyZ se kotoué SV 8 tyéi octnul proti 3. kulise, uzavie se

" obvod rel. RRg :

bat., poloha 3 jimale e 100, poloha 3 kontroléru ReS,
poloha 1 jimale Re 1000, poloha 1 Fidide SOR,, vinuti

RR,, zemé.

g
Tim se prerusi obvod elmagnetu El’ ten zastavi kotoud SV a vypoji’®
proud v elmagnetu E,. Pak se tyé SV uvede do radialniho pohybu a
hledd volny LV, to vSak se registru netyka. PritaZenim rel. RRg
uzavie se obvod pohyb. elmegnetu rTidice S0R,, ten prejde do polohy
2 a prerusi cbvod rel. RRg, kotva SOR, odpadne a ridié prejde do
polohy 3. V této polozépelm. ReS odpojen & je pripojen elm. Reil.
Po vyhledani volného LV pripoji se na registr jeho &asti, jeho elm.
E, dostane proud, uvolni kotoué a savede proud do pohybového elnag-
netu E,, kotoud LV s tyéi se pocne otacdeti. Pri dosazeni kazZdé
jednotlivé kulisy uzavrie se pérovy dotyk, rel. AR, a pohyb. elm.
Rel,; dostanou proudovy impuls, naégi se proud pri dal€im pohybu LV
zase prerusi. Kartalky kontroléru Rel, postoupi do dalsi polohy,
pri dosaZeni 16. kulisy stoji kartadky na 16. kontaktu. V tom oka~

mziku se uzavie obvod :

bat., poloha 3 jimade Re 100, poloha 16 kontroléru RelL, ,
poloha 1 jimace Re 10, poloha 3 ridice SOR,, vin. rel.

R zeme.

8’
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Rel. RRg prerusi obvod elmagnetu Ei na LY, ktery se zastavi. Sou-
casné dostane proud eln, SOR2, ridié SOd? prejde do polohy 4. Tim
prerusi obvod rel. RRB' kotva bO?o opet odpadne a rldlc prejde do
polohy 5, ve které je vin. WeL odpojeno a pripojeno vin. ReLo.
Pak dostane proud elm. E2 n& LV ty¢ LV polne se pohybovati v ra-
dialnim sméru, vystupky kotouce na ose 0, pusobi pri tom na péro-
vy dotyk. Pri postupu tyde od 1. vedeni ke druhému dostanou vidy
rel. RR, & pohyb. elm. Rel, proudovy impuls a kartddky kontroléru
pfejdou do dalsi polohy. Kdyz kartacky LV doeahly 13. vedeni,
uzavie se obvod :

bat., poloha 2 jimade Re 1, poloha 13 kontroléru Rel,,
poloha 1 jimade Re 10, poloha 5 Fidife SOR,, vin. RRg,
zeme.

Rel. RRatpferuéi obvod elm. E;, pohyb tyce na LV se zastavi..

Tim je vyhleddno 13. vedeni v 16. kulise na 1V 3. piti-
stovky;t.j. &is. 1312. ;
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